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Estimado cliente:

Gracias por elegir un producto HANNA Instruments®.

Lea detenidamente este manual de instrucciones antes de utilizar este instrumento, ya que en él encontrard toda
la informacidn necesaria para utilizar el instrumento correctamente y hacerse una idea de su gran versatilidad.

Este manual ha sido elaborado para el controlador de procesos HI510 con software version v1.10 y superiores.
Contiene informacion aplicable a la configuracion, instalacion y uso del controlador HI510-0320 o HI510-0540
con sondas acopladas de las siguientes series configurables:

Series de sondas* configurables  Pardmetro

HI10x6-y8zz pH

H11026-1803 pH came

HI1126-1805 pH aplicaciones comida en general
HI20x4-y8zz ORP

HI7630-y8zz Conductividad

HI7640-18zz Oxigeno disuelto galvanica
H17640-581z Oxigeno disuelfo dptica

* Se venden por separado. Consulte en los manuales de las sondas las especificaciones, instrucciones de
instalacion y dmbito de aplicacion.
Opciones configurables x, y, zz. Consulte mds detalles en 2.2 Configuraciones de las series de sondas
compatibles.

Si necesita mds informacidn técnica, no dude en enviamos un correo electrdnico a tech@hannainst.com.
Si desea mds informacion acerca de Hanna Instruments y nuestros productos, visite www.hannainst.com .

Todos los derechos reservados. Se prohibe lu reproduccidn fotal o parcial sin permiso por escrito del fitular de los derechos de
autor, Hanna Instruments Inc,, Woonsocket, Rhode Island, 02895, USA. Hanna Instruments se reserva el derecho a modificar
el disefto, la construccion y el aspecto de sus productos sin previo aviso.
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1. INTRODUCCION

1.1. INSPECCION PRELIMINAR

Desembale el instrumento y los accesorios y reviselos cuidadosamente.
Si necesita ayuda, pongase en confacto con su oficina local de HANNA Instruments o escribanos un correo
electrénico a tech@hannainst.com.
Cada unidad se entrega con:
* (able de alimentacion, longitud 3 m (9,84)
* (onjunto de juntas de prensaestopas
* (ertificado de calidad del instrumento
* Guia de consulta rdpida con codigo QR para descargar el manual del usuario
Los kits de montaje para las instalaciones compatibles se venden por separado.
Nota: Conserve todo el material de embalaje hasta estar sequro de que el instrumento funciona correctamente.
Si encuentra algin articulo daiado o defectuoso, deberd devolverlo en su embalaje original con los accesorios
incluidos.

1.2. MEDIDAS DE SEGURIDAD

Precauciones generales de seguridad y recomendaciones previas a la instalacion
Es posible que haya que tomar precauciones adicionales a la hora de llevar a cabo los procedimientos e
instrucciones detallados en esta seccion con el fin de garantizar la seguridad del personal que los lleve a cabo.

* La conexion eléctrica, la instalacion, lo puesta en marcha, el funcionamiento y el mantenimiento
deben ser efectuados exclusivamente por personal especializado.

* El personal especializado debe haber leido y entendido las instrucciones de este manual y debe
respetarlas en todo momento.

* Todas las conexiones que puede reparar el usuario se hallan dentro de la envolvente.

* No utilice ni energice el instrumento con la caja abierta.

* Antes de energizar el controlador, hay que verificar que el cableado esté correctamente conectado.

* Desconecte siempre el instrumento de la alimentacion antes de llevar a cabo conexiones eléctricas.
A * No incluya otros cables en el mismo prensaestopas en el que se halla el cable de alimentacion.

* Hay que instalar un seccionador claramente marcado en las cercanias del instrumento con el fin
de garantizar que el circuito eléctrico esté totalmente desenergizado antes de realizar tareas de
entretenimiento o mantenimiento.

* No utilice instrumentados dafiados, ya que pueden crear situaciones de peligro.
* Los instrumentos dafiados deben estar claramente marcados como defectuosos y ser sustituidos.

* Si no es posible reparar los fallos, el instrumento debe ser retirado del servicio y protegerse
adecuadamente para que no pueda ponerse en marcha accidentalmente.
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Elementos de seguridad integrados
* Todas las conexiones eléctricas incorporadas en una envolvente con clasificacion 1P65
* Aislamiento galvanico para todas las entradas y salidas
* Disefio de hardware y software conforme a EMC
Nota: Sise produce un fallo de tensién o en el sistema, un contucto de seializacidn de fallo activa o alarma. Se ha comprobado
o compatibilidad electromagnética en el uso industrial del controlador HI5 10 de acuerdo con las emisiones radladas.

H cableado y los cambios de! cableado (por ejemplo, sonda, relés, puerto de comunicaciones RS485, entadas, salidas)
deben llevarse a cabo con el controlador desconectado de I coriente.

1.3. DESCRIPCION GENERAL Y USO PREVISTO

El controlador de procesos universal HI510 es un controlador fiable y rentable para captacion de datos,
comunicaciones, registro, control, aplicaciones de andlisis y gestion de eventos de alarma.

La unidad principal estdndar y los accesorios de montaje (compatibles con diversas instalaciones), el
funcionamiento «plug and play» con todas las sondas compatibles, las conexiones seguras e impermeables
entre el controlador y la sonda convierten a la unidad HI510 en una plataforma multiparamétrica muy versdtil.

El controlador puede configurarse para una amplia gama de aplicaciones que requieren moniforizacion y/o control
de cuatro pardmetros principales del andlisis del agua: pH, ORP, conductividad y oxigeno disuelto.

El sistema estd disefiado para adaptarse a los requisitos del control de procesos de cada usuario y proporciona
un alto grado de flexibilidad para todas las entradas y salidas de hardware y para las funciones definidas en
el software. Esto incluye las entradas digitales desde 5V hasta 24 Vicc y las asignaciones de funciones flexibles
para relés en relacion con el control de procesos, la limpieza o el modo Hold.

Estd previsto que el controlador se utilice en entomos industriales y, por tanto, resulta adecuado para instalaciones
con montaje en pared, tuberia y panel.

La unidad dispone de teclado de goma vulcanizada de bajo perfil para todas las operaciones, LED azules que
indican el momento en que los relés estdn energizados, LED multicolores para una inspeccion detallada del
estado y una interfaz RS-485 a la sonda con proteccion EMI, control remoto y puerto de monitorizacion.
También proporciona una interfaz intuitiva para la configuracion del control, lo activacion de relés, la sefalizacion
de alarmas o el estado Hold y dispone de una funcionalidad de ayuda y diagndstico que guia a los usuarios
para identificar los problemas y sugiere la(s) posible(s) accion(es) que se puede(n) llevar a cabo.

Entre los elementos de seguridad se incluyen los relés protegidos por fusible y un modo Hold para guardar valores.

La tecnologia inteligente facilita la optimizacion de las sondas para aplicaciones especificas, por ejemplo, diferentes
temperaturas, modos de medicion o rangos.

La programacion se lleva a cabo con el teclado o la conexion RS-485, para lo que se necesita un PC que ejecute
el software compatible con Windows H192500.

Gestion de funciones compartidas

Una vez emparejado, el sistema permite la gestion compartida de los ajustes entre el controladory o sonda. Ef controlador gestiona
exdusivamente los ajustes relacionados con la aplicacion prevista, segin la definicion de los requisitos del proceso industrial,
y la sonda gestiona los ajustes de las mediciones y las advertencias, incluida la calibracion y la compesacion de temperatura.
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Caracteristicas principales

Entrada del proceso

* Sondas infeligentes con conexion RS-485. Reconocimiento automdtico de sonda,
carga de la calibracion de la configuracion y datos de las mediciones

Mends

* Mend principal y submenGs por los que resulta muy sencillo desplazarse

Salidas analégicas

* Dos o cuatro, dependiendo del modelo del controlador (aislamiento galvanico)
» 0-20 mA
» 4-20 mA

Relé de alarma

* Se activa en condiciones de error y alarma programable

Relés de control

* Hasta cinco salidas de contactos SPDT programables
» 5A-250 Vca
» 5A-30 Ve

Funcion de limpieza

* (ontrol integrado de limpiador quimico 0 agua
* impieza simple o avanzada configurable:
» activada manualmente
» activada a un intervalo de tiempo seleccionado
» programada para un dia especifico de la semana
» activada por una entrada digital
* Sopladores, chorros de agua, limpiadores (suministrados por el usuario)

Pantalla LCD

* Matriz de puntos refroiluminada
* (on funcion de tecla virtual

Envolvente

* (arcasa resistente con panel frontal embisagrado

Caracteristicas adicionales

«Hold mode»

* Modo automdtico para llevar a cabo la calibracion, la configuracion y el ciclo de limpieza

(Modo Hold) * Se activa manualmente o con una entrada digital exterior
Tecla * Tecla de ayuda para el usuario, abre una guia para diagnosticar o resolver problemas
Codigo de acceso . g o .
god * Ajustes de calibracion y configuracion protegidos

de seguridad

* Permite el cambio de idioma para los ajustes y los mensajes de acuerdo con las

. preferencias del usuario, por ejemplo, Francais, Magyar, Italiano, Nederlands,
diomas . .
Portugués, Deutsch, Espariol

* Elidioma de uso predeterminado es el inglés
«Remote Control» ® Aplicacion basada en PC remoto HI92500, que utiliza una conexion RS-485
(Control remoto) * Facilita el acceso remoto para monitorizar y controlar los pardmetros del proceso
Puerto USB-C * USB para exportar (o importar) datos con una unidad de memoria flash y actualizacion de software
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* Fl confrolador registra automdticamente la informacion de control del proceso en un registro
de intervalos asi como diversos errores y alarmas de eventos en un registro de eventos
* Es posible recuperar los datos registrados y visualizar los eventos en la pantalla, en el
men «Log Recall» (Recuperar registro)
* |os registros de intervalos guardan hasta 8600 anotaciones por lote. El ndmero
mdximo es 100 lotes
* Es posible ajustar el intervalo de registro en el mend «General setfings» (ajustes generales)
Registro de datos e Los datos registrados incluyen:
y registro de » variables de mediciones y mediciones de temperatura
eventos P Gltimos datos de calibracion
P ajustes de configuracion
» fecha y hora de inicio/finalizacion
» valores previos
» datos de eventos y codigo de eventos
* El registro de eventos puede guardar hasta 100 anotaciones de eventos, alarmas,
datos relacionados con errores
* Los archivos del registro pueden guardarse en una unidad flash USB conectada a un puerto USB-C

* Para ufilizar salidas analdgicas y relés
* Util para:
» configurar el sistema
» cebar una bomba
Modo manual » comprobar cableado
» durante el mantenimiento general
* | opcion predeterminada cuando la aplicacion industrial requiere entradas manuales
* (omo elemento de sequridad, estd implementada una espera de 60 minutos antes de que
los relés se apaguen y lus salidas analdgicas regresen a sus valores previos

. pH
Calibracion estdndar hasta tres puntos con seleccion de dos conjuntos de tampones:
» Hanna Instruments: pH 1,68; 4,01, 7,01, 10,01; 12,45
» NIST: pH 1,68; 4,01; 6,86; 9,18; 12,45
* Conductividad
Calibracion del usuario de hasta dos puntos con puntos de calibracion seleccionables:
» 0,000 uS/cm para offset
Calibracién » 84,0 uS/cm, 1413 uS/cm, 5,00 mS/cm, 12,88 mS/cm para celda 0,1/em
P estdndares adicionales 80,0 mS/cm, 111,8 mS/cm para celda 1,0/cm
* 0D (oxigeno disuelto)
Calibracion estdndar hasta dos puntos

* (alibracion del proceso de un solo punto para todos los pardmetros compatibles

* Datos de dltima calibracion guardados en la sonda, que pueden visualizarse en la
ventana Cal Data (Datos de calibracion)

* Es posible programar un recordatorio de calibracion (1 @ 99 dias) o ajustarlo a Off

Nota: Como elemento de sequridad, cuando se halle en modo «Setup» (configuracién) o «Calibration»
(Calibracion), sin realizar ningdn cambio ni pulsar ninguna tecla, el controlador regresard al modo «Measure»
(Medir) y volverd a poner en marcha el control.
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2. ESPECIFICACIONES
2.1. CONTROLADOR

Modelo Relés Salidas analdgicas
HI510-0320 3 2
HI510-0540 5 4
2.1.1. Espedificaciones
° pH

b HI1006-18 (LT, union PTFE)

» HIT016-18 (LT, union cerdmica)

» HIT006-38 (HT, union PTFE)

» HIT016-38 (HT, union cerdmica)

» HIT006-48 (HF, unin PTFE)

» HIT016-48 (HF, union cerdmica)

» HI1026-1803 (solo para aplicaciones para carne)

» HI1126-1805 (aplicaciones para alimentos en general)
* ORP

» HI2004-18

» HI2014-18

> HI2004-28

> HI2014-28
* condudtividad

» HI7630-28 (celda de dos electrodos)

» HI7630-48 (cuatro anillos, platino y vidrio)
* Oxigeno disuelto galvanica

» HI7640-18
* Oxigeno disuelto dptica

» HI7640-58

Sondas digitales

compafibls sensor de platino, union PTFE)

sensor de platino, union cerdmica)
sensor de oro, union PTFE)
sensor de oro, unidn cerdmica)

—_— e~ —

Pantalla Grdfica LCD, 128 x 64 pixeles B/N con retroiluminacion

2 entradas independientes aisladas galvanicamente, configurables para funciones
Entradas digitales ~ Hold y Limpieza
Estado On: 5 a 24 Ve, nivel bajo o alto activo
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2 0 4 salidas independientes
0 — 22 mA configurables como:
Salidas analogicas » 0—20mA
P 4-20mA
» 22 mA como sefial de alarma

Precision de salida

. +0,2%f.s.
analdgica

* Puerto serie RS-485 para control y monitorizacion a distancia

municacion digital )y . ! ok
Comunicodén digital Puerto USB-C para recuperacion de archivos de registro y actualizacion del firmware

Hasta 5 relés, configurables independientemente para variables del proceso,
funciones Hold y Limpieza
Relés SPDT relé electromecdnico y salidas de contacto SPST
5A —250 Vea; 5A — 30 Ve (carga resistiva)
Fusible protegido: Fusible lento 5A, 250V

Relé de alarma para  Relé electromecdnico con salida de contacto SPDT
todas las alarmas de  5A— 250 Vea; 5A — 30 Vec (carga resistiva)

mediciones Fusible protegido: Fusible lento 5A, 250V
* Registro de intervalos, hasta 100 archivos, maximo 8600 anotaciones en cada
archivo guardado.
Cuando se alcanza el limite mdximo, el archivo mds reciente borra automdticamente
Registro de datos el mds antiguo.

* Registro de eventos, maximo 100 anotaciones.
Cuando se alcanza el limite mdximo, la anotacion mds reciente borra
automdticamente la mds antigua.

100 — 240 Vea =10 %; 50/60 Hz; 15VA; protegido por fusible

Alimentoci6n (fusible lento 24, 250V)

Consumo de energia ~ 15VA

(ategoria de la instalacion 11

Envolvente* Caja individual %2 DIN, tipo 4X, proteccion IP65
Peso Aproximadamente 1,6 kg (3,5 1b.)

Ancho  144,0 mm (5,7")
Dimensiones Ao 144,0 mm (5,7")

Fondo  151,3 mm (6,0")

Condiciones de trabajo de —20 a 50 °C (de —4 a 122 °F); H.R. 100 % mdx. sin condensacidn

* Para una junta impermeable, aplicar a los cuatro tomillos delanteros de la caja un par de apriete de 13.3 Ibfin
(1,5 N-m, mdximo 2,0 N-m).
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2.2. CONFIGURACIONES DE LAS SERIES DE SONDAS COMPATIBLES

HHOEE [y](8][z][z] o

6 Unidn de politetrafluoroetileno (PTFE)

XX

16 Union cerdmica
Sensor de vidrio de baja temperatura (LT), matching pin de titanio
1 7500800°C(23,001760°F) 0,00012,00 pH
y 3 Sensor de vidrio de alta temperatura (HT), matching pin de titanio 0,00 0 14,00 pH

0,00100,0°C(32,00212,0 °F)

4

Sensor de vidrio resistente a fluoruros (HF), matching pin de fitanio
5,00 60,0°C(23,00140,0°F) 0,00010,00 pH

HI20 El |Z| - |Z| |Z| Potencial de oxidacion-reduccion (ORP)

04 Unién de politetrafluoroetileno (PTFE)

14 Union cerdmica

‘ 5%"%"5"1%‘6"’6'98(2300mooa =2000 mV

2 365[1?)0;[1190%%"((23,00212,0°F) 2000 mV
HI7630 -y [8][z][z] Conductividad (CE)

2

Conductividad de celda de dos electrodos, acero CE 0,000 uS/cm a 30,00 mS/cm
inoxidable AISI 316, constante de celda k = 0,1/am TDS 0,000 mg/L a 15,00 g/L (factor TDS 0,5)
0,0050,0°C(32,00122,0°F) RES 34 Qema 99,99 MQ e cm

Y Conductividad de cuatro anillos, platino y %[E)S 8’8%3;['2 ggg(?],Z/T%f/ucg]or 050,5)
4 vidrio, constante de celda k = 1,0/cm ’ : ’
000]0000(:(32002]200F) RES ],OOQ.CmQ9,99MQ.Cm
’ ’ ’ ’ Salinidad de agua de mar 400,0 %Na, 42 psu, 80 ppt
H17640 — |I| |Z| |Z| Oxigeno disuelto galvdnica
! Sensor galvanico Concentracion 0,00 a 50,00 mg/L (ppm)
—5,0050,0°C(23,0a 122,0 °F) Saturacion 0,0 a 500,0 %
HI7640 — [2][Z] oxigeno disuelto dpica
5 Sensor optico Concentracion 0,00 a 50,00 mg/L (ppm)
—5,0050,0°C(23,00122,0 °F) Saturacion 0,0 500,0 %
8 Sonda inteligente, con conexion RS-485
00 suministrada con conector DIN (sin cable). En la seccion 26 Accesorios pueden consultarse los
1z c6digos para los pedidos de cables.
Longitud del cable 05, 10, 15, 25, 50 (metros)




1 Fundamentos del controlador

3. FUNDAMENTOS DEL CONTROLADOR

3.1. PANEL FRONTAL

* El panel frontal incluye una pantalla grdfica y un teclado con retroalimentacion tdctil
* Pantalla LCD
» La primera linea muestra informacion relativa al estado del controlador
» La sequnda linea muestra lecturas de mediciones
P La tercera linea muestra el valor de la femperatura o mensajes adicionales
* Dos LED, «ALARM» (alarma) y «STATUS» (ESTADO), indican las condiciones de alarma y estado
* EI LED HOLD se ilumina de color amarillo para indicar que el controlador estd en estado HOLD
* Dependiendo del modelo, un maximo de cinco LED adicionales se iluminan de color azul para indicar el estado de los relés

Meazure pH

6.10°

25.0°

Figure 1: Descripcion del panel frontal y el tedado

Panel frontal y teclado
] LED de relés de alarma y control
Teclado
Prensaestopas
Pantalla grdfica (LCD)
LED Hold
Puerto USB-C
LED de estado
Tomnillos cautivos con muelle

o | N o~ U | B Ww N
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3.1.1. Funciones de la pantalla LCD

Las siguientes capturas de pantalla muestran ejemplos tipicos de dreas de la pantalla de mediciones para las
lecturas realizadas con una sonda de pH y temperatura cableada.

Nota: Las unidades para el valor medido cambian, dependiendo de lo sonda cableada. Adicionalmente, para los
mediciones de lo conductividad, el controlador muestra el estado de modo de compensacidn de temperatura.

O-fttezswreett @——F-O 1 Area detituloy estado
8/6 34 —® 2 hvea de visualizaci6n de lectura principal
@ 95" 250" @ 3 \{olor de lectura pr.|n.c|pul
4 Mrea de lectura adicional
Heasura oK (valor de presion, lectura de datos crudos)
7 0 1 5 lcono de advertencia (!)
Icono de alarma (1!
25.07% Pulse la tecla ) (diagnastico) para que
Measure EC e aparezca una descripcion
g 1 0 3 ST @ 6 Estado de alarma de parGmetro visualizado (alto o bajo)
19.0° 7 lectura de temperatura.
— 8  Estado de la fuente de temperatura
A EE&E?E'% 'EE“E'E::: 9 Compensacion de t.emperurum (solo sondas CE)
10 lcono de advertencia
O@-| o e 1T Opcion de tecla virtual

Figure 2: Descripcion de la pantalla

3.1.2. Tedado

Hay seis teclas de funcion y tres teclas virtuales que cambian la funcion con la pantalla anterior.

Teclas de funcion

* (=] tecla directa de Mend
Permite acceder a los pardmetros de calibracion y Configuracion.
. tecla directa diagndstico / ayuda
Abre una guia para la configuracion o el diagnstico o resolucion de un problema.
. tecla de funcién atrds
Hace regresar al usuario al nivel de mend jerdrquico previo.
Lleva a cabo una funcion de salida o escape.
o (v ](» ] teclas de flechas direccionales
Desplazan al usuario por el mend y el submen en cualquier direccion.
Pueden usarse para incrementar una posicion.
Pueden usarse para desplazarse continuamente por un mend o cadena de valores. Para ello, hay que mantener
la tecla pulsada.
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Teclas virtuales
*(e](e](e]
Llevan a cabo las funciones visualizadas en la parte inferior de la pantalla.
Se utilizan para ajustar o modificar valores de pardmetros o para acceder, exportar o borrar archivos de
registro.

3.2. AYUDA CONTEXTUAL

EI'HI510 ofrece un modo de ayuda contextual interactiva que ayuda al usuario en cualquier momento.
* Pulse (la tecla de diagnstico) para acceder a la pantalla de ayuda.
El instrumento mostrard informacion adicional relacionada con la pantalla actual.
* Utilice las teclas (Ca ) ) para desplazarse por el fexto y leer toda la informacion disponible.
* Pulse (Ia tecla atrds) para salir del modo Ayuda. El controlador regresa a la pantalla anterior.

3.3. ICONOS Y FUNCIONES

Simbolo Ejemplo Funcion
Warning ] , . . . .,
A g For=afeoreraion || (I simbolo de advertencia que requiere la autorizacion del
enber in HOLD mode. .
usuario.
[ 0 1 ves I
Warning

w ait far
changes tobe
saved,

Un simbolo de advertencia que solicita al usuario que espere

mientras se guarda (o revierte) la informacion en el interior de
Warning .
o Pemewar ]| lasonday se actualiza.
AT
a Aparece en la esquina superior derecha del drea de titulo y
c Yoane "1 estado para indicar el estado de proteccion del instrumento con
Inputs

confrasefia.

Mesarat Aparece en la parte media del drea de titulo y estado para

1] 1 0 37’" indicar una advertencia.

" Pulse (2==¢) (tecla de diagndstico) para ver una descripcion de
25.0 . y )
la advertencia y la accion sugerida.

hewert @ Aparece en el drea de titulo y estado para indicar un estado de

o 7 4 el alarma activa.
* 0.0° Pulse (tecla de diagnostico) para ver una descripcion de

la alarma y la accion sugerida.
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Simbolo

Ejemplo

Funcion

Error

Error: 0:4000
Contack HAMMA
Technical Support

Un simbolo de error que solicita a los usuarios que se pongan en
contacto con el servicio de soporte técnico e Hanna Instruments.

Measurepl 4=+
- B 42"“ Indica que el controlador estd conectado a la aplicacion del PC
251" a través de RS-485.
Measure pH +E*
et B 42 Indica que el controlador estd conectado a la aplicacion del PC

25.1°

a través de RS-485 y estd en modo edicion.

3.4. PUERTO USB-C

El puerto USB-C estd situado en la parte derecha del controlador.
Los usuarios pueden conectar en este puerto una unidad flash USB (directamente o con un adaptador) o un cable.

Nota: No hay que extraer lo unidad flash del puerto USB-C mientras esté en funcionamiento.

Figure 3: Puerto USB-Cy elemento de ventilacion
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3.5. PANTALLAS DE MEDICIONES
El modo de funcionamiento normal del controlador es «Measure» (Medir).
En el modo Medir, con la sonda conectada, el controlador detecta la sonda y qué tipo de sonda es.

Las siguientes capturas de pantallo muestran ejemplos de pantallas de mediciones principales para las sondas
de pH, ORP, Conductividad y Oxigeno Disuelto conectadas al controlador.
La pantalla muestra los datos de las mediciones de los sensores (valory unidad de medicion) y la compensacion

de la temperatura.

H Heasur‘e7pH 00p|| @ Heasur‘e? 00p||
p . e .
25.0° | -— 0A™ 2507
Measure ORF —
ORP
25.0°
Measure EG
PS#cm
¢ | 91.03%
19.0"°
Measure TOS Measure TOS
w | 45547 | °L | 45547
L] L]
19.0° | <— | 9107%" q9p°
Measure RES Measure RES
i w ) e
Resistividad —_— .
. .0 © | <+— | 0056 250°
Conductividad ——
Sal % 0.1
19.0"
Measure SAL
Salppt
Sal ppt 0.
25.0°
Measure SAL
Sal psu
Sal psu 0
25.0°
Measure 00 Measure 00
ma/L E} mafL
0 Conc | /. — | 71.28
Oxigeno 25.1" <«— | 535™H PRt
diSUe"o (OD) U Heasur‘egl]tl 7;5;.[ [E Neasuregntlg 7';_53[
DO_%Sat — .
25.1° | <— | 53" PRt
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4. INSTALACION Y PUESTA EN MARCHA DEL CONTROLADOR
4.1, ARTICULOS DE FERRETERIA PARA LA INSTALACION

4.1.1. Instrucciones

* El controlador puede utilizarse en exteriores, pero no se recomienda instalarlo bajo la luz directa del sol o
en dreas de temperaturas extremas.

* Basdndose en las especificaciones del controlador, lus condiciones térmicas de la instalacion se sitéan en el
rango de -20 °Ca 50 °C (de -4 a 122 °F).

* El controlador debe instalarse en una zona en la que las vibraciones y las interferencias electromagnéticas
sean minimas.

* Las entradas de conductos de cables no utilizadas deben sellarse adecuadamente con tapas tipo 4X o IP66
para mantener el grado de proteccion IP.

* Debe ser posible acceder facilmente al controlador en todo momento.

* iLas precauciones de sequridad deben respetarse en todo momento! Consulte mds detalles en la seccion
1.2 Medidas de seguridad.

* El diserio versatil de la envolvente permite realizar el montaje en pared, panel o tuberia.

4.1.2. Montaje en pared (montaje en superficie)

Superficie de soporte para el montaje en pared y dimensiones del fondo
* ¢l montaje horizontal requiere, al menos, una superficie de soporte en la pared de 208 mm (8,2”)
* ¢ montaje vertical requiere, al menos, una superficie de soporte en la pared de 108 mm (4,3)

@

HINNINR

34mm[1.3"]
85mm[3.3"]

160 mm [6.3"]

170mm[6.7"]

280mm|[8.2"]

Figure 4: Panel para montaje en la pared, dimensiones de las ranuras
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06.2mm[0.244"] 985mm[0.335"]

83mm|[3.3"]

83mm[3.3"]
34mm[1.3"]
85mm[3.3"]
108 mm[4.3"]

=

170mm[6.7"]
280mm[8.2"]
12mm[0.5"]

Figure 5: Espesor del panel para el montaje en la pared, pernos de montaje y dimensiones de las ranuras

El fondo minimo necesario para una unidad sujeta a una placa de montaje de 12 mm (0,5”) es 163 mm (6,4”).

I j%

163mm [6.4"]

Figure 6: Controlador HI510 acoplado al panel para montaje en la pared
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Articulos de ferreteria y pasos para el montaije en la pared
El controlador pueden montarse en una pared utilizando un panel de montaje en pared que puede colocarse
horizontal o verticalmente.
Utilice el panel de montaje en pared con articulos de ferreteria adecuados. Consulte mds detalles en la tabla,
columna descripcion.
El kit de montaje no incluye las sujeciones necesarias para colocar en la pared el panel de montaje en pared.
El tipo de sujeciones y la eleccion de la longitud deben basarse en el tipo de pared, por ejemplo, hormigan,
ladrillo, metal, madera, asi como en el espesor de la pared.
Nota: Las cuatro ranuras de la placa de montaje en pared son para las sujeciones de montaje suministradas
por el usuario entre @ 6,0 mm (1/4”) y 0 8,0 mm (5/16").

Figure 7: Esquema de montaje en pared

Articulos de ferreteria para el montaje en la pared

Nomero  Descripcion Cantidad
1 Controlador de procesos 1 pieza
2 Panel de montaje en pared, zincado 1 pieza
3 Arandela plana para tornillo M6~ 4 piezas
4 Arandela muelle para tomillo M6 4 piezas
5 Tornillo M6 x12 mm (DIN 7985) 4 piezas
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Para montar el controlador en la pared:

1. Seleccione la posicion deseada para el controlador y, siguiendo las dimensiones indicadas en la Figura
5, perfore los orificios necesarios para colocar en la pared el panel de montaje en la pared. El tamaiio
del orificio depende de las dimensiones de las sujeciones que haya que utilizar dependiendo del tipo y
el espesor de la pared.

2. Sujete el panel de montaje en la pared al controlador siguiendo el esquema de la Figura 7 y utilizando
los tornillos y arandelas suministrados.

3. Sujete el panel de montaje a la (superficie de la) pared con los cuatro pernos.

4. Para el montaje horizontal, utilice un nivel para ajustar el controlador en la posicion correcta.

4.1.3. Montaje del panel

Dimensiones de altura, anchura y fondo

* Fondo minimo 122 mm (4,80"), es decir, lo dimension existente detrds del panel
* Ancho 138 mm (5,4“) x alto 138 mm (5,4")
* El espesor maximo del panel es de 10 mm (0,39”), dependiendo del material

| 7—%%

+0.04

138 mm ‘31543 884]

ml / 5mm[0.2"]

[ |
Q 138 mm"b[5.43"*854]

11mm[04331 | | 38mm[L5"]
160mm [6.3']

Figure 8: Montaje del panel, fondo Figure 9: Corte del montaje del panel
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Articulos de ferreteria y pasos para el montaje del panel

El controlador puede montarse en un panel utilizando dos soportes y los articulos de ferreteria apropiados
suministrados por el usuario. Esto incluye la empaquetadura exterior y varios tipos de tonillos. Consulte mds
detalles en la tabla, columna descripcion.

Figure 10: Esquema de montaje del panel

Articulos de ferreteria para el montaje del panel

Nomero  Descripcion Cantidad
1 Controlador de procesos 1 pieza
2 Empaquetadura exterior 1 pieza
3 Soporte del panel, longitud 100 mm (3.93”) 2 piezas
4 Tomillo M4 x 45 mm (DIN 7985) 4 piezas
5 Arandela plana para tornillo Mé 4 piezas
6 Arandela muelle para torillo M6 4 piezas
7 Tornillo M6 x 12 mm (DIN 7985) 4 piezas




21

Instalacién y puesta en marcha del controlador

Para montar el controlador en un panel:

1.

Seleccione la posicion deseada en el panel para el controlador y lleve a cabo el corte siguiendo las
dimensiones indicadas en la Figura 9. Alise los bordes del corte para que no dafien la empaquetadura ni
rayen el controlador durante el montaje.

Desatornille los seis prensaestopas M20 utilizando una llave M24 (Figura 11, letra A).
Mantenga en la posicion correspondiente el elemento de ventilacion (Figura 3, ndmero 2).
Deslice la empaquetadura sobre el confrolador y coloque este en el corte del panel desde la frontal del panel.

Con los tornillos y arandelas, atornille los soportes al controlador desde la parte posterior. Sujete el soporte
con los tornillos M6 x12 mm y apriefe contra la parte posterior del panel.

Vuelva a colocar los seis prensaestopas (Figura 11, letra B).

7. Conecte los cables de fierra de proteccién @ (Figura 11, lefra Q).

Soporte Tornillos de
panel puesta a fierra

Figure 11: Pasos para el montaje del panel, letras (A) (B) (C)
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4.14. Montaje en tuberia

Articulos de ferreteria y pasos para el montaje en tuberia

El controlador puede montarse horizontal o verticalmente en una tuberia.

Utilice una placa de montaje y pernos en U junto con los articulos de ferreferia suministrados que incluyen tuercas
hexagonales y varios tipos de tornillos. Consulte mds detalles en la tabla, columna descripcion.

ON

Figure 12: Esquema de montaje en tuberia

Articulos de ferreteria para el montaje en tuberia

Nomero  Destripcion Cantidad
1 Controlador de procesos 1 pieza
2 Tuerca hexagonal M8 4 piezas
3 Placa de montaje 1 pieza
4 Arandela plana para tornillo M8 4 piezas
5 Arandela muelle para tornillo M8 4 piezas
b Arandela plana para torillo M6 4 piezas
7 Arandela muelle para torillo M6 4 piezas

Pernoen U 1” 2 piezas
8 Pernoen U 14" 2 piezas
Pemnoen U 2 12" 2 piezas

9 Tornillo Mé x12 mm (DIN 7985) 4 piezas
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Figure 13: Montaje vertical y horizontal en tuberia

Para montar el controlador en una tuberia:
1. Sujete la placa de montaje en el controlador utilizando los articulos de ferreteria detallados en la tabla
correspondiente.
2. Mida el didmetro de la tuberia y seleccione el tamafio apropiado del pero en U.
El kit de montaje incluye pernos en U de tres tamaios para tamaios de tuberia de %" a 2 4"
3. Sujete el controlador a la tuberia y asegdrelo con los pernos en U, las arandelas y las tuercas.

4.2. CABLEADO

4.2.1. Instrucciones

Acceso a las ubicaciones del cableado:
* Mloje los cuatro torillos cautivos situados en la parte frontal del panel embisagrado lo suficiente para
que salgan los muelles.
* Sujete el bisel frontal derecho y dbralo hacia la izquierda.
Para cablear el controlador se utiliza un sistema de conexion de dos terminales.
* La placa de conexiones del terminal 1 (Figura 19), protegida por una cubierta adicional, se utiliza para el
cableado de los relés y la alimentacion.
* La placa del terminal 2 (Figura 19) se utiliza para las conexiones de sefiales de baja potencia, por ejemplo,
sondas, entradas digitales y salidas analdgicas.
Ambas placas de conexiones tienen una parte fija y conectores inserfables/extraibles para las conexiones de los cables.
Los conectores y los cables estdn protegidos por una envolvente [P65.

4.2.2. Preparacion de las aberturas para los conductos

* Hay seis aberturas para los conductos que se utilizan para el sellado de los cables de conexion. Las aberturas
para los conductos aceptan cables de 6-12 mm (0.237-0.472").
* Para mantener protegida la envolvente P65, bloquee las aberturas no utilizadas con fapones para conductos 1P65.
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Figure 14: Aberturas de los conductos

Comunicacion PC

Sonda

Relé de alarma

Relés de control

Potencia

Salidas analogicas y entradas digitales

o~Ns U | B Wiy | —

Plano de montaje de un prensaestopas expuesto, con la junta entrando desde la parte exterior y las piezas
mostradas en ambos lados de la pared de la envolvente:

Tuerca metdlica

Placa base metdlica
Pared de la envolvente
Junta del prensaestopas
Cuerpo del prensaestopas
Junta para cable

Tuerca del prensaestopas
Tapa ciega

O N~ | N —

Figure 15: Esquema del prensaestopas expuesto
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4.2.3. Apertura de la caja

El panel frontal estd embisagrado en la parte frontal de la envolvente para facilitar el acceso a los cables.
Para abrir la envolvente, afloje los cuatro tomnillos cautivos lo suficiente para que salgan los muelles.

La seleccion de lo ubicacion del montaje debe ser tal que permita abrir totalmente el panel frontal y que haya
suficiente espacio alrededor de la zona de montaje para el recorrido de los cables.

\

(8
2

A\ CAUTION

Figure 17: Panel frontal embisagrado
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4.24. Cableado del controlador
* El fdcil acceso a los terminales de instalacion del HI510 —insertables y extraibles— posibilitan un cableado rdpido.
* Las conexiones de alta tension se realizan en el Terminal 1 bajo cubierta
» Potencia (8)
» Alarma (1)
» Relés de control (7)
* Las conexiones de baja fension se realizan en el terminal elevado (terminal 2)
b RS-485(2)
» Sonda (3)
» Entradas digitales (4)
» Salidas analdgicas (6)
* Siga las marcas de los hilos (+ positivo / — negativo) para garantizar que los hilos de salida se conecten
en la posicion correcta en la placa principal.
* Pase el cable de conexion por la abertura designada a tal fin 'y, con un destornillador, conecte los hilos de
este cable a la davija apropiada y enchifela en la toma correspondiente.

Nota: El cableado o los cambios del cableado deben llevarse a cabo después de haber desconectado ln
corriente al controlador.

— (
Terminal 1 QDD "4'4 W% W% |2 2%

ALARM  REL 3 REL 1 REL 4 REL 2
NOCNC NOC NOCNC NOC NOCNC NOC

Terminal 2

Figure 18: Placa de sefiales y salida

1 Conector de relés de alarma 6 Conectores de salidas analdgicas
2 Puerto de comunicaciones RS-485 7 Conectores de relés

3 (Conector de la sonda 8 Conector de potencia

4 Conectores de entradas digitales 9 Fusibles

5 Conexiones de fierra de proteccion
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Terminall Terminal2
CONDICION ALARMA O MEDIDOR OFF +
Ae 5V %}
(C)—EI—O}i oMM B 100mA
RELE NA -
ALARMA  [NAALARM NC +
Ao
8_5_0%7 SONDA Be 10%\'{”A %
NA "
. NC IN1 |5-30vi N /=
RELE1 c 2 ENTRADAS
RELE 2 DIGITALES —
o <
. IN2 |5-30vi N2 \/=
RELE 3
7 C
RELE4 O—EI—O/NOr =
- + -
RELES po1 [ e 2y
L Linea SAUDAS | AO2 FH SabR9:2omas
POTENCIA ) ANALOGICAS + .
ENTRADA | PE Tierra AO3 | 2AHDAQ-20mA/
N|  euro A04[H g zom

Figure 19: Valores de entradas
4.24.1. Cableado del terminal 1

Cableado relés de control
Con el controlador se suministra un mdximo de cinco relés de control.
1. Siga las marcas impresas para los hilos con el fin de garantizar que los hilos de cada uno de los relés se
cableen en la posicion correcta en la tarjeta de alimentacion.
P NA, es decir, normalmente abierto
» NC es decir, normalmente cerrado
P ( es decir, comin
2. Pase los cables de conexion por las aberturas para cables 3y 4.
3. Utilice un destornillador para conectar los hilos de los cables a los enchufes apropiados y conéctelos en
las tomas correspondientes.
Nota: E calibre de los hilos depende de I carga. Los usuarios no deben superar la capacidad nominal de los
contactos de los relés de 54,/250Vca o 54/30V (C, carga resistiva.

Cableado de los relés de alarma
El relé de alarma proporciona un cierre por contacto que puede usarse como inferruptor para activar y desactivar
un dispositivo externo.

Nota: Los contactos de las alarmas son contactos tipo C con una clasificacion nominal de 54 a 250 Vea, 24 a
30 Ve, carga resistiva. Fusible protegido: Fusible lento 54, 250V

Funcionalidad de la alarma de proteccion contra fallos

El controlador estd equipado con una funcion de alarma de proteccion contra fallos que protege al proceso contra
errores criticos provocados por inferrupcion de la alimentacion, picos de tension y errores humanos.

La funcionalidad de alarma de profeccion contra fallos resuelve estos problemas en dos frentes: hardware y software.



Instalacién y puesta en marcha del controlador 28

Hardware

Para eliminar problemas de fallos de linea y cortes de corriente, la funcion de alarma opera en estado «normalmente
cerrado» y, por tanto, la alarma se activa si se superan los limites fijados o si se inferrumpe la alimentacion.

Esta es una funcionalidad importante puesto que, en lo mayoria de los controladores, los terminales de alarma
solo se cierran cuando surge una situacion anormal. No obstante, cuando se produce una interrupcion de la
linea no se produce una situacion de alarma.

Software

El software se utiliza para activar lo alarma en circunstancias anormales, por ejemplo, si el relé de control de
dosificacion permanece encendido durante un periodo de tiempo demasiado prolongado.

En ambos casos, el LED de alarma también emitird una sefial de advertencia visual.

Para acceder al modo a prueba de fallos, conecte el circuito exterior de alarma entre los ferminales FS  C (normalmente
abierto) y COM. Una alarma advierte al usuario cuando el pardmetro medido supera los umbrales de alarma. La
corriente se interrumpe en caso de rotura del cable entre el controlador y el circuito exterior de alarma.

oM

Figure 20: Conexidn del circuito de alarma entre los terminales FS e Cy COM

Nota: Para tener activada o funcionalidod a prueba de fallos, hay que tener conectada una alimentacion
externa al dispositivo de alarma.

Conexidn de la alimentacion

C El cableado solo debe ser instalado por personal cualificado. El personal especializado debe haber

leido y entendido las instrucciones de este manual antes de llevar a cabo la conexin a la red.

* Pase el cable por el prensaestopas (Figura 14, ndmero 5).
* Retire el conector de potencia de la tarjeta de alimentacion.
* Use un destornillador para conectar los hilos del cable a la dlavija.

Nota: La ubicacidn de cada hilo aparece marcada en la tarjeta de alimentacidn.
* Inserte el enchufe en la toma. Consulte la Figura 18. Vuelva a colocar la tapa de seguridad sobre el terminal 2.
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4.24.2. Cableado del terminal 2

Sonda

1. Pase el cable de la sonda por la abertura del conducto.

2. Conecte los hilos de la sonda al conector del terminal extraible marcado como «PROBE» (sonda) . Respete las
marcas de los hilos (+ positivo / — negativo) para garantizar el correcto posicionamiento de los hilos de salida.

3. (oloque cuidadosamente el conector del terminal cableado en la tarjeta.

4. Pase el cable sobrante por el prensaestopas antes de apretar la tuerca.

5. Retire la fereteria y el tomillo de tierra situados bajo el conector «PROBE (sonda) y acople el hilo de fierra (D).
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Figure 21: Cableado de las sondas

Codigo de colores para el cableado de la sonda
Marca  Cable acoplado  Cable de conexion®™  Funcionalidad

— VERDE NEGRO oV

B BLANCO BLANCO RS-485 D —

A AMARILLO AZUL RS-485 D+
+ MARRON ROJO 5V

@ VERDE / AMARILLO PUESTA A TIERRA

* Los cables pueden comprarse por separado y conectarse entre la sonda y el controlador con una distancia
maxima de 50 metros (164 ).

COMM

1. Pase el cable de comunicaciones por la abertura del conducto frontal izq.

2. Conecte los hilos del cable al conector del terminal extraible marcado como COMM utilizando las ubicaciones
marcadas para los hilos.

3. Una vez fijados los hilos en el conector del terminal, coloque cuidadosamente el conector del terminal en la tarjeta.
Mantenga la conexion entre los terminales COMM y la canaleta de cables lo mds corta posible. Uso
recomendado de resistencia de fin de linea (EOLR) de 120 ohm / 0,5W, si el HI510 es el ltimo dispositivo
conectado a un cable bus RS-485.

4. Pase el cable sobrante por el prensaestopas antes de apretar la tuerca.
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Entrada digital
El controlador tiene dos entradas digitales (IN1 e IN2) que pueden usarse para activar una funcion de limpieza
/0 HOLD sefializada.
. Pase el cable de la entrada por la abertura derecha del conducto.
2. Conecte los hilos del cable al conector del terminal extraible marcado como INT o IN2 utilizando las ubicaciones
marcadas para los hilos. Respete la polaridad. Consulte los requisitos de potencia en la Figura 19.
3. Una vez fijados los hilos en el conector del terminal, coloque cuidadosamente el conector del terminal
en la tarjeta.
4. Pase el cable sobrante por el prensaestopas antes de apretar la tuerca.

Salida analégica
El controlador tiene un maximo de cuatro salidas analdgicas. Consulte la informacion sobre la configuracion
en 8.2 Salidas analdgicas.
1. Pase el cable de la salida analdgica por la abertura derecha del conducto junto con los cables de entrada
digital INT ¢ IN2.
2. Conecte los hilos del cable al conector del terminal extraible marcado como AQ1 - AO4 utilizando las
ubicaciones marcadas para los hilos. Respete la polaridad.
3. Una vez fijados los hilos en el conector del terminal, coloque cuidadosamente el conector del terminal
en la tarjeta.
4. Pase el cable sobrante por el prensaestopas antes de apretar la tuerca.

4.3. PUESTA EN MARCHA DEL CONTROLADOR

En la puesta en marcha y con la sonda correctamente cableada, mientras el controlador lleva a cabo
comprobaciones infernas, la pantalla mostrard el logotipo de Hanna Instruments, el nombre del controlador,
la fecha y la version del firmware.

Sin sonda conectada o con una sonda nueva conectada, el controlador puede mostrar uno de los siguientes
mensajes de advertencia.

Mensaje de advertencia Descripcion

«No probe connected» (Sin sonda conectada) Problema de conexion o sin sonda conectada
«Different probe. Please set control parameters» ~ Se ha conectado un tipo de sonda diferente
(Sonda diferente. Ajuste los pardmetros de control).  (serie diferente).

«New probe. Update control settings if necessary»
(Sonda nueva. Actualice ajustes de control si es
necesario).

Se ha conectado una sonda nueva
(misma serie).

En el encendido aparece el mensaje «Startup delay» (Retardo de puesta en marcha) asociado con una indicacion
de temporizador de cuenta atrds programable.

Startup delay Amin

6.99°

244"
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5. CONFIGURACION DEL CONTROLADOR — ESTRUCTURA DE MENUS

La tecla MENU (=) se usa para acceder a mends de programacion de funciones de control y calibracion
del controlador.
* Pulse (=) en la pantalla de lecturas en vivo para abrir los nueve elementos del mend de nivel superior.
* Pulse (A )Y ) para desplazarse por los elementos del Mend.
* Pulse (=) para regresar a la estructura jerdrquica anterior.
* Pulse la feda virtual «Setup» (Config.)para acceder a un elemento del Mend o a los ajustes de Sonda, Alarma y Control.

Pardmetro Captura de pantalla  Funcion
— Permite a los usuarios configurar o visualizar la calibracion de la sonda
CANAL Hoiatode  off ||  Permite a los usuarios ajustar o visualizar las funciones
Outputs . .
inpus relacionadas con la sonda, el control y las alarmas y ajustar
los pardmetros de la sonda, el control y las alarmas
Activa o desactiva la funcion Hold manual
«HOLD MODE»
(MODO HOLD) et Permite a los usuarios configurar o visualizar los pardmetros
s aEnm | de enfrados Hold
Menu
SALIDAS Permite a los usuarios configurar los relés y las salidas
Inputs s .
Claning analdgicas
Menu
ENTRADAS e | Permite a los usuarios configurar o visualizar el esfado de las
-
Cleaning entradas digitales
Menu
LMPIEZA ﬁﬁf’uﬁ'? Pone en marcha o detiene el ciclo de limpieza y permite a los
Tachnical Heny usuarios configurar y visualizar los pardmetros de limpieza
, Menu
MENU T____ Permite a los usuarios calibrar las salidas analdgicas y la
TECNICO presion
e ]
T1enu [
Cleani = . . . . .
MODO Technical Menu || Permite a los usuarios accionar directamente las salidas
MANUAL R 2| analégicas o los relés
|
, Menu [
Cleani 4] . . .
RECUPERACION Technical Henu Permite a los usuarios acceder a datos registrados,
DE REGISTROS R fransferir archivos a una memoria USB
21| Permite a los usuarios configurar o visualizar los ajustes
Technical Menu . . . ~
GENERAL Hansa Hode generales, por ejemplo, intervalo de registro, contraseia,
Log Recall .7 . . ,
General techa y hora, seleccion de idioma, ajuste de pardmetros de
comunicacion RS-485, ajuste de Id. del controlador
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6. ELEMENTO CANAL

Canal es el primer elemento de las selecciones del mend. Cuando se selecciona Canal, aparecen las teclas
virtuales «Setup» y CAL.
* CAL abre el men de calibracion de la sonda
* «Setup» abre una estructura de submends que incluye
» Ajustes de la sonda
» Ajustes de control
P Ajustes de las alarmas

Manu

Hold Mode off
Outputs
Inputs

6.1. DESPLAZAMIENTO POR LOS AJUSTES DE LA SONDA

™\ Desplazamiento:
* Pulse (=) (tecla MENU) en el modo Medir).
* Seleccione «Setup» con «Channel» resaltado.
* Seleccione «Setup» con «Probe Settings» (ajustes sonda) resaltado.

Hold Maode off
Outputs
Inputs

Configuracion

Alarm Sethings

CAL [ ehup ]

* Pulse las teclas (A ) ) para desplazarse por los diferentes pardmetros.

* Seleccione las teclas virtuales «View» (ver), «Set» (ajustar) o «Modify» (modificar).
Pulse la tecla (=) (atrds) para regresar al mend sin guardar cambios.

* Cuando se le solicite, escriba el cddigo de paso.

* Cuando se le solicite, pulse Si para situar la unidad en modo HOLD.

Nota: £l controlador valida fa configuracién seleccionada ol intentar salir del mend e indica al usuario fodos los
pardmetros no vdlidos. Cuando se le solicite que guarde los cambios, pulse la tecla virtual «YES».
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6.2. AJUSTES DE LAS SONDAS, PARAMETROS GENERALES COMUNES

En esta seccion se agrupan los elementos de ajuste de sonda configurables comunes a todas las sondas cableadas,
independientemente del pardmetro medido asf como las opciones de informacion de la sonda.

Las pantallas de informacion de la sonda son especificas a la sonda y la pantalla de pH aparece aqui
exclusivamente a modo de ejemplo.

La caducidad de la calibracion, la fuente de la temp., el valor de la temperatura manual y el ajuste
del valor offset de la temperatura siguen los mismos pasos, independientemente del pardmetro cableado.

Nota: Para la informacidn especifica al pardmetro (pH, ORP, conductividad, oxigeno disuelto) en los opciones
configurables, consulte las secciones independientes de este manual «Medir con sondas ... ».

«Probe Info» (Informacion de la sonda)

Opcion: Modelo, Firmware, N.° serie, Cal. fdbrica
Eiemplo de pantalla de informacion de la sonda con sonda de pH cableada.

Frobe Info

Model: HIO0E- 18
Fir-mtwate: 1.03

Serial Mo POZ 170993111
Factory cal: 2022-04-14

«Cal. Timeout» (Caducidad de la calibracion)
Opcion: Deshabilitada, 1 a 99 dias
* (on «Cal. Timeout» seleccionado, pulse «Set» para realizar cambios.
* Pulse las teclas (A (¥ ) para modificar el valor intermitente y CFM para guardar los cambios.
* La caducidad de la calibracion se utiliza para enviar un recordatorio de que hay que volver a calibrar la sonda.
* Aparecerd una «F en el drea de fitulo y estado. La pulsacion de la tecla (2 == indicard el mensaje de calibracion.

Frohe Setup 4|
.

«Temp. Offset & Temperature Calibration Procedure»
(Offset de temperatura y procedimiento de calibracion de la temperatura)
Opcion: -5,0a5,0°C,-9,0a 9,0 °F
* (on «Offset Temp.» seleccionado, pulse «Set».
* Pulse lus teclas (a ) ) para modificar el valor intermitente y CFM para guardar los cambios. Se afiade un
valor positivo a la temperatura visualizada. Un valor negativo disminuye el valor de la temperatura visualizado.
* Para llevar a cabo el offset de la temperatura, consulte el paso 3, Procedimiento de calibracion de la temperatura.

Probe Infao
Cal. Timeout
Fesalution
Temp. 0f fzat
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Pasos para la calibracion de la temperatura
1. Coloque I sonda y un termémetro de referencia (con una resolucion de 0,1°) en un recipiente de agua en agifacion.
2. Observe la temperatura en la pantalla hasta que deje de cambiar. Esto puede tardar varios minutos.
3. Calcule el Offset de la temperatura (es decir, la temperatura de referencia del termémetro menos la
temperatura de la sonda).

4. Pulse (=] en modo Medir.

5. Seleccione «Setup» en el pardmetro «Channel».

6. Con «Probe Settings» seleccionado, pulse «Setup».

7. Cuando se le solicite, escriba el codigo de paso.

8. Pulse las teclos (a )(¥ ) para desplazarse a «Temp. Offset» y, a continuacion, «Set».

9. Cuando se le solicite, pulse YES para situar la unidad en modo HOLD.
10. Ajuste los digitos intermitentes a la temperatura offset calculada en el paso 3. Pulse CFM.
11. Pulse (=] para saliry, cuando se le solicite, para confirmar el cambio.

«Temp. Source and Manual Temperature Value» (Valor de temperatura manual y fuente)

La sonda normalmente proporciona la femperatura precisa utilizada para la compensacion y medicion de la
temperatura. En caso de que el sensor de temperatura del interior de la sonda experimente un fallo u otro problema,
el proceso de control puede continuar utilizando una temperatura manual que deberd seleccionarse proxima a la
temperatura del proceso. Aparece «!¥ ». Sugerimos solicitar una sonda de sustitucion tan pronto como suceda esto.

MeasurepH [
]
; 1 2 <pecification. Manual Temper-abura until
- B Temperature sensor in probe can be replaced.
probe is damaged. Use

25.7 '@ . :

«CalData» (datos calibracion)
Para acceder a lo opcion de visualizacion de los datos de calibracion:
* Pulse «Menu» en modo Medir y, a confinuacion, «Channel Setup» (Configuracion canal), «Probe
Settings» (Ajustes sonda). Aparece la tecla «CalDatay.
* Pulse «CalData» y aparecerdn los datos detallados de la Gltima calibracion junto con la fecha y la hora
de la calibracion y el offset de temperatura.

DIAG 2022-07-01 15:04:98]|
B Temperature has -
dr-opped below probe

DIAG  2022-07-01 150502
B Temperature sensorin |-
probe iz damaged. Use

Channel Seby, Calllata pH Callata miy

Contral Settings
Alarm Settings

[ Callata | Setup ]

pHEUfT: 401, 7.01, 10.01
Offset: -0L6 mW
Slope: 100.4 =
Date: 2022-04-07 14:03:18
Temp, 0f fsek: 0.5 *C

Process cal: 294 mi
Offset: 25 mi

Date: 2022-04-19  07:40:53
Temp. 0 fsek: 06 *C

CalData EC

CalData DO_%35ak

ECERD: 0 pSiem
Of fek: 0,000 pSicm
Cell Fackor: 01005 cm
Date: 2022-03-30 11:.04:42

D0_%*%abgkd: 1000
Of feet: 0.0 %53t

Slope: 545 %
Date: 2022-04-21 09:58:57
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6.3. AJUSTES DE CONTROL DEL PROCESO Y AJUSTES DE LAS ALARMAS
«Control» y «Alarm Settings», parte del sistema de control del proceso, estdn agrupados en el elemento del mend «Channel.

6.3.1. Desplazamiento por los ajustes de control
Este submend se utiliza para definir los parmetros de control del proceso.
I Desplazamiento

* Pulse la tecla (=) en modo Medir.

* Seleccione «Setup» en el pardmetro «Channel».

* Seleccione «Setup» con «Control Settings» resaltado.

Channel Setup [ SetP 1 Enabled
Pt tings Configuracion Setpoint
Control Sethings Parameter
Alarm Settings Enabled
Walue
[ Setup ]

* Pulse las teclas (A )Y ) para desplazarse por los diferentes pardmetros.
* Pulse la tecla (=) (atrds) para regresar al mend sin guardar cambios.

Nota: Sugerimos a los usuarios que realicen los cambios en o configuracion desde el inicio de la estuctura del mend
en adelante, ya que el mend hace referencia a los parGmetros que ya se han ajustado previamente en el submen.
* Cuando se le solicite, escriba el cddigo de paso.

* Cuando se le solicite, pulse «YES» para situar la unidad en modo HOLD.

6.3.2. Elementos de control configurables

3"\ Nota sobre el desplazamiento

Los elementos del mend Control son especificos a la medicion.

Se utiliza el pH, a modo de ejemplo. No obstante, las unidades reales dependerdn de la sonda conectada y de
la configuracién de la sonda (por ejemplo, modo, unidades, etc.).

«Setpoint» (Punto de ajuste)

Opcion: SetP1, SetP2

Con «Setpoint» seleccionado, pulse SetP1 (punto de ajuste 1). Comience con la seleccion de SetP1.

Repita todo el proceso con SetP2, si asi o desea.

SetP 1 Disabled

Parametar
Enabled
Walue

Pardmetro

Opcidn: Consulte todos los pardmetros disponibles en 2.2 Configuraciones de las series de sondas compatibles
El pardmetro, las unidades de medicion, los valores minimo y maximo de las sondas, la histéresis, la desviacidn,
los valores de banda muerta, el periodo de control, el tiempo de reseteo, lo duracion de la compensacion y
la ganancia de banda muerta dependen de la opcion del modo de control configurada (es decir, ON/OFF,
Proporcional, PID) en el submend de ajustes de la sonda.
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Con Pardmetro seleccionado, pulse la tecla virtual y pulse la tecla (=) para guardar los cambios o (¥ ) para
pasar al siguiente pardmetro.

SetP1 Disabled 4|
Setpaint Setf] |~
Enabled O

W alue HA

«Enabled» (Habilitado)

La opcion del punto de ajuste tiene que estar habilitada para poder configurar la funcion Control.

Con «Enabled» seleccionado, pulse «Enable» (Habilitar) o «Disable» (Deshabilitar). Aparecerd una marca
de verificacion para confirmar la seleccion.

Pulse la tecla (=) para salir o la tecla () para pasar al siguiente pardmetro.

SetF1Enabled ol
Setpoint Setp |~
Far-ameter pH
Enablzd [=]
W alue 8.00 pH

«Value» (Valor)
Este pardmetro define el valor del punto de ajuste. En primer lugar, hay que habilitar el punto de ajuste
* (on «Value» seleccionado, pulse «Set».
* Pulse las teclas (A ) ) para editar el valor necesario conforme a los limites minimo / mdximo de la
sonda (por ejemplo, 0,00 a 12,00 pH), que aparecen infermitentemente.

* Pulse «CFM» para guardar los cambios.

SetP1 Enabled
Setpaint SetPl
Parametar
Enabled

Nota: Un valor de punto de ajuste de control no puede ser el mismo que el punto de ajuste de alarma.

«Mode» (Modo) (en primer lugar hay que habilitar el punto de ajuste)
Opcion: ON/OFF, Prop., PID
El pardmetro de modo define el tipo de control que va a utilizar el controlador, es decir, ON/OFF, Prop. o PID.
La tecla virtual «Setups se utiliza después de seleccionar «<Mode» para ajustar los valores adicionales.
Consulte informacion detallada en 16 Algoritmos y modos de control.
™\ Desplazamiento

* Pulse «Modify» (modificar) para abrir la lista desplegable de modos.

* Pulse las teclas (4 (¥ ) para seleccionar el tipo de modo.

* Pulse «Select» (Seleccionar) para guardar los cambios.

* Tras seleccionar «Mode, pulse «Setup».

Configuracion de control ON/OFF
* Pulse «Setup» para que aparezca el submend de opciones.
* Pulse las teclas (A )Y ) para cambiar entre «Mode» e «Hysteresis».
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SetP1 Enabled ol SetP1 OH/OFFContral
Parametar = OMSOFF High
Enabled BA Husteresis

[

* Seleccione «Mode» y pulse las teclas virtuales para seleccionar «ON/OFF Low» (On/Off Bajo) u «ON/

OFF High» (On/Off Alto).
* Pulse la tecla () para seleccionar «Hysteresis».

* (on «Hysteresis» resaltado, pulse «Set». El valor actual comenzard a parpadear y podrd editarse con las

teclos (a)(v).

SetP 1 0MFOFFConteol [

ON/TFF High

0.70 pH

* Pulse «CFM» para guardar los cambios.
* Pulse la tecla para salir de la configuracion.

Control ON/OFF. Valores limite y predeterminados de la histéresis.

Pardmetro de control | Pardmetro medido | Predeterminado | Minimo Mdximo*
pH 1,00 pH 0,02 pH 1,2 pH

Histéresis ORP 50mV 2mV 400mV
CE 1,000 mS 0,002 S 100,0 mS
0D 50 % Sat 0,2 % Sat 60,0 % Sat

* Fl limite maximo puede ser diferente de los valores indicados, dependiendo del rango de medicién de la sonda (0,1 %).

Setup for Prop. control
™ Desplazamiento

* Pulse «Setup» para que aparezca el submend de opciones.

* Pulse lus teclas (A J(¥ ) para cambiar entre «Mode» (Modo), «Deviation» (Desviacién), «Control Period»

(Periodo de control) y «Dead Band» (Banda muerta).

SetF1Enabled ol
Parameter =
Enablzd

W alue 2.00 pH

;

* Seleccione «Mode» y pulse las teclas virtuales para seleccionar «Prop. Alto o Prop. Baijo.

SetP 1 Prop Contral [

Made

SetP 1 Prop Contral [

Dvition Deviation .00 pl
Contral Period Contral Period 1:00 rin
Dead Band Diead Band 0.20 pH

* Pulse la tecla (¥ para seleccionar «Deviation».




Elemento Canal 38

* (on «Deviation» resaltado, pulse «Set». El valor actual comenzard a parpadear y podrd editarse con las
teclas Ca J( v ). Pulse «CFM» para guardar los cambios.

SetP 1 Prop Control [
Mode Prop. Low
[lewistion 0

1.00 pH

Control Period 1:00 i
Dead Band 0.20pH
[ Get ]

* Pulse la tecla () para seleccionar «Control Periods.
* (on «Control Period» resaltado, pulse «Set. El valor actual comenzard a parpadear y podrd editarse con

los teclas (a )(¥ ). Pulse «CFM» para guardar los cambios.

SetP 1 Prop.Control [
Mode Frop. Low
Deviation 1.00 pH

Control Period

Dead Band 0,20 pH
[ Set ]

* Pulse la tecla (v para seleccionar «Dead Bands.
* (on «Dead Band» resaltado, pulse «Set». El valor actual comenzard a parpadear y podrd editarse con las

teclas (Ca J(v ). Pulse «CFM» para guardar los cambios.

SetP 1 Prop.Control [
Mode Frop. Low
Dewiation 1.00 pH

Control Period 1:00 min

* Pulse la tecla para salir de la configuracion.

Control Prop. Valores limite y predeterminados editables.

Pardmetros de control | Pardmetro medido | Predeterminado |  Minimo Mdximo*
pH 1,00 pH 0,02 pH 6 pH

Desviation ORP 50mV mV 2000mV
(E 2,000 mS 0,002 uS 500,0 mS
0D 5,0 % Sat 0,2 % Sat 300,0 % Sat

«Control Periody 1,00 minuto | 10 segundos 30,00 minutos

(Periodo de control)

pH 0,20 pH 0,00 pH ‘

Banda muerta OR? 10mV Oy pe?;/rfljodSllJ[rJirr:%(r)gl] Sgig?de
CE 400,0 S 0,000 LS desyiadén diidido por 5
0D 20 % Sat 0,0 % Sat

* Hllimite maximo puede ser diferente de los valores indicados, dependiendo del rango de medicion de la sonda (0,5 %).

Configuracion del control PID

* Pulse «Setup» para que aparezca el submend de opciones.
* Pulse las teclas (Ca J('Y ) para cambiar entre Modo, Desviacion, Periodo de control, Tiempo Reseteo,
Duracion Compensacion, Banda Muerta y Ganancia de Banda Muerta.
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SetF 1 Enabled ol
Parametar =
Enabled B
W alue .00 pH

SetP 1 PID Contral

Deviation 0.30pH
Contral Period 1:00 min
Reset Time 1640k

Low» (PID bajo) o «PID High» (PID alto).

1.00pH
100 min
16:40h

Dewiation
Control Period
Reset Time

SetP 1 PID Conbeal
Mode

Dewiation
Control Period
Reset Time

FID High

* Pulse la tecla (Y) para seleccionar «Deviation».

* Con «Deviation» resaltado, pulse «Set». El valor actual comenzard a parpadear y podrd editarse con las

teclos (a)(v).

Contral Period
Reset Time

* Pulse «CFM» para guardar los cambios.

* Pulse la tecla (Y para seleccionar «Control Periods.
* Con «Control Period» resaltado, pulse «Set». El valor actual comenzard a parpadear y podrd editarse con

las teclas (4 (V).

SetP 1 PID Conbe-al

Mode
Deviation

Conkr
Resel

* Pulse «CFM» para guardar los cambios.

* Pulse la tecla () para seleccionar «Reset Time».

SetP 1 PID Contral

Mode
Dewistion

* (on «Reset Time resaltado, pulse «Set». El valor actual comenzard a parpadear y podrd editarse, respetando
los valores limite, con las teclas (A J(¥ ). El valor predeterminado deshabilita lo contribucion integrativa.

* Pulse la tecla (v para seleccionar «Rate Time» (Duracion compensacion).

* (on «Rate Time resaltado, pulse «Set». El valor actual comenzard a parpadear y podrd editarse, respetando
los valores limite, con las teclas (A )J(Y ). El valor predeterminado deshabilita la confribucion derivativa.

Rezet Time

SetP 1 PID Contral b
Dewistion 0.30pH |~
Control Period 100 min

2000 min
|

* Pulse «CFM» para guardar los cambios.
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* Pulse la tecla () para seleccionar «Dead Band».
* (on «Dead Bands resaltado, pulse «Set». El valor actual comenzard a parpadear y podrd edifarse, respetando
los valores limite, con las teclas (A )Y ).

SetP 1 PID Conbeal [
Control Period 1000 rim [
Rezet Time 2000 min

Rate Time 400 min I

* Pulse «CFM» para guardar los cambios.

* Pulse la tecla () para seleccionar «Dead Band Gainy.

* (on «Dead Band Gain resaltado, pulse «Set». El valor actual comenzard a parpadear y podrd editarse,
respefando los valores limite, con las teclas (Ca )Y ).

SetP 1 PID Control [
Made

Fate Time
Oiead Band

* Pulse «CFM» para guardar los cambios.

Control PID. Valores limite y predeterminados editables.

Pardmetros de control | Pardmetro medido | Predeterminado |  Minimo Mdximo
pH 1,00 pH 0,02 pH 6 pH
Desviacion ORP 50mV 2mV 2000mV
CE 2,000 mS 0,002 S 500,0 mS
0D 100,0%Sat | 0,2%Sat | 300,0 % Sat
?FC)grr}Lrg (IJ erlgg); rol 1,00 minuto | 10 segundos | 30,00 minutos
Tiempo de reseteo 16:40 horas | 10 sequndos |  16:40 horas
Duracion de la compensacion 0 sequndos 0segundos | 16:40 horas
pH 0,20 pH 0,00 pH 5% del rango
ORP 10mV OmV medido, pero no
Banda muerta E 400,05 0,000, E%ﬂzrﬁésﬂ (\]/g!)o[:
0D 20,0 % Sat 0,0% Sat | dividido por 5
Ganancia de banda muerta 0% 0% 100 %

«Overtime» (en primer lugar hay que habilitar el punto de ajuste)
Opcion: Deshabilitado, de 10 a 20 minutos

El pardmetro «overtime» (temporizador de seguridad) se facilita para ajustar el tiempo continuo maximo que
recibe corriente un relé que acciona una bomba o vdlvula.
En el caso de un control que esté ejecutando un algoritmo On/Off y su salida sea un relé, este tiempo es el tiempo
continuo que el relé estd encendido antes de que se emita una alarma. El temporizador estard en funcionamiento
durante el periodo de encendido del relé y se reiniciard cuando se alcance el punto de ajuste. Si se agota el
periodo del temporizador, el relé se desactivard y se producird una situacion de alarma.
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Nota: Sitie la unidad en Modo Hold (Hold Manual) para suspender la alarma. £1 LED Hold debe estar encendido.
Salga del modo Hold para reiniciar el temporizador.

* Con «Qvertime» seleccionado, pulse «Set».

* Pulse las teclas (_a )Y ) para editar el valor intermitente.

* Pulse «CFM» para guardar los cambios.

SetF 1 Enabled [ SetF 1 Enabled [
Enablzd [=]E2 Enablad [=]E2

Walue
Mod

O ertine

SetP 1 Enabled b SetP 1 Enabled b
Enablzd A= Enablzd A=
Walue 0500 pS [ 1000 2553k
Mod PID High i

OM/OFF High
d

O ertine

Para resefear una alarma de «Qvertimen:
* Vaya a «Menu», «Hold Mode» y seleccione «Man On». El temporizador se pondrd a 0.
* Apague el Hold Manual antes de salir del mend.
* Verifique que los depdsitos de reactivo estén llenos y que las bombas o vdlvulas utilizadas estén operativas.

«Control Output» (Salida de control) (en primer lugar, hay que habilitar el punto de ajuste)

Opcion: Solo lectura
Muestra el relé de corriente (por ejemplo, Relé1) asociado con el punto de ajuste seleccionado.
Si aparece en pantalla «Multiple», pulse «View» para mostrar las salidas o relés asignados.

SetP 1 Enabled b
Mode OMSOFF |~
eeptime Dis.abled
Control Output iple]| |
Minirum OM Tirme R

«Minimum ON Time» (Tiempo de encendido minimo) (en primer lugar hay que habilitar el punto de ajuste)
Opcion: de 1a 10 segundos

Permite a los usuarios controlar la velocidad del cambio de estado del relé cuando se cumplen las condiciones
previamente seleccionadas. Este temporizador impide las «vibraciones» del relé y el dispositivo conectado,
forzando un tiempo minimo de encendido y apagado.

El parpadeo del valor seleccionado indica que es posible modificarlo con las teclas (A )( ¥ ).

Con «Minimum ON Time» resaltado, pulse «Set».

Pulse lus teclas (A J(Y ) para edifar el valor intermitente. Pulse CFM para guardar los cambios.

SetP 1 Enabled b SetP 1 Enabled b
Mode OMSOFF High [~ Mode IO |~
Mvertime 20 min eertime 20 min

Nota: Fl controlador valida lo configuracion seleccionada al intentar salir del mend e indica ol usuario todos los
pardmetros no vdlidos. Cuando se le solicite que guarde los cambios, pulse lo tecla virtual «YES».
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6.3.3. «Configurable Alarm Settings» (Ajustes de alarmas configurables)
Este submeni se utiliza para definir los limites de funcionamiento del proceso. Los umbrales de los ajustes
configurados en este submend controlan el relé de alarma. Si la alarma se activa, el control se detiene. En este
submen( se configuran tanto el pardmetro medido como la temperatura.
Nota: Los elementos del mend de alarmas son especificos a lo medicion. Se utiliza el pH a modo de ejemplo.
No obstante, los unidades reales dependerdn de lo sonda conectada y de lo configuracion de la sonda (por
ejemplo, modo, unidades, efc.).

I Desplazamiento
* Pulse la tecla en modo Medir (Measure).
* Pulse «Setup» en el pardmetro «Channel».
* Pulse «Setup» con «Alarm Settings» resaltado y se abrird el submend de alarmas.
* Pulse las teclas (A ) ) para desplazarse por las diferentes opciones.

* Pulse la tecla atrds (=) para regresar al mend sin guardar cambios.

Channel Setup [ Alarm Setu

Probe Settings Configuracio Alar-m High Enable [=]

Control Settings > Alarm High 11.00pH

[Alarm Settinas ] <——— || Alarm Low Enabled [ =]
Alatm Lot 2.00pH

Nota: Sugerimos a los usuarios que realicen los cambios en la configuracion desde el inicio de ln estructura
del mend en adelante, ya que el mend hace referencia a los parémetros que ya se han ajustado previamente
en el submen.

» (uando se le solicite, escriba el cdigo de paso.

» Cuando se le solicite, pulse «YES» para situar la unidad en modo HOLD.
Una vez finalizado, regrese al pardmetro «Other» (Otros) y configure también esto. La alarma puede
configurarse tanto para medicion como para temperatura.

Pardmetro
Opcidn: Consulte todos los pardmetros disponibles en 2.2 Configuraciones de las series de sondas compatibles.
Con el elemento seleccionado, pulse la tecla virtual correspondiente para cambiar de opcion.

Alarm High Enabled
Alarm High
Alarm Low Enabled

«Alarm High Enabled» (Alarma alto activo)
Opcion: «Enabled, Disabled» (Habilitada, Deshabilitada)
* (on «Alarm High Enabledy, pulse la tecla virtual correspondiente para cambiar de opcion entre habilitar
o deshabilitar. Lo marca de verificacion confirma que el pardmetro estd habilitado.

* Pulse la fecla (=) para guardar los cambios.

Alarm High
Alarm Low Enabled
Alarm Low
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«Alarm High» (Alarma Alto) (en primer lugar, hay que marcar «Alarm High Enabled)
Permite a los usuarios configurar el valor limite superior para la alarma.
* Para modificar este valor, con «Alarm High» seleccionado, pulse «Set». El digito intermitente indica que
es posible modificar el valor. Utilice las teclas Ca )('Y ) para realizar los cambios.
* Pulse CFM para guardar los cambios. Una vez confirmado, el valor deja de parpadear.
* Pulse la tecla (=) para regresar al mend.

Alarm Setup 4|
Hlarm High Enabled BA |~
n Hiah 00 p

; .00 pH
Hlarm Lo Enabled =]
Alarm Lo 3.00pH

Nota: Un valor de punto de ajuste de control no puede ser el mismo que el punto de ajuste de alorma.

«Alarm Low Enabled» (Alarma Bajo Habilitada)
Opcion: «Enabled, Disabled» (Habilitada, Deshabilitada)
* Con «Alarm Low Enabled», pulse la tecla virtual correspondiente para habilitar o deshabilitar. La marca de
verificacion confirma el pardmetro habilitado.
* Pulse la tecla (=) para guardar los cambios.

Alarm Setup ol
Parameter =
Alarm High Enabled =]
Hlarm ngh 11.00 pH

Rlar bA

«Alarm Low» (Alarma Bajo) (en primer lugar, hay que marcar «Alarm Low Enabled»)
Permite a los usuarios configurar el valor limite inferior para la alarma.
* Para modificar este valor, con «Alarm Low» seleccionado, pulse «Set». El parpadeo del valor seleccionado
indica que es posible modificarlo con las teclas (a J(Y).
* Pulse CFM. Una vez confirmado, el valor deja de parpadear.
* Pulse la tecla (=) para regresar al mend.

Alarm Setup 4|
Alarm High Enabled ==
Alarm Hiah 11.00 pH

Alarmi LD'w' Enablzd

«Mask Time» (Tiempo de enmascaramiento) (en primer lugar, hay que marcar «Alarm High Enabled»
o»Alarm Low Enabled»)
Opcidn: de 0 a 30 minutos (0-59 segundos, 1:00 a 30:00 minutos)
El tiempo de enmascaramiento es un temporizador de retardo de alarma. La medicion del proceso permanece
en estado de alarma durante n unidades de tiempo antes de activar lo alarma.

* Pulse Ajusta»Set» para modificar el valor. El valor intermitente indica que es posible modificarlo.

* Pulse las teclas Ca J(Y )y, a continuacion, CFM para guardar los cambios. Una vez confirmado, el valor
dejo de parpadear.
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* Pulse la tecla para regresar al meng.

Alarm Setup b
Alarm High 11.00 pH [~
Alarm Low Enabled B
Alarmin Lo
Mask Time

«Delay Off Time» (Tiempo de retardo de apagado)

En primer lugar, hay que marcar «Alarma High Enabled» o «Alarm Low Enabled»
Opcion: 5 a 999 sequndos
El tiempo de retardo de desconexion es un temporizador del refardo de la desconexion. Una vez activada la alarma,

permanece activo durante n unidades de tiempo, incluso aunque no se satisfaga la condicion de la alarma.
* Pulse «Set» para modificar.

* Utilice las teclas (4 ) para modificar el valor intermitente.
* Pulse «CFM» para guardar los cambios. Una vez confirmado, el valor deja de parpadear.
* Pulse la tecla (=) para regresar al mend.

Alarm Setup [
Alari Low Enabled B -
Alarmi Lo .00 pH
Hazk Titne 1.0 i [[]
Dilay OFf Tine

Nota: Fl controlador valida la configuracion seleccionada al intentar salir del mend e indica ol usuario todos los
pardmetros no vdlidos. Cuando se le solicite que guarde los cambios, pulse la tecla «YES».

7. «<HOLD MODE» (MODO HOLD)
Modo Hold es el segundo elemento de las selecciones del mend.

Nota: Las selecciones de o configuracion no cambian aunque se utilice una nueva sonda de pardmetros en el controlador.
Cuando estd seleccionado el modo Hold, son visibles las teclas virtuales «Man On» o «Man Off».

Hold Mode Man. On|
Outputs
Inputs
Claaning = Claaning

Han 01

7.1. ACTIVACION DEL MODO HOLD MANUAL

El submend «Hold Mode» se utiliza para activar o desactivar un modo Hold manual. También puede usarse para
configurar una funcionalidad de Hold a distancia que utiliza un disparador de entrada digital.
La seleccion de «Man On inicia el procedimiento detallado a continuacion.

1. Seleccione «Man On» (u «Off»).

2. El estado situado junto al elemento del mend cambiard a «<Man On» (u «Off).
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Menu

Outputs
Inputs
Claaning =

3. Pulse la tecla (=) para salir del pardmetro.
En modo Hold manual:
* «Hold» aparece en el drea de titulo y estado
* El valor de medicion primario aparece infermitentemente
* EI LED HOLD estd encendido
* Cualquier relé configurado para HOLD; el LED del relé se encenderd con el relé asociado habilitado
* Se suspenden todas las sefiales de alarma (LED, relé de alarma)
* Las salidas analdgicas estardn en el estado configurado (consulte 8.2 Salidas analégicas)

7.2. CONFIGURACION DE DISPARADOR DE HOLD EXTERIOR

™\ Desplazamiento
* En el Mend, utilice lus teclas Ca )(Y ) para seleccionar «Hold Mode Man. On
* (on «Hold Mode Man. On» seleccionado, pulse «Setup» para acceder a la pantalla.
Haold Enabled b
Hld Input Input 1

Hald Output Relay 2
Hiold Release Delay 205

Inputs
Cleaning

«Hold Input Enabled» (Entrada Hold habilitada)

Opcion: «Enabled, Disabled» (Habilitada, Deshabilitada)
Con la funcion seleccionada, pulse «Enable» o «Disable» para cambiar de opcion. La marca de verificacion
confirma que la entrada Hold estd habilitada.

Hald Dis ablad b Hald - Incomplate Setup b

Hold Input Enabled L]

Hold Input Mone # Hold Input Mone

Hold Output Relay 2 Hold Output Relay 2

Hold Release Delay ) Hold Release Delay )
[ Enable ] [ Dizahle ]

«Hold Input» (Entrada Hold)
El modo Hold puede activarse utilizando las entradas del disparador exterior. Este es un pardmetro de solo lectura que indica
los entradas que estdn configuradas para iniciar el modo Hold. Si se selecciona una entrada, esta aparece en pantalla.
* Para cambiar la asignacion de la entrada para la entrada Hold, regrese a la estructura del mend de nivel
superior y seleccione «Inpufs».
* Para regresar al mend sin realizar cambios, pulse la fecla (=]).

Hald Enabled b
Hald Input Enabled B
Hald Qukput Relay 2

Hiold Release Delay bs
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«Hold Output» (Salida Hold)
Este es un pardmetro de solo lectura que indica las salidas de relés (si las hubiera) que estdn configuradas para
el modo Hold. Para regresar al mend sin realizar cambios, pulse la tecla (=).

Hold Enabled [
Hald Input Enabled B
Hald Input Input

Hild Oukput Fielay 2

Hiold Release Delay 20 5

«Hold Release Delay» (Retardo terminacion Hold)

Opcion: de 0 a 99 segundos

El retardo de terminacion de Hold es un temporizador que permite a la funcion de control permanecer en estado
HOLD durante un periodo de tiempo adicional una vez terminado HOLD. Este periodo de tiempo se implementard
con una cuenta atrds y se visualizard en el drea de titulo y estado.

Con «Hold Release Delay» seleccionado, pulse «Set» para realizar cambios.

Hald Enabled [
Hald Input Enabled B
Hald Input Input 1
Hild Oukput Felay 3

Hald Feleass Delay

Cuando se le solicite, escriba el cddigo de paso.
El valor de tiempo parpadea, indicando que es posible modificarlo. Pulse las teclas (Ca )Y ) para ajustar el valor.
Pulse CFM para guardar o pulse la tecla (=) para regresar al mend sin guardar los cambios.

Hild Dis abled b Haold Enabled b
Hold Input Enabled a Hold Input Enabled =]
Hold Input Mone Hold Input Input 1
Hold Output Relay 1 Hold Output Relay 3
Hold Release Delay B< Hold Belease Delay

Nota: El controlador valida la configuracion seleccionada al intentar salir del mend e indica af usuario todos los
pardmetros no vdlidos. Cuando se le solicite que guarde los cambios, pulse la tecl «YES».

8. SALIDAS
Salidas es el tercer elemento de las selecciones del Mend.

I Desplazamiento
* En el mend Principal, pulse los teclos (4 )Y ) para seleccionar «Outputs». Con «Outputs» seleccionado,
es visible lu tecla virtual «Setupo.
* Pulse «Setup» para abrir una estructura de submends que incluye relés y salidas analdgicas.

Menu ol Outputs Sety Outpubs Setup [
Hald Hode OFf | ® T
Outputs nalog Qubputs
Inputs @
Cleaning 5] @

* Pulse las teclos (Ca )Y ) para cambiar de opci6n y pulse «Setup» para abrir el pardmetro seleccionado.
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* (uando se le solicite, escriba la contrasefia.
* Cuando se le solicite, con la contraseiia habilitada, pulse «YES» para situar la unidad en modo HOLD
y comenzar a modificar pardmetros.

Tanto los relés como las salidas analégicas pueden usarse como parte de un sistema de control del proceso.
Los confactos de los relés estdn conectados a elementos de control, por ejemplo, vdlvulas, motores utilizados para la
regulacion del valor del proceso. También sirven de conexion con los dispositivos automaticos de limpieza de la sonda.
Las sefiales de las salidas analdgicas estdn conectadas con los sistemas de automatizacion y control de supervision
0 a un sendillo registrador de grdficos para realizar la captura de las mediciones del proceso.

Nota: £l modo del controlador determinar el nimero de relés y salidas analdgicas.

8.1. RELES

™\ Desplazamiento
* (on el elemento del mend «Qutputs» seleccionado, pulse «Setup».
* Utilice las teclas (Ca )] para seleccionar «Relays».

Heny 4| Dutputs Sety
Hold Mode 0ff |~
finaleg Outputs
Inputs IEI
Cleaning =
Setup

* Pulse «Setup» para abrir la lista de relés (con el tipo listado situado al lado). Es posible asignar los relés
a las funciones de limpieza, Hold, o puntos de ajuste.

Relay Seby
Felay1 [MOJHC]
Relay? [MOSHE]
Relay (M1

Felayd (M1

[z abled

* Pulse las teclas (4 () para desplazarse por los diferentes elementos.

* Pulse la tecla (=) para regresar al mend sin guardar cambios.

* Pulse Modificar para seleccionar el modo de funcionamiento de los relés. Es posible asignar varios relés
a lo misma funcion.

Felay Setup 4|

Relay Setup

Felayt [MOSHE]

Diz.abled |=

FellDiz abled

Felayz [MOJHCT  Ch Fi Fel ChelSetP1
Fielayd (M1 Diabled Fel CtriSetrz
Fielayd (M1 Qi< abled T

Nota: F1 HI510-0320 tiene 3 relés y 2 salidas analégicas (A0) y el HI5 10-0540 tiene 5 relés y 4 salidas analégicas (A0).

Nota: I controlador valida a configuracidn seleccionada al intentar salir del mend e indica al usuario todos los
pardmetros no vdlidos. Cuando se le solicite que guarde los cambios, pulse lo tecla «YES».
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8.2. SALIDAS ANALOGICAS
Nota: El modo del controlador determinar el nimero de relés y salidas analégicas.

"\ Desplazamiento

* En «Analog Outputs», pulse «Setup».
* Pulse las teclas (_a )Y ) para desplazarse por los diferentes pardmetros.

Diata Channel
Parameter
Nutput Range

Configuracion

Hrialod Outeuts

A0 2

Track Channel

Configuracion

Analog 1 Setup b
Tr-ack Channel [2]
" o

CH1
CtrlSetr

Mode
[l.ats Chanre
Pt ameter
Output Range

uks
Track Channel
Track Channel

* Pulse la tecla (=) para regresar al mend sin guardar cambios.

* Cuando se le solicite, escriba el cddigo de paso.

* Cuando se le solicite, con la contrasefia habilitada, Seleccione «YES» para situar lo unidad en modo HOLD
y comenzar a modificar pardmetros.

Nota: Sugerimos a los usuarios que realicen cambios en la configuracidn desde el inicio de esta estuctura del mend
en adelante, ya que el mend hace referencia a los parGmetros que ya se han ajustado previamente en el submen.

«Mode» (Modo)
Opcion: Disabled, Track Channel» (Deshabilitado, Rastrear canal)
Con «Mode» seleccionado, pulse «Modify» para cambiar de opcidn.

«Disabled» indica que la salida analdgica no ha sido asignada a ninguna funcion.
Con «Track Channel» seleccionado, la salida analdgica sigue a un pardmetro especifico

Data Channel
Parameter
Outpuk Range

«Data Channel» (Canal datos)
Opcion: CH1 para un canal
El canal de datos siempre es CH1.

u
Track Ehanel

CH1
Farametar Chrl5etP1
Output Range 0-20mA [+
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Parametro

Opcion: CiriSetP1, CtrlSerP2, lectura sonda principal, Temperatura
Con «Parameter» seleccionado, pulse «Modify»y seleccione el pardmetro entre las opciones disponibles. Pulse

«Select» para guardar los cambios.

Output Range

Analog 1 Setup 4| Analog 1 Setup 4| Analog 1 Setup 4|
Hode Track Channel [ Hode Track Channel [ Hf Chrl5etr
[ata Channel CH1 [ata Channel CH1 [ Chrl5etPz
ate T iy
Outpuk Range 0-20mA Output Range 0-20mA
[ Gelect ]

Analog 1 Setup 4| Analog 1 Setup 4|

Hode Track Channel [~ Hf ChelSetP1 =

[aka Channel CH1 [ Chrl5etPz

QOfpEUE Range

Far-ameter
Output Range

[ Select ]
Analog 1 Setup ol Analog 1 Setup ol
Mode Track Channel |4 M Chrlgetf =
[ska Channel CH1 CirlSatPE

Analog 1 Setup ol Analog 1 Setup ol
Made Track Channel |2 Chel5etP1 =
[ska Channel CH1 ClrlSatP2

Outpuk Range 0-20mA

[ Select ]
Analog 1 Sety;
Track Channel Made Track Channel
Data Channel Data Channel CH1
v
Output Range 0-20mA
Analog 1 Setup oll Analog 1 Setup gl
Hode Track Channel [~ Hf ChelSetP1 =
[aka Channel CH1 [ Chrl5etFz

I S

Analog 1 Setup

Analog 1 Setup

Mode

Data Channel

Track Channel |2 Mode Track Channel |2

Data Channel

Data Channel T CH
Parametar Chrl5etP1
Output Range 0-20mA

Track Channel

Oata Channel
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«Output Range» (Rango de salida)
Opcion: 0-20mA, 4-20mA

Con «Qutput Range» seleccionado, pulse la tecla virtual correspondiente para cambiar la opcion del rango de
salida mA: 0-20mA o 4-20mA.

Analog 1 Setup oll Analog 1 Setup gl
Made Track Channel [+ Hode Track Channel [~

Data Channel CH1 Data Channel CH1
Par-ameter
ut Fia

Farameter

Valor OmA 0 4mA
Opcion: pardmetro medido, CiiSetP1 o CtrlSetP2

* Con el valor OmA (0 4mA) seleccionado, pulse «Set». El valor parpadea, indicando que es posible modificarlo.
* Pulse las teclas (A )(¥ ) para incrementar o disminuir el valor.
* Pulse «CFM» para guardar los cambios.

Analog 1 Sety;

Data Channel CH1 Data Channel
Parameter ChrlSetP1 Parameter
Output Range 0-20mA Output Range

A W alue

Valor 20mA

Opcion: pardmetro medido, CiiSetP1 o CtrlSetP2

* (on el valor 20mA seleccionado, pulse «Set». El valor parpadea, indicando que es posible modificarlo.
* Pulse las teclas (A (¥ ) para incrementar o disminuir el valor.
* Pulse «CFM» para guardar los cambios.

Analog 1 Setup b Analog 1 Setup b Analog 1 Setup b
Parameter == Parameter == Parameter ChelSetP1 |~
Output Range 0-20mA ] Output Range 4-20mA ] Output Range 0-20mA ]
DmH Ualue 0.0 pH 4mH 'l.l'alue 4.0 pH IIImFI 'l.l'alue 0.0 %

«HOLD Value» (Valor HOLD)
Opci6n: «Last Frozen, Fixed Values (Ulfima congelacin, Valor fijo)
Con «HOLD Value» seleccionado, utilice la tecla virtual para cambiar de opcidn entre el valor fijo y dlfima congelacion.
Ultima congelaci6n indica que la salida se estd manteniendo al nivel actual, antes de pasar a modo HOLD.
Valor fijo indica que a la salida se le estd aplicando un valor configurado durante el modo HOLD.

Nota: £l valor se ajusta en el siguiente pardmetro; valor fijo

Analog 1 Setup

Analog 1 Setup b
Output Range OmA W alue 0.0pH |~
OmA W alue 20mA Walue 14.0 pH

20mA Walue
HOLD W alue

LastFrozen (I
A
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«Fixed value» (Valor fijo)
* (on «Fixed Value» seleccionado, pulse «Set». El valor parpadea, indicando que es posible modificarlo.
* Pulse las teclas (A J(¥ ) para incrementar o disminuir el valor. Pulse «CFM» para guardar el valor.

* Pulse la tecla para regresar al meng.

Analog 1 Setup
OmA W alue
20mA Walue

[ Analog 1 Setup
= OmA W alue

20mA W alue
HOLD W alue
Fizedyalue

«Qut 22mA - OnALARM>» (Salida 22mA - ALARMA On)

Opcion: «Enabled, Disabled» (Habilitada, Deshabilitada)
Con «Qut 22mA - OnALARM» seleccionado, pulse la tecla virtual correspondiente para habilitar o deshabilitar la funcion.
Cuando estd habilitada, acciona la salida analogica a 22mA en situacion de alarma.

Analog 1 Setup b
20mA Walue 100.0 % (&
HOLD W alue FizoedW alue

Fizcedy alue 50.0 % |l

Nota: El controlador valida la configuracion seleccionada al intentar salir del mend e indica af usuario todos los
pardmetros no vdlidos. Cuando se le solicite que guarde los cambios, pulse la tecla «YES».

9. ENTRADAS

Entradas es el cuarto elemento de las selecciones del mend.
Nota: Las selecciones de I configuraciin no cambian aunque se utiice una nueva sonda de pardmetros en el controlador.

Con «Inputs» seleccionado, pulse «Setup» para abrir una estructura de submends para la Entrada 1y lo Entrada 2.

Heru ol Inputs Setup [ Inputs Setup [
Hold Mode  Edt. On (2 (SR8 i | i Input 1 Diz.abled
Outputs auk 2 [li<.abiled
Cleaning =] :
Sehup [ Getur ] [ Getup ]

Ambas entradas se configuran del mismo modo. Compruebe el cableado antes de la configuracion.

™ Desplazamiento
* En el mend Principal, utilice las teclas (A J(Y) para seleccionar «Inputs».

* Utilice las teclas (Ca () para cambiar de opcion.
* (on la opcion seleccionada, pulse «Setup» para abrir la entrada seleccionada.

Si es necesario:
* Cuando se le solicite, escriba el cddigo de paso.
* Cuando se le solicite, pulse «YES» para situar la unidad en modo HOLD.
Amboas entradas pueden configurarse como deshabilitadas o utilizarse para activar el modo Hold o un ciclo de

limpieza con un inferruptor de disparo remoto.
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El nivel activo de la entrada puede ajustarse en Alto o Baijo.

Input1 Setup [ Input1 Setup [
Function Hild Function Hald
Current Walue Liwe Cuprent Walue Liwe
Input? Setup [ Input? Setup ]
Function Clean Function I:Ian
Current Walue Lrwe Current Walue Lrwe
Low

Para modificar el modo de funcionamiento para cualquiera de las entradas, siga el procedimiento de cuatro

pasos descrifo a continuacion:
1. Con «Input 1» 0 «Input 2» seleccionado, pulse «Setupy.

2. Utilice las teclas Ca )(Y ) para desplazarse por las diferentes opciones.
Inputs Setup [

Infut 2 Dizabled

3. Pulse «Modify» para que aparezca la lista desplegable de Funcion.
4. Utilice las teclas (a ) ) para desplazarse por las tres opciones y pulse «Select» para confirmar.

Input i Setup [ Input? Setup [
Funckic [li=abled Funckion [li=abled
Active Lewel MA Ackive Lewel MA
Input | Setup b
[ Disabled lad]
Fict (= I | 14F

Clzaning

Nota: Fl controlador valida lo configuracion seleccionada al intentar salir del mend e indica ol usuario todos los
pardmetros no vdlidos. Cuando se le solicite que guarde los cambios, pulse I tecla virtual «YES».

Limpieza es el quinto elemento de las selecciones del mend.
Nota: Las selecciones de la configuracidn no cambian aunque se utiice una nueva sonda de pardmetros en el controlador.

El mend de limpieza se utiliza para programar una funcion de limpieza con control de tiempo que usa los
relés configurados para activar valvulas, bombas o aire comprimido para automatizar la limpieza de lo sonda.
Se pueden programar dos tipos de limpieza: Simple y Avanzada.

La limpieza «Simple» es adecuada para cualquier aplicacion en la que el uso automdtico del lavado con
agua o el chorro de aire dirigido sea suficiente como medio de limpieza. Se dirige un chorro de agua o aire
hacia la punta de la sonda, que separa y elimina los depositos. Es habitual que el lavado con agua se lleve a

cabo directamente durante el proceso.
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Para la limpieza «Advanced» (Avanzada) se utilizan dos relés programables. Uno para el enjuague o lavado
con agua y un segundo para activar una vlvula o bomba para el producto quimico de limpieza.

Ciclo de limpieza y configuracién del relé de enjuague (durante el ciclo)

* Los ciclos de limpieza pueden iniciarse manualmente con una entrada digital, un temporizador (infervalo
programado) o mediante programacion.

* La frecuencia y duracion del ciclo de limpieza pueden programarse para satisfacer los requisitos de l
aplicacion especifica.

* (on limpieza «Advanced» seleccionado, al pulsar prolongadamente (durante unos segundos) las teclas
(Ca )™ J al mismo tiempo, se para manualmente el ciclo de limpieza. La limpieza se para, pero el ciclo
finalizard las fases de enjuague y recuperacion antes de retornar a control de medicion o proceso.

* La calibracion no puede iniciarse cuando estd en marcha una limpieza simple o avanzada.

* La limpieza no puede activarse mientras se estd llevando a cabo la calibracion.

* La limpieza automdtica de la sonda del proceso puede ser considerada como perturbacién de los modos normales
de medicion o control. Cuando el ciclo de limpieza se pone en marcha, el controlador se sitGa en modo HOLD.

* (onfiguracion del relé de enjuague

Limpieza Simple : el relé de enjuague configurado se activa, durante el tiempo de enjuague, seguido por
un tiempo de recuperacion mientras el sistema de la sonda se reaclimata al proceso. El ciclo de limpieza
finaliza y el controlador regresa al servicio normal de medicion y control.
Limpieza Avanzada : el relé de enjuague configurado se activa y permanece encendido durante toda la
limpieza. Una vez finalizado el tiempo de enjuague de prelavado, se enciende el segundo relé de lavado
durante el tiempo de lavado. Cuando finaliza este tiempo, el temporizador de enjuague de poslavado se
pone en marcha, seguido por un tiempo de recuperacion mientras el sistema de la sonda se reaclimata al
proceso. El ciclo de limpieza finaliza y el controlador regresa al servicio normal de medicion y control. Este
ciclo de enjuague o lavado puede repetirse en diversas ocasiones, todas las que sean necesarias.

™\ Desplazamiento
* En el mend Principal, pulse lus teclas Ca )(Y) para seleccionar «Cleanings.
* Pulse «Start» para iniciar un ciclo de limpieza.

Henu [ Henu 4|
Outputs = Hald Maode off (=

Inputs ] Outputs

Cleaning Inputs

Technical Menu = F]

tup_J Start ]

* (on «Cleaning» seleccionado, pulse «Setup» para acceder a la pantalla.

Menu Gl Cleaning Enabled
Hold Mode I3 = Configuracion
Outputs Tupe  Advanced Cleaning
Inpuks Ext. Trigger Maore
0 Int. Trigget Timnet
[ Dizable ]

* (uando se le solicite, escriba el cddigo de paso.

* Cuando se le solicite, pulse «YES» para situar la unidad en modo HOLD.

* La opcion «Enabled»* tiene que estar activa (marca de verificacion visualizada) para el resto de los
pardmetros configurables que se van a modificar.
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* Utilice las teclas (Ca (v ) para desplazarse por los diferentes pardmetros.
* Pulse la tecla para regresar al mend sin guardar cambios.
«Enabled»* (Habilitada)
Opcion: «Enabled, Disabled» (Habilitada, Deshabilitada)

Con «Enabled» seleccionado, pulse la tecla virtual correspondiente para habilitar (activar) el modo de limpieza
0 deshabilitar el modo de limpieza.

Cleaning Enabled

Enablzd [=]
Type  Adwanced Cleaning
Ext. Trigger Mone
Int. Trigger Timet

Tipo
Opcion: Simple, Avanzada
Con «Cleaning Type» (Tipo de limpieza) seleccionado, pulse «Advanced» o «Simplex para cambiar de opcion.

Tupe  Adwanced Cleaning
Ext. Trigger
Int. Trigger

«Ext. Trigger» (Dsiparador ext.)

Opcion: «None» (Ninguno), «Input 1» (Entrada 1), «Input 2» (Entrada 2)
Este es un pardmetro de solo lectura que indica qué entrada, si la hubiere, ha sido asignada para iniciar la limpieza.

Cleaning Enabled | Cleaning Enabled | Cleaning Enabled
Enabled [=] Enablad [=] Enablad

Type  Adwanced Cleaning Adwanced Cleaning Type

Ext Trigger jggar I
Int. Trigger Timet |5 L Tri Timet [ Int. Trigger

Con dos entradas configuradas, pulse «View» para que aparezcan las opciones configuradas para la entrada
del disparador.

Cleaning Enabled ]
Cleaning Inputs

Input 1

Input 2

Int. Trigger Tinmet [+
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«Int. Trigger» (Disparador int.)

Opcion: «Disabled» (Deshabilitado), «Timen (Temporizador), «Schedule» (Programa)
* Con «Int. Trigger seleccionado, pulse «Modify» para que aparezca la lista de opciones desplegable.
* Utilice las teclas (A () para cambiar de opcidn.
* Pulse «Select» para guardar la opcion.

Cleaning Enabled
Enabled B
Tupe Simple Cleaning
E:xh. Trlgger More

EoTri n A

Cleaning Enabled
Enabled B
Tupe  Adwanced Cleaning
E:h. Trlgger

|- T .

Cleaning Enabled 4|
=]

Enabled
Tupe Adwanced Cleaning
Eh. Trlgger

b Trias

Cuando esté seleccionado «Timer», el ciclo de ||mp|eza se llevard a cabo durante el periodo de tiempo indicado
en el pardmetro «Cleaning Interval» (Infervalo limpieza).

«Schedule» (Programa)
Cuando estd seleccionado «Schedule» lus opciones son «Disabled» o «Timer», se visualizard NA.
Cuando estd seleccionado «Schedule» para «Int. Trigger, las opciones son On u Off.
* (Con «Schedule On» seleccionado, pulse «Setup» para configurar un programa de limpieza.
* Configure hasta tres inicios al dia para el programa de limpieza.
* Habilite los dias de la semana en los que se a va llevar o cabo el ciclo de limpieza.
* Pulse la tecla (=) para guardar los cambios y salir del programa.

Clzaning Enabled Clzaning Enabled Clzaning Enabled

Type Simple Cleaning Type  Adwanced Cleaning Type  Adwanced Cleaning
Ext Trigger More Ext. Trigger Input 2 Ext. Trigger More
Int, Trigger Scheduls Int. Trlgger Scheduls Int, Trigger Scheduls
Schedule 0 Sched 0 Schedule 0
Sehedule Setup ol Schedule Setup [ Schedule Setup [
Start Time 1 0600 | Monday == Thursday [ml=
Skart Time 2 1200 Tuesday ] N Friday =]
Start Time 2 1800 ednesd: [=] Saturday [m |
Manday =] Thursday [m] [Sunday O]

«Cleaning Interval» (Intervalo de limpieza)
Opcion: 1 a 1440 min. (como 1.a'59 min.y 1:00 a 24:00 h), si se ha seleccionado «Timer» como un «lnt. Trigger»
NA, si se ha seleccionado «Schedule» como «Int. Trigger

* (on «Cleaning Interval» seleccionado, pulse «Set» para realizar cambios.

* Utilice los teclas (A )] para modificar el digito infermitente.

* Pulse «CFM» para guardar los cambios.

Cleaning Enabled 4|
Ext. Trigger Mo |~
Int. Trigger Tirmet

Schedule
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10.1. LIMPIEZA AVANZADA
Pasos de la configuracion:
* (on el elemento seleccionado, pulse «Set» para realizar cambios.
* Utilice las teclas Ca )(Y ) para modificar el digito infermitente. Pulse «CFM» para guardar los cambios.

Elemento Opcién Captura de pantalla
Cleaning Enabled [
Cleaning Interwal 2:00 b |~
. . Pre-wash rinseTime 20 2
Tiempo de enjuague prelavado 5 0 300 segundos WathTme oo
Cleaning Enabled [
Schedule HA [~
Cleaning Intetwal 2400 h |y
Pre-wath ringeTime 204
wazhTime 20 £
. [ 5=t ]
Tiempo de lavado 5 a 300 segundos :
Cleaning Enabled [
Scheduls 0n
Cleaning Interswal HA |y
Pre-wash rinseTime
'washTime
Cleaning Enabled [
Cleaning Inkerwal 8:00 b~
o . Pta- h rinseTi 20
Tiempo de enjuague poslavado 50999 sequndos WashTime e Gpe|m
Cleaning Enabled [
Pre-wash rinseTime 205 |~
. . ‘wazhTi 20
N.° de ciclos de lavado. 1010 ciclos it :
Cleaning Enabled [
wazhTime 20~
0 . . . Post-washrinseTime 20+
N.° de ciclos solo enjuague 1010 ciclos i ach rucles No 5w
Rinzelnly cycles Mo.
[ 5=t ]
Tiempo de recuperacion Claaning Enabled 5
/ . Post-weashrinseTime 20 5 |~
Periodo de tiempo para que la sonda se 5 0120 seaundos Wash cudles o,

. Fii | les Ma. i[m
reaclimate al proceso antes de poner en J et D
marcha el control
Relé de enjuague Elzaning Ensbled c

; . .y / . Cleaning Inkarwal 2:00 b |=
Pardmetro de solo visualizacion que Muestra el relé de enjuague | FinseTime 20+
. , , . . R Ti 10
indica el relé o relés configurados para ~ asignado B ey
la funcion de enjuague
Relé de IGVGdO Cleaning Enabled [

, . Y / Rinse0nl les Mo, =
Pardmetro de solo visualizacién que Muestra el relé de lavado RocaweraTime 103
. , , . . Fel
indica el relé o relés configurados para asignado PR
la funcién de lavado
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10.2. LIMPIEZA SIMPLE
Pasos de la configuracion:

* (on el elemento seleccionado, pulse «Set» para realizar cambios.
* Utilice las teclas (A ) ) para modificar el digito infermitente.
* Pulse «CFM» para guardar los cambios.

Elemento Opcion Captura de pantalla
Cleaning Enabled b
Int. Trigger Schedule (=~
. . Schiedul 1]
Tiempo de enjuague 5 a 300 segundos eaning |

Cleaning Enabled [
Scheduls 0n
. .z Cleaning Ink | HA
Tiempo de recuperacion 50120 segundos FinaeTime
i ruTime
Cleaning Enabled [
Cleaning Inkerwal HA [~
, . , . . RinseTima 205
Relé de enjuague Muestra el relé de enjuague asignado | ecomeruTine 0

Rirse Relay

Nota: I controlodor valida la configuracion seleccionada al intentar salir del mendi e indica al usuario fodos los
pardmetros no validos. Cuando se le solicite que guarde los cambios, pulse «YES».

11. MENU TECNICO

Meni Técnico es el sexto elemento de las selecciones del mend.

El mend téenico se utiliza para la calibracion in situ de la presion en un punto individual («Press. Calibration»)
y la calibracion de la salida analogica («AQ Calibrations).

Los valores de la presion actuales se escriben manualmente y la lectura se visualiza en mmHg.

Menu

Technical Menu Setyl

Inputs
Claanin

F're: libr-ation

CAL

™\ Desplazamiento:

* Pulse la tecla (=] en modo Medir.

* (on «Technical Menu» seleccionado, pulse «Setup» para acceder a la pantalla.

* Utilice las teclas (a JC¥ ] para cambiar entre las dos opciones.

* (on la opcidn seleccionada, pulse la tecla funcional visualizada para acceder a la calibracion.
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11.1. CALIBRACION DE LA PRESION

Es posible llevar a cabo calibraciones de repeticion y se afiade el offset (con el limite de =100 mmHg) a la
calibracion anterior.

Utilice un medidor portdtil para determinar el valor de presion actual.

Procedimiento
1. Pulse «CAL» para acceder al modo calibracion.
Cuando se le solicite, con la contrasefia habilitada, escriba el codigo de paso.
Cuando se le solicite, pulse «YES» para situar la unidad en modo HOLD.
2. La pantalla LCD muestra el valor de presion actual.

[Pressure Calibration

710 "

% 7 10mmHa
CLR

|

3. Pulse las teclos Ca )Y ) para ajustar el valor al determinado con el medidor portdtil.
4. Cuando la lectura sea estable, aparecerd en pantalla «CFM. Pulse «CFM» para guardar la calibracion.

[Pressure Lalibration

693 mmHg

% 7 10mmHa

El controlador regresa a la configuracion del mend técnico.

«Clear Pressure Calibration» (Borrar calibracion de presion)
1. Pulse «CAL» para acceder al modo calibracion.
2. Laopcion «CLR» aparece en pantalla durante unos segundos. Pulse «CLR» para borrar una calibracion previa.
3. Aparece lo pantalla de confirmacion del borrado. Pulse «YES» para confirmar. Aparece en pantalla el
valor de calibracion de fdbrica.

[Pressure Calibration f" Warning [Pressure Calibration ?
H Are you sure Jou H
7 1 0 mns wiankt ko delete 693 mns
Preszure
# 710mnHg calibr ation'? # EEmmHg
CLR [_vEs ]

11.2. CALIBRACION DE SALIDAS ANALOGICAS
Opcion: Rango de 4 mA o 20 mA

Procedimiento
1. Pulse «Setup» para acceder a la pantalla de calibracion de salida analdgica.

Technical Manu Setup b
Press. Calibration

CAL
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2. Cuando se le solicite, con la contrasefia habilitada, escriba el cadigo de paso.
Cuando se le solicite, pulse «YES» para situar la unidad en modo HOLD.

3. Pulse la tecla virtual «NEXT» (Siguiente) para desplazarse y seleccionar AQ para su edicion. El simbolo
% indica la AO seleccionada.

4. Use los teclas (" ) ) para ajustar el valor de la calibracion del primer punto para la salida analdgica selecdonada.

5. Pulse «CFM» para guardar la calibracion.

6. En la pantalla de calibracion del segundo punto, pulse la tecla virtual «Next» para seleccionar la linea
AO para su edicion y pulse las teclas (Ca )Y ) para ajustar el valor de calibracion del segundo punto
para la salida analogica seleccionada.

7. Pulse «CFM» para guardar la calibracion y regresar a la pantalla de configuracion del mend técnico.

Al User cal 1=t paink ? Al User cal. 2nd point ?
AD1  400mA % 4.00mA AD1  16.0mA  16.00mA
ADZ  4.00mA 4.00 mA ADZ  16.0mA % 16.00 mA
A3 4.00mA 4.00 mA A0S 16.0mA  16.00 mA
A4 4.00mA 4.00 mA A0 16.0mA  16.00 mA

[ Hext ] [ Hext ]

Borre la calibracion de la AO
1. Pulse «CAL» para acceder a la pantalla de calibracion de AO. Aparece en pantalla la opcion «CLR.
2. Pulse «CLR» para borrar una calibracion previa.
3. Pulse «YES» para confirmar el borrado.

Al View Calbration %]  |[Warning
A0l % 40mA <01 mA User Cal. will bie
ADZ 40 mA 4.02 mA A erased. Do you

O3 40mA .00 mA wank ko proceed?
ADd  4.0mA .00 mA

[ CLE Jmel ©o J ES ]

12. MODO MANUAL

Modo Manual es el séptimo elemento de las selecciones del mend.
Cuando esté seleccionado el Modo Manual, podrd ver «Setup». Seleccione «Setup» para abrir la estructura de
submenUs de relés (con su funcion configurada) y salidas analdgicas.

Manual Contral

HMenu

I:Ie_aning Configuracion o
Technical Manu Relay 1 ChrlSetP1 off
[anual Mode Relay 2 ChrlSetP1 off
Liog Recall =] Fielay 2 Disabled off
|

Cuando se activan los relés, es posible comprobar manualmente su conexion y funcionamiento (apertura y
cierre de confacto de relé) asi como el funcionamiento del equipo asociado, y resulta muy dtil, por ejemplo,
para cebar una bomba dosificadora. El bucle o bucles de corriente pueden comprobarse ajustando un valor de
corriente y verificandolo en las salidas.

™\ Desplazamiento
* En el mend Principal, pulse las teclas (Ca )Y ) para seleccionar el modo manual.
* (on la opcion seleccionada, pulse «Setup» para acceder a la pantalla.
* Pulse las teclas (_a ) para desplazarse entre los cinco relés y las dos o cuatro salidas analdgicas.
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«Relay Alarm» (Relé de alarma)

Opcion: On, Off

El ajuste del relé en On mantiene su estado durante un maximo de 60 minutos antes de desconectarse o que
el usuario salga del Modo Manual.

«Relay x» (Relé x)

Opcion: On, Off

El ajuste del relé en On mantiene su estado durante un maximo de 60 minutos antes de desconectarse o que
el usuario salga del Modo Manual.

«Analog Output AO x» (Salida analdgica AO x)
Opcion: 0,0 a 22,0 mA
1. En la pantalla «Manual Control, pulse las teclas (4 )Y ) para desplazarse a «AQ x».
2. (on «AO x» selecdonado, pulse «Seb» para realizar cambios. Utilice las teclas (" (¥ ) para modificar el digito intermitente.
3. Pulse «CFM» para guardar los cambios. La salida analdgica permanece en la ajuste de la corriente durante
60 min. y, posteriormente, regresa al valor de corriente anterior.

13. RECUPERACION DE REGISTROS

Recuperacion de registros es el octavo elemento de las selecciones del Mend.
Seleccione el elemento «Log recall» para abrir los archivos de registro de mediciones y el submend de registros de eventos.

13.1. ARCHIVOS DE REGISTRO DE MEDICIONES

Las lecturas de cada medicion se registran automdticamente en los intervalos de tiempo configurados.
Cada vez que se calibra o reconfigura el instrumento se pone en marcha un nuevo registro.
Los datos registrados incluyen los valores de la temperatura y los pardmetros medidos, los datos de la Gitima calibracion, los
ajustes de la configuracion que induyen los puntos de ajuste de control y las alarmas, el controladory el firmware de la sonda.
El controlador memoriza hasta 100 registros que se visualizan en una lista, comenzando por el mds reciente. Cada
registro puede tener un maximo de 8600 anotaciones / 860.000 puntos de datos en total.

Eiemplo de nombre de registro visualizado: ~ 004. 12022-04-26 00

Eiemplo de archivo .csv guardado: 220422600030.CSV

Donde:

La Lindica que es un registro, # # es el nimero de registro para dicho dia (00 a 99) y el intervalo es el

intervalo de registro utilizado (es decir, aqui 30 segundos).

AAMMDD # # Intervalo

Consulte los datos sobre la exportacion de registros en la seccion Exportacion de datos de registro a una unidad
flash USB-C..

3 Desplazamiento
* En el mend Principal, utilice las teclas Ca (¥ ) para seleccionar «Log recally.
* (on lo opcion seleccionada, pulse «Select» para acceder a la pantalla.

Manu [
Cleaning
Technical Menu
Manual Mode
Log Recall
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El controlador crea un archivo de registro para cada pardmetro y los archivos registrados se guardan en carpetas
de Registro por Lotes especificos al pardmetro.

Loi Fiecall
EC
oo
Ewents

«Lot Log» (Registro por Lotes)
* La memoria del registro por lotes puede guardar un maximo de 100 archivos con un mdximo de 8600
anotaciones por archivo.

* Elintervalo de registro puede ajustarse entre 10 segundos y 180 minutos siguiendo la ruta: «Menu
General, Log Interval».

* En el infervalo seleccionado se registra la siguiente informacion

» «Date» (Fecha) » Alarma especifica al pardmetro
» «Time» (Hora) » Alarma de temperatura
» Valor de lectura del pardmetro (pH, mV, CE

» Alarma de puntos de ajuste
0D, TDS, RES, Salinidad) » Estado Hold
» Temperatura

» Estado de reconexion de la sonda
* El archivo de registro tiene una cabecera con la siguiente informacion
» Informacion del controlador

P Ajustes de alarma
» Informacion de la sonda » «log Inferval» (Infervalo de registro)
» Ajustes de control

* Una vez alcanzado el limite e 100 archivos, el archivo de registro actual sobreescribird el mds antiguo

* Para ver informacion adicional acerca del punto de datos seleccionado, pulse «Details» (Detalles)
* Pulse la tecla virtual «Option» (Opcién) para Exportar o Borrar registros

Log: Leo2z-02-20 05 4 I
. PH F1pH
00z, L2022-02-22 DD Temp 25.0°C
pHmY -E.0m'
[ Detail: J Option: ]

«Log Data Export to USB-C Flash Drive» (Exportacion de datos de registro a unidad flash USB-C)
Para exportar:

* Inserte una unidad flash USB-C (o USB-A con adaptador para cable) en el conector USB-C de la unidad
* Utilice las teclas (_a ) ) para cambiar lus opciones

* Con la unidad flash USB-C conectada, pulse «CFM» para guardar una accidn o la tecla (=) para regresar
al mend sin guardar los cambios.

L22I322IIII35III1III$ CEW

LZZDZZDDEDWE CEW

Expnrt all log files Expnrt all lag Files
Delete alllog files Dilete alllog files
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All files selectad Al files selectad
Expnrt selected log file Export selectad log file
1t &t Export all log files

Dlete alllog files

[ E £
Delete aII log files

* Los registros exportados se situardn en una carpeta denominada HI510-xx (donde las x son la Id. del controlador)

Nota: No refire lo unidod flash USB durante lo transferencia de archivos. Si se produce un error durante |
transferencia, aparecerd el mensaje «Error while transferring. Vuelva a instalor I unidad flosh y pruebe ofra vez.

Gestion de datos
Exportar el archivo o archivos/fodos los archivos seleccionados
Borrar todos los datos de archivos del registro

Para desplazarse por las diferentes opciones, ufilice lus teclas Ca )(Y ).
LZZDZZDDEDWS I:S\u'

Pulse «Options» para:

Expor aII Iog e
Delate all log files

«Delete Logged Data» (Borrar datos del registro)

Para borrar archivos del registro:
* Utilice las teclas (a (¥ ) para seleccionar la opcidn y pulse «CFM. Aparece una pantalla de advertencia

que solicita confirmacion.
* Pulse «YES» par confirmar o «No» para regresar a la pantalla anterior.
Al files selected Warning
Export selected log file Are wou suke you
Export all log files A wank ko
fi permanently delete

all files?

[_crr Jeel o ES ]

Nota: Se recomienda exportar los archivos de registro antes de borrar los archivos.

Delete alllog files
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13.2. REGISTRO DE EVENTOS Y TIPOS DE REGISTROS DE EVENTOS

* El archivo de registro puede guardar un maximo de 100 eventos
P errores, alarmas, advertencias
» eventos de calibracion
» cambios de configuracion
» eventos de limpieza

* Una vez alcanzado el limite de 100 eventos, se borra el evento mds antiguo del registro.
* Pulse la tecla virtual 1/2 para acceder a la siguiente pantalla (es decir, 2/2) y acceder a la pantalla de

diagndstico.

* Utilice lus teclas (Ca )Y ) para desplazarse por los eventos del registro.

* (on la unidad flash USB-C conectada, pulse la tecla virtual correspondiente para exportar el archivo de
registro de eventos.

* Pulse «CLR» para borrar todos los registros de eventos.

13.2.1. Tipos de eventos

13.2.1.1. Errores, alarmas, advertencias

Pérdida de funcion

Fallo de funcionamiento

Error de fabricacion

Sonda desconectada

Ewent LOG = EE Ewent LOG
Date: 2022-05-12 [3021-Resalution
Time: 03:17:23 0l walue: 0.1pH
Ewent: Setup updated e walue: 0.01gH
| Export ] [ 272 ]
Event LOG B [Event LOG [ 27 ]
Date: 2022-05-26 B Alarm - Main power T ailure
Time: 16:29.26
Enent: Instrum. Restarted

| 272 ]

Fatal ertor aocurred

Code: 000200
Contack HAHMA
Technical Support

DIAG _2022-06-03  09:43:00)

B3 Logging not awailable,

B 5 power failure,
Fiestart the conkraller and if
the ertor parsists contack
Hanna Technical 0f fice

Evant LOG [ 22 | Ewant LOG [ 22 |
i _[IFi- B Factory calibe-ation ERR

Dgte. 2022-05-26 Probe hat factory calibration
Tine: 16:35:16 corrupted
Ewent: Probe error

[ 272 ]
Evant LOG = I Ewant LOG [ 1 ]
Date: 2022-06-03 B Alarm - Mo Probe conneacted
Time: 11:50:41
Ewent: Probe disconnectad
| Export ] EFTFA
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Error del instrumento

Event LOG +HEAl  [Event LOG

i _fIE - B The inkerf ace with the 50
Dgte. £0zz-08-03 CARD not waorking properly
Tirne: 11:0:26 Logging disabled, excepling
Enent: Instrument arrar Ewents

Alarmas, Advertencias

Event LOG +*HEEE  [EventLOG + I
Date: a0zz-05-30 | | W Alarm - Probe
Time: 15:E.ae par-ameter are nob loaded
Ewent: Alarms, Warnings
| Export ] [ 272 ]

Alarma de control

[ Export | CLR 1 172 ]

| CLE ] =272 |

Ewent LOG : Event LOG EETI| [Event LOG [ 21 ]
. _MF- B Alarm - Temper-ature below probe specification.
.lete. 2021250355 gg Under range, [ Temp sensor Broken,
e S Temperatur-e hat dropped Manual Temp Value from
Ewent: Alarms found balow probe specification. Saetup is uzed
| Export | | _1/2 ] | =/2 ] _2/2 ]
Ewent LOG Event LOG BEF [Event LOG
K _AE B Alarm - Maasz. Farameter Under Fange,
_Dr:ate.l 202;28-0555-33 Paranetar Under range. Meazurement has dropped
fme: i Measurement has dropped below probe specification.
Ewent: Alarms found below probe specification. || [---------——--mmm -

Advertencia de control

Evant LOG Ewant LOG = HEE
Dake: 2022-05-30 E Hdlar'm - Temperature

I "y nder range.
Timne: 12:42:59 Temperature has droppad
Event: Contral Alarm bl probe specification.
| Export | | 272 |
Event LOG Event LOG
Date: 2022-05-30  Start up delay i
Tirine: 124509 Contral Functions are in

y T Hold during startup

Enent: Conkrol Warning W APNINg Message.

t] CLE ]

[ CLi ] 272 |

13.2.1.2. Eventos de ¢
Calibracién del usuari

alibracion
0

Calibracion del proces

Event LOG + I Ewent LOG
Date: 2022-05-30 - 4 Elil glff: 3'3301er
Time: 12:42:15 : - ope: S

. . : CPRE: 701
Evwent: Uzer calibr-ation 0P 1001

't 172 | 2:2 ]

0
Event LOG I [EventLOG 3 1 ]
Date: 202E-05-30 pH Off: 0.2 mY
Timea: 12-45:4d6 CP: 10,04 S|DPE: 991 %
Enent: Process cal.
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13.2.1.3. Eventos limpieza

Limpieza
Event LOG +*HEE  [EventLOG + I
Dabe: 2022-05-31 Date: 2022-05-31
Time: 0#:39:04 Tinne: 0&:45:20
Ewent: Timered Cleaning Ewent: Cleaning Finished
| Export ] 171 IJ| E:port ] 171 ]
13.2.14. Cambios de configuracion
Hold
Evant LOG b 10 | Ewant LOG +* HEE
Date: 2022-05-30 Date: 2022-05-30
Tirne: 15:d5:22 Tirne: 15:49:01
Ewent: Manual Haold Ewant: E:it Hold
[__171__IJ| E:port | 171 ]
Modo manual
Event LOG Event LOG + HEEl
Dabe: 2022-05-30 Date: 2022-05-30
Time: 132618 Tinne: 13:26:20
Ewent: Manual Mode Ewent: Exit Manual Mode
| Export ] 171 IJ| E:port ] 171 ]
Actualizacion del firmware
Ewant LOG = HEEH
Date: 2022-05-30
Time: 09:13:51
Ewent: Update firmware
| Export ] 171 ]
Actualizacion de la configuracion
Event LOG 31 |
Date: 2022-05-30
Time: 15:10:25
Ewent: Setup updated
| Export ]

Dependiendo del ndmero de cambios en la configuracion, los usuarios pueden acceder a mds de una pantalla
pulsando la tecla virtual dg ==>.

Ewent LOG Ewent LOG
[3011-Cal. Timzout [3021-Resalution
0ld v alue: Old walue: 0.01gH
Mewe walue: B days e walue: 0L1pH
[ ] A | 72 ]
13.2.1.5. Especifico a la sonda, solo HI7640-50
«0DO Cap Error» (Error tapa oxigeno disuelto)
Event LOG [ 1 | En [ 1 ]
Date: zozz-ng-30 | |BMO cap detectad
Time: 16:43:01
Enent: 000 Cap error
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Codigos de eventos del registro del HI510 y pardmetros asignados

EI HI510 dispone de un sistema de registro de eventos con el que, cuando se ajustan nuevos valores de los
pardmetros, se generan un evento de configuracion y un codigo del evento. El evento del registro guarda el
codigo del evento configurado y los valores fanto nuevos como previos.

Codigo configuracion pardmetro

Codigo configuracion pardmetro

0 «Key Beep» (Sonido de teclas) 57 Periodo control punto de ajuste 1

1 «LCD Contrast» (Contraste LCD) 58  Periodo control punto de ajuste 2

2 «LCD Backlight» (Retroiluminacién LCD) 61 On/Off, punto de ajuste 1 histéresis

3 Formato de hora Prop. y PID, banda muerta para punto de ajuste |
4 Formato de fecha 62 On/Off, punto de ajuste 2 histéresis

5 Punto decimal Prop. y PID, banda muerfa para punto de ajuste 2
6 «Temperature unit» (Unidad de temperatura) 65 Desviacion punto de ajuste |

8  «log Inferval» (Intervalo de registro) 66 Desviacion punto de ajuste 2

9 Pitido de ermor 69  Punto de ajuste 1, tiempo der eseteo

10 Idioma 70 Punto de ajuste 2, tiempo de reseteo

1 Confrasefia habilitada 73 Punto de ajuste 1, duracion compensacion

12 Direccion RS-485 74 Punto de ajuste 2, duracion compensacion

13 Velocidad de transmision RS-485 77 Pardmetro principal, Alarma Alto habilitada
14 Retardo control de puesta en marcha 78 Pardmero temperatura, Alarma Alto habilitada
15 Remote Controby (Control remoto) 81  Pardmetro principal, Alarma Bajo habilitada
16 Controller Id.» (1d. del controlador) 82  Pardmetro temperatura, Alarma Bajo habilitada
17 Tiempo de espeta de la configuracion 85  Pardmetro principal, Tiempo refardo apagado alarma
19 Configuracion de la contrasefia 86  Pardmetro femperatura, Tiempo retardo apagado alarma
20 Contrasefia remofa 93 Pardmetro principal, Tiempo enmascaramiento alorma
21 Estado punto de ajuste | 94 Pardmetro temperatura, Tiempo enmascaramiento alarma
22 Estado punto de ajuste 2 97  Pardmetro principal, valor Alarma Alto

29 Modo control punto de ajuste 1 98  Parametro temperatura, valor Alarma Alfo

30 Modo confrol punto de ajuste 2 101  Pardmetro principal, valor Alarma Bajo

33 Pardmetro punto de ajuste | 102  Pardmetro temperatura, valor Alarma Bajo

34 ParGmetro punto de ajuste 2 116 _ Limpieza habilitado

37 «Overtime» punto de ajuste 1 117 Tipo delimpieza

38 «Overtime» punto de ajuste 2 118 _ Disporador limpieza

41 Tiempo encendido minimo punto de ajuste 1 119 _ Limpiezo, fiempo de poslovado de enjuague
42 Tiempo encendido minimo punto de ajuste 2 120 _ Limpieza, fiempo de lavado

45 Valor punto de ajuste | 121  limpieza, tiempo de prelavado de enjuague
46 Valor punto de ajuste 2 122 «Cleaning Interval» (Infervalo de limpieza)

49 Modo control punto de ajuste 1 124 limpieza, nomero de ciclos de lavado

50 Modo control punto de ajuste 2 125  Limpieza, ciclos solo enjuague

53 Punto de ajuste 1, ganancia banda muerta 131 Disparador exterior limpiezo

54 Punto de ajuste 2, ganancia banda muerta 133 Tiempo de recuperacion de limpiezo
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Cédigo configuracion pardmetro

Cédigo configuracion pardmetro

135  Infervalo programado de limpieza, 1 hora 192  Salida analégica 2, pardmetro a sequir

136  Intervalo programado de limpieza, 2 horas 193  Salida analégica 3, pardmetro a seguir

137  Intervalo programado de limpieza, 3 horas 194 Salida analégica 4, pardmetro a seguir

138  Infervalo programado de limpieza, 1 minuto 195  Salida analégica 1, rango de salidas

139 Infervalo programado de limpieza, 2 minutos 196  Salida analégica 2, rango de salidas

140  Infervalo programado de limpieza, 3 minutos 197 Salida analégica 3, rango de salidas

141 Intervalo programado de limpieza 1, habilitado 198 Salida analdgica 4, rango de salidas

142 Intervalo programado de limpieza 2, habilitado 199 Salida analdgica 1, valor de salida maxima
143 Intervalo programado de limpieza 3, habilitado 200  Salida analdgica 2, valor de salida maxima
144 Dia programado, lunes 201 Salida analdgica 3, valor de salida mdxima
145  Dia programado, martes 202  Salida analdgica 4, valor de salida maxima
146  Dia programado, miéreoles 203 Salida analdgica 1, valor de salida minima
147  Dia programado, jueves 204 Salid analdgica 2, valor de salida minima
148  Dia programado, viernes 205 Salida analdgica 3, valor de salida minima
149 Dia programado, sdbado 206 Salida analdgica 4, valor de salida minima
150  Dia programado, domingo 207  Salida analégica 1, el valor para Hold es el valor fijo
152 Funcién entrada 1 208  Salida analégica 2, el valor para Hold es el valor fijo
153  Nivel activo entrada 1 209  Salida analégica 3, el valor para Hold es el valor fijado
154 Funcion entrada 2 210 Salida analégica 4, el valor para Hold es el valor fijo
155  Nivel activo entrada 2 211 Salida analogica 1, valor de salida en modo Hold
173 Funcion relé 1 212 Salido analégica 2, valor de salida en modo Hold
174 Funcion relé 2 213 Salid analégica 3, valor de salida en modo Hold
175  Funcion relé 3 214 Salida analogica 4, valor de salida en modo Hold
176 Funcin relé 4 215 Salida analdgica 1, salida 22mA en alarma
177 Funcion relé 5 216  Salida analdgica 2, salida 22mA en alarma
178  Funcién Hold habilitada 217 Salida analdgica 3, salida 22mA en alarma
179  Entrada Hold habilitada 218 Salida analdgica 4, salida 22mA en alarma
180  Salida Hold habilitada 219 Salida analdgica 1, seleccion valor fijo

181  Hold Manual 220 Salida analdgica 2, seleccion valor fijo

182  Retardo Hold 221 Salida analdgica 3, seleccion valor fijo

183  Salida analégica 1, modo 222 Salida analdgica 4, seleccion valor fijo

184  Salida analogica 2, modo 224 Comunicaciones serie, velocidad de transmision
185  Salida analégica 3, modo 225  Comunicaciones serie, paridad

186  Salida analdgica 4, modo 226  Comunicaciones serie, «Remlink_Timeout»
187  Salida analdgica 1, canal de datos (tiempo de espera enlace remoto)

188 Salida analogica 2, canal de datos 227  Comunicaciones serie, «RemEdit Timeout
189 Salida analégica 3, canal de datos 228  Comunicaciones serie, bits de parada

:3? Salido analdgica 4, canal de datos g?} Se cambié el pardmetro de sonda 1-11

Salida analégica 1, pardmetro a sequir
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Para ejemplificar como funciona el sistema de registro de eventos:

Para configurar codigo de evento 21
Estado punto de ajuste 1; con valor antiguo 0 (deshabilitado) y valor nuevo 1 (habilitado)
Para configurar codigo de evento 22
Estado punto de ajuste 2; con valor antiguo 22 (deshabilitado) y valor nuevo 2 (habilitado)
Para configurar codigo de evento 34
Pardmetro punto de ajuste 2; con lectura principal valor antiguo O (pH u ORP) y valor nuevo 1 (femperatura)
Para configurar codigo de evento 45
Pardmetro punto de ajuste 1; con valor antiguo 8,00 y valor nuevo 8,39

Event LOG

Controfier Info Controller ID 1
Serial No. PO140000111
HW Version RO
Firmware V110X V4.2 2022-06-27
Language 21

Decimal separator XX

DATALOG
Date Time Error Alarm Warning Setup EVT no. Old value secccee
01.07,2022 14:21:07 — - — [21)-5etpoint1 Disable .
01.07.2022 — — [29]-ModeSetpoint1 ON/OFFHigh .
01.07.2022 - — [45]-ValueSetpoint1 NA E
01.07.2022 — — [61]-HysteresisSetpointl  NA .
01.07.2022 - — [65]-DeviationSetpointl  NA :
01.07,2022 - — [173}Relaysl Disabled .
.
.
.
esscessfrsavessedeevereeafoeeevees) TYTTTTY SXXXXNLT T Y Teeeesesfeeeeeeed e
.
Secees Newvalue st point 2ndpoint  Irdpoint  Processcal  Offset Slope: HOLD Cleaning
Enable - - - — — - -
PFIDHigh — - — — - — — -
5.000 g/l o N i L1 i L
1000g1  — 4 = o = - — -
1000gL  — e e = s e = ==
CrlSetPl - — o - — = o

Figure 22: Ejemplo de registro de eventos
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14. AJUSTES GENERALES

General es el noveno elemento de las selecciones del mend.

) Desplazamiento
* (on ¢l elemento seleccionado, pulse «Setup» para acceder a la pantalla.

Fenu gl
Technical Menu -
Manual Mode

LED Contrask 50 %
LCD Backliaht 100 %
LCO ShutOFf Time 10 min

* Utilice las teclas (4 )( ) para desplazarse.

* Pulse la tecla para regresar al mend sin guardar cambios.

* (uando se le solicite, escriba la contrasefia.

* Cuando se le solicite, pulse «YES» para situar la unidad en modo HOLD.

* Pulse la tecla virtual correspondiente (parte inferior derecha de la pantalla) para confirmar la seleccion.

Nota: Los ajustes solo se guardardn si se selecciona «YES» en la advertencia de la pantalla de salida del menu.

«Log Interval» (Intervalo de registro)

Opcion: 10s, 30s; 1,2, 5,10, 15, 30, 60, 120, 180 minutos
* (on el pardmetro seleccionado, pulse «Modify» para que aparezca la lista desplegable.
* Utilice las teclas (a )('Y) para desplazarse por las diferentes opciones.
* Pulse «Select» para guardar los cambios.

General Seby
Lo Inkerwal 0=
LCO Contrask A0
LCD Backlight 100 %
LCD Shutdff Time 10 min [+

General Seby

«LCD Contrast» (Contraste LCD)
Opcion: 0.a 100 %
* (on el elemento seleccionado, pulse «Set»para que aparezca la barra de desplazamiento horizontal que
muestra el nivel de contraste.

* Mantenga pulsada la tecla (Ca ) para incrementar o la tecla (¥ ) para disminuir el contraste.

* Pulse «CFM» para guardar los cambios.
General Setup [
Log Inkerwal

LCD Backlight
LCO ShutQff Time 10 min [+
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«LCD Backlight» (Retroiluminacion LCD)
Opcion: 0a 100 %
* (on el elemento seleccionado, pulse «Set» para que aparezca lo barra de desplazamiento horizontal que se
utiliza para ajustar la refroiluminacion de lo pantalla.
* Mantenga pulsada la tecla () para incrementar o la tecla (Y para disminuir la intensidad de la
retroiluminacion.

* Pulse «CFM» para guardar los cambios.

General Setup [
Lo Inkerwal
LCO Con

«LCD ShutOff Time» (Tiempo de desconexion de la LCD)
Opcion: 10 min, 30 min, 60 min, «Disabled» (Deshabilitado)
* Con el pardmetro seleccionado, pulse «Modify» para que aparezca la lista desplegable.

* Utilice las teclas (A ) ) para desplazarse por las diferentes opciones.
* Pulse «Select» para guardar los cambios.

Genet-al Setup b Genet-al Setup b
Lag Inkarwal 10z La] Dizabled [ate |
LCD Contratt A0 %
LCD Backlight A0 %

LC ut0ff Time

«Key Beep» (Sonido de teclas)
Opcion: «Enabled, Disabled» (Habilitada, Deshabilitada)

Con el elemento seleccionado, pulse la tecla virtual correspondiente para cambiar de opcion. Una sefial acdstica
confirma el pardmetro habilitado.

General Setup [
LCO Backlight 60 % [~
LCO Shut0ff Time 10 min ™)
KeyBeep [

Alarms and Errors Beep B[+

«Alarms & Errors Beep» (Sonido de errores y alarmas)
Opcion: «Enabled, Disabled» (Habilitada, Deshabilitada)

Con el elemento seleccionado, pulse la tecla virtual correspondiente para cambiar de opcion. La marca de
verificacion confirma el pardmetro habilitado.

Genetal Setup b
LCD ShutOff Time 10 min |~
Fey Baep [ |m

Alarms and Er+ors Bee

Dake 2022-02-20 [+

jAdvertencia! Cuando esté habilitado, si lo medicin estd en alarma, el controlador emitird un sonido muy
potente. Active el modo Hold Manual para reducir este tono de alarma.
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«Date» (Fecha)
Opcion: afio / mes/ dia
* Con el elemento seleccionado, pulse «Set» para realizar cambios.
* (on el valor seleccionado infermitente, pulse la tecla (» ) para desplazarse a la derecha entre afio / mes / dia.
* Pulse las teclas (_a )Y ) para incrementar o disminuir el valor.
* Pulse «CFM» para guardar el valor.

Genetal Setup b
LCD ShutOff Time 10 min
K.ay Beap [y

Alarms and Erraors Beep O

Formato de fecha

Opcion: aaaa-mm-dd, dd-mm-aaaa, mm-dd-aaaa, agaa/mm/dd, dd/mm/aaaa, mm/dd/aaaa
* (on el elemento seleccionado, pulse «Modify» para que aparezca el mend desplegable.
* Pulse los teclas (4 () para desplazarse por las diferentes opciones.
* Pulse «Select» para guardar los cambios.

General Setup [ General Setup [
Key Beep [m)=
Alarms and Errors Beep B9 (M

[ake 20E2-02-25

«Time» (Hora)
Opcion: h/m/s
* (on el elemento seleccionado, pulse «Set» para realizar cambios.
* Pulse la tecla (> ) para desplazarse a la derecha entre digitos. Utilice las teclas (A J(Y ) para incrementar
o disminuir el valor.

* Pulse «CFM» para guardar los cambios.
Genetal Setup b
Alarms and Errors Beep B~
Date 2022/02/25 |m
Dabe Format  gugufmmsdd

Tine 1 1

Formato de hora
Opcion: hh:mm:ss 24h, hh:mm:ss 12h
* (on el elemento seleccionado, pulse «Modify» para que aparezca la lista desplegable.
* Pulse las teclas (A )Y ) para desplazarse por las diferentes opciones.
* Pulse «Select» para guardar los cambios.
General Setup [
Date 20220020525 1M

Dabe Format  guuufmmSdd |m
Tirne 1 54

General Setup
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Decimal

Opcion: «.» & «»

Esta opcion es un separador de campos para archivos de registro. Puede utilizarse la coma «,» 0 el punto «.»,
dependiendo de las preferencias de la region.

Con el elemento seleccionado, pulse la tecla virtual correspondiente para cambiar de opcion.

General Setup [
Date Format  gugySmmdd |2
Time 10:42:03 AM (g

Time Format  hhemm:ss 12h

«Temperature Unit» (Unidad de temperatura)
Opcion: Celsius (°C), Fahrenheit (°F)
Con el elemento seleccionado, pulse la tecla virtual correspondiente para cambiar de opcion.

General Setup [
Time 10:43:06 AM |
Time Farmat  hh:mm:ss 12h |g

[Decima
emperature Unit

Idioma

Opcion: Deutsch, English, Espaiiol, Frangais, Italiano, Magyar, Nederlands, Portugués

Esta opcion permite al usuario elegir el ijiomo en el que desea que le sea mostrada toda la informacion.
* (on el elemento seleccionado, pulse «Modify» para que aparezca la lista desplegable.
* Pulse las teclas (4 ) ) para desplazarse por las diferentes opciones.
* Pulse «Select» para guardar los cambios.

General Setup [
Decimal .
Temper-ature Unit “L
Language Englizh

Reshore Fackory Settings. [+

«Restore Factory Settings» (Restaurar valores de fdbrica)

Esta opcion permite al usuario borrar todas las configuraciones personalizadas y devolver el instrumento a las
configuraciones predeterminadas de fdbrica.

Con el elemento seleccionado, pulse «Set» para restaurar los ajustes predeterminados.

Genet-al Setup b Warning
Decimal = Ar-& gont $ure you

Temper-ature Unit *C wanktorestare
Language Eralizh | factary settings?

[_vEs ]
«Controller Info» (Informacion sobre el controlador)

Con «Controller Info» seleccionado, pulse «Views para mostrar la version del modelo, la version del idioma y
el nimero de serie.

Fesbote Fackory Set

General Setup [ Contraller Info
Tempet-ature Unit L Model HIS10-0540
Language Enalizh Fir-mw ate W10

Restore Factory Settings Language 1.0
Controller Info Serial Mo, -
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Contraseiia del controlador
Opcion: 00000 a 99999
* (on el elemento seleccionado, pulse «Modify» para que aparezca la pantalla en la que se escribe la contrasedia.
* Pulse la tecla (Ca ) para incrementar el digito (infermitente) y la tecla () para disminuirlo.
* Pulse «CFM» para guardar los cambios.
* Pulse la tecla (> ) para desplazarse a la derecha entre digitos.

Genetal Setup b Passwiotd Manu
Reshore Fackory Settings | Enter new passward:
Controller Info 00000
Ho password
[ ]

La contraseia del controlador protege contra la realizacion de cambios no autorizados. Es necesaria
para realizar modificaciones.
Una vez habilitada la contraseia, la modificacion de pardmetros y los datos de calibracion de la sonda estdn
protegidos con contrasefia.

* Al escribir la contrasefia, el controlador se desblogue e .

* En modo de medicion, el controlador se bloquea automdticamente transcurridos aprox. 10 segundos

[ ]

Puede consultar mds detalles en la seccion Habilitar y deshabilitar la contrasefia.

Habilitar y deshabilitar la contraseiia
Para habilitar lo contrasefia:
1. En el menG principal, pulse las teclas (a ) o (¥) para desplazarse a «General setup, «Controller
passwordy.
2. Con el elemento del mend «Controller Password» seleccionado, pulse «Modify».
General Setup [
Restore Fackory Settings

Contraller Info

llzr-P

3. Utilice los teclos (Ca () para modificar el digito infermitente y pulse () para mover lugares, repetir.
A continuacion, pulse «CFM» para confirmar la eleccion.

Password Menu Password Menu
Entar new password: Entar new password:
Ho password Ho password
[ ] [ ]
4. Vuelva a escribir la contrasefia y pulse «CFM» para guardarla.
Password Menu Password Menu
Confirm new passwiord: Confirm new passwiord:
Ho password Ho password

[ ] [ T CFF ]
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5. Una vez habilitada la contrasefia, el controlador muestra la pantalla de confirmacion y aparece una
marca de verificacion.

General Setup [7]
Langquage English [~
Restore Factory Settings

Cantraller Infa -

Nota: una vez habilitada lo contrasedia, los cambios en la configuracidn estdn protegidos con contraseria.
Al escribir I contraseria, el controlador se desbloqueq wmE==— .
En modo de medicion, el controlodor se bloguea automticamente transcurridos aprox. 10 sequndos e &.
Para deshabilitar la contrasefia:
1. Pulse «Modify» y ufilice las teclas (A J('¥) para escribir la contrasefia.
2. Ignore la peticion para escribir una contrasefia nueva y pulse «Disable» (Deshabilitar). La contrasedia
queda deshabilitada automdticamente.

Password Henu: Password Menu General Setup [
Entar password: Entar new password: Reshore Fackory Settings |
0000 00000 C

[ T CFF ] [+ ] Disable ]

Nota: Si se escribe una contrasefia incorrecta en cinco ocasiones, los usuarios fendrdn que ponerse en confacto
con el equipo de soporte técnico de Hanna Instruments.

«Controller Id.» (Id. del controlador)
Opcidn: 0000 a 9999
Con «Controller Id.» seleccionado, pulse «Set»para realizar cambios. Pulse la tecla (A ) para escribir el digito.

Mantenga pulsada la tecla (a ] (o la tecla () para incrementar (o disminuir) en uno, cada segundo. Pulse
«CFM» para guardar los cambios.

General Setup [
Restore Factory Settings
Controller Info
Controller Password
Controller 10

Nota: Si tiene mds de un controlador, es aconsejable otorgar una Id. de controlador distinta a cada uno.

«Remote Control» (Control remoto)

Opcion: «Enabled, Disabled» (Habilitada, Deshabilitada)

Esta opcion permite al usuario habilitar el control remoto. Debe estar habilitada si se utiliza la aplicacion PC
H192500.

Con el elemento seleccionado, pulse la tecla virtual correspondiente para cambiar de opcion. La marca de
verificacion confirma el pardmetro habilitado.
General Setup =G General Setup =g

Contraller Info = Contraller Info

Contraller Password ] Controller Password ]
Contraller 10 123 (m Contraller 10

Femote Control Il Fiem bl =]
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«Comm Protocol» (Protocolo de comunicaciones)

Opcion: Honna

Este es un pardmetro de solo lectura que indica el modo de transmision compatible.

Con el protocolo seleccionado, pulse «Setup» para iniciar la configuracion de los pardmetros de comunicacion.

General Setup
Controller 1D o001~

Configuracion del protocolo de comunicaciones de Hanna

«Net Address» (Direccion de red)
Opcion:01 a 99
Esta opcion permite al usuario ajustar la direccion RS-485: El controlador y la aplicacion PC (es decir, HI192500
para protocolo Hanna) deben tener la misma direccion RS-485 para comunicarse.
* (on el elemento seleccionado, pulse «Set» para realizar cambios.
* Mantenga pulsada la tecla (Ca ) para incrementar o la tecla () para disminuir en uno cada segundo.
* Pulse «CFM» para guardar los cambios.

Baud Rate
Farity
Stop Bits

«Baud rate» (Velocidad de transmision)
Opcion: 9600, 19200, 38400, 57600, 115200, 256000
Esta opcion permite al usuario configurar la velocidad deseada para la comunicacion en serie (velocidad de
transmision) en bps. El controlador y la aplicacion PC (es decir, HI92500 para modo Hanna) deben tener la
misma velocidad de transmisin.

* (on el elemento seleccionado, pulse «Modify» para que aparezca la lista desplegable.

* Utilice las teclas (a )('Y) para desplazarse por las diferentes opciones.

* Pulse «Select» para guardar los cambios.

Stop Bits

«Parity» (Paridad)
Opcidn: «None», «Oddv, «Even» (Ninguna, Impar, Par)
Esta opcion permite al usuario ajustar la paridad de las comunicaciones basandose en el modo de paridad del
dispositivo conectado.
* (on «Parity» seleccionado, pulse «Modify» para que aparezca la lista desplegable.
* Pulse las teclas (_a (¥ ] para desplazarse por las diferentes opciones.
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* Pulse «Select» para guardar los cambios.

Comm Praotacol Setup Gl Comm Praotacol Setup Gl
Met Address m M ———
Baud Rate SE00 Eaf 01dd

Farity Ewen

Stop Bits 1 Stop Bt 1

«Stop Bits» (Bits de parada)
Opcion: 1,2
Esta opcion permite al usuario ajustar la opcion de bits de parada basandose en el bit de parada del disposifivo
conectado.
* (on «Stop Bits» seleccionado, pulse «Modify» para que aparezca la lista desplegable.
o Utilice las teclas (a )('Y) para desplazarse por lus diferentes opciones.
* Pulse «Select» para guardar los cambios.

Comm Protocal Setup all Comm Protocal Setup all
Baud Rate SE00 (= EBaf | =
Parity Mone P3| A
StopBit: 1|
RemLink_Timaout B0 = RemCirk_Timeod s

[ Select ]

«RemLink_Timeout» (Tiempo de espera enlace remoto)

Opcion: 10a 1200 s

Esta opcion permite al usuario indicar el ndmero de sequndos que debe esperar un dispositivo conectado

remotamente para un reconocimiento (de un comando) antes de llevar a cabo una desconexién por tiempo.
* (on el elemento seleccionado, pulse «Set» para realizar cambios.
* Mantenga pulsada la tecla () para incrementar o la tecla (Y ) para disminuir en uno cada segundo.
* Pulse «CFM» para guardar los cambios.

Comn Probocal Seby
Baud Rate
Parity More
Stop Bits 1
FemLink_Timaout

RemEdit_Timeout (Tiempo de espera editar remoto)
Opcion: 100 1200 s
Esta opcion permite al usuario indicar el ndmero de sequndos que debe esperar un dispositivo conectado
remotamente antes de salir del modo Editar.
* (on el elemento seleccionado, pulse «Set» para realizar cambios.
* Mantenga pulsada la tecla (A ) para incrementar o la tecla (Y para disminuir en uno cada segundo.
* Pulse «CFM» para guardar los cambios.

Comn Probocal Seby
Parity More
Stop Bits 1
RemLink_Timaout B0 <
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«Startup Delay» (Retardo de puesta en marcha)
Opcion: 1 a 30 minutos
El retardo de la puesta en marcha es un temporizador que se utiliza para impedir que las funciones de control
(relés o salidas configuradas para medicion o temperatura) funcionen durante la puesta en marcha del controlador.
* (on el elemento seleccionado, pulse «Set» para cambiar el tiempo.
* Utilice las teclas (4 (¥ Jpara ajustar el valor.
* Pulse «CFM» para guardar los cambios.

Genet-al Setup b
Remate Contral
Comi Praokocol
St lay
Setup Timeo

uk

Durante el encendido, la pantalla mostrard lo siguiente a medida que el contador lleva la cuenta atrds en
intervalos de 10 segundos.

Startup delay I

402"

25.0"

«Setup Timeout» (Tiempo de espera de la configuracion)
Opcion: 1 a 30 minutos
El tiempo de espera de la configuracion es un temporizador utilizado para hacer regresar al controlador al
modo de medicion desde otro modo cuando no se ha producido ninguna pulsacion del teclado. Los cambios
seleccionados no se guardardn.

* (Con «Setup Timen seleccionado, pulse «Set para realizar cambios.

* Pulse la tecla (Ca ) para indicar el digito e incrementar el valor y la tecla () para disminuirlo.

* Pulse «CFM» para guardar los cambios.
General Setup [
Remote Control =)=

Comm Protocal Hanna
Startup del i
Sebup Ti k

Nota sobre la configuracion: El controlador valida lo configuracion seleccionada al intentar salir del mend e
indica al usuario todos los pardmetros no vdlidos. Cuando se le solicite que guarde los cambios, pulse la tecla
«YES» para confirmar su eleccidn.
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Modos de funcionamiento y variables del proceso

Valores predeferminados

Tipo de sonda

Ajuste del controlador | pH ‘ ORP ‘ 0D ‘ CE Temperatura
Alarma Alfo Rango maximo de la sonda
Alarma Bajo Rango minimo de la sonda

) DO Conc: 8,26 mg/L| sal %: 200 % o o
Punto de ajuste 8,00 pH | 500mV 00 Sat100% | CE: 10,00 mS/am 25°C(77 °F)
Histéresis para control 0 o o
ON/OFF 1,00pH | 50mV 5,0 % Sat 1,000mS | 3,0°C(37 °F)
Desiadtn pora confol |y g oy oy | 5,09 Sat 2,000mS | 30°C(37°F)
proporcional
Parumgtro . (trl. Punto de ajuste 1
analdgica
Salida analogica limite 100%
OmA
Salida analdgica limite 0
20mA 200 %
i tiopoomoio 40| 5y, | 5o 509% 0% | 25°C (77

Resumen de modos de funcionamiento
Leyenda del estado de los LED

ESTADO HOLD

@  Modo Medir @ HOLD Off
O Advertencia O HOLD On
@  Frrores

-®-  Aarmas
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16. ALGORITMOS Y MODOS DE CONTROL

Estd previsto que el HI510 se utilice para controlar procesos industriales.

El instrumento y el sensor miden las variables del proceso. EI HI510 utiliza ajustes de control para
controlar las salidas que estdn conectadas a equipo auxiliar con el fin de controlar la variable del proceso
en el valor deseado.

EI HI510 utiliza sondas inteligentes para medir la temperatura y las variables del proceso.

La sonda infeligente guarda el tipo de sonda, los datos de calibracion, el modelo, la version del firmware, el
nomero de serie y la fecha de calibracion en fabrica en la propia sonda. En el caso de sondas de pH, convierte
el valor mV de alta impedancia en una sefial digital para conseguir una transmision limpia de la medicion al
controlador.

EI HI510 ejecuta simultaneamente dos bucles de control independientes.

La variable confrolada puede seleccionarse entre el pardmetro compatible (sonda del pardmetro) y la temperatura.
Una vez seleccionado, todas las condiciones de alarma se vinculan exclusivamente a este.

Hay tres tipos de correcciones del algoritmo que pueden aplicarse a la funcion de control: On/Off, Tiempo
proporcional y Proporcional, Infegral y Derivativa (PID).

El HI510 utiliza salidas para inferactuar con bombas, vdlvulas y otros equipos para controlar un proceso. Con
esta finalidad, contiene relés y salidas analdgicas.

Elemento de salida de control Salida
Relés On v Off
Salidas Analdgicas (AO) 0-20 0 4-20 mA

El estado On del relé se produce cuando el relé recibe corriente:
» NAy COM conectados
» NCy COM desconectados
El estado Off del relé se produce cuando el relé no recibe corriente:
» NAy COM desconectados
» NCy COM conectados
Es posible ajustar las salidas analdgicas con un valor minimo de OmA (predeterminado) o de 4mA y con un
valor maximo de 20mA. Consulte 8.2 Salidas analdgicas.

Algoritmos de control

Esta seccion describe el comportamiento del controlador con una sonda inteligente de pH. Presenta un
comportamiento similar con ofras sondas inteligentes.

Hay tres algoritmos de control implementados en el HI510 y cada algoritmo tiene ajustes tanto especificos
como comunes. Los ajustes comunes («overtime y tiempo de encendido minimo) afectan a la salida de control
después de que se evalden las reglas y ajustes del algoritmo especifico.

El «overtime» (temporizador de seguridad) determina el tiempo continuo madximo que estd en funcionamiento el
elemento de control con su valor mdximo. Si se supera este tiempo, el control se detendrd y se generard una alarma.
El temporizador tiempo de encendido minimo («minimum on time») ajusta un valor de fiempo para confrolar
la velocidad del cambio de estado del relé. Este temporizador impide las «vibraciones» del relé y el disposifivo
conectado, forzando un tiempo minimo de encendido y apagado. Esto es necesario para proteger los elementos
accionados (por ejemplo, actuadores, motores, contactores) de descargas eléctricas y sacudidas mecdnicas.
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™\ Desplazamiento:
* Pulse la tecla (= en el modo Medir.
* Seleccione «Setup» en «Channel».
* Seleccione «Setup» con «Control Settings» resaltado.
* Pulse las teclas (_a )Y ) para desplazarse por los diferentes pardmetros.
* Seleccione el pardmetro que haya que controlar.
* Asigne el valor del punto de ajuste y seleccione el modo de control: On/Off (constante), Proporcional, PID.

SetP1 Enabled

16.2.1. Algoritmo de control On/Off

El control «On/Off» es el tipo mds sencillo de control de retroalimentacion. El controlador enciende o apaga el relé y
la salida analégica en el valor maximo o minimo, dependiendo de la posicion de la variable controlada relafiva al
punto de ajuste. El modo de control puede fijarse en «High» (Alto) o «Low» (Bajo). Se recomienda utilizar
el modo «High control» si el valor del proceso es demasiado alto y los usuarios desean disminuirlo utilizando
un dcido. Se recomienda utilizar el modo «Low control» si el valor del proceso es demasiado bajo y los
usuarios desean incrementarlo utilizando una base.
Entradas

* Punto de ajuste como valor de pardmetro controlado absoluto

* Modo de control como Alto 0 Bajo

* Histéresis como pardmetro relativo, solo un lado

Salidas

Control hubilimdoi LVeIocidud actualizacion
* Salida de control como 0 0 100 %

Velocidad actualizacion = 1 Punto de gjustey, Salida de

segundo control
Habilitado por M} Blogue control On/0ff —
* Ajustes M}

e Estado controlador

«0verTime»T Tﬁempo encendido min.

Figure 23: Algoritmo bloque control On/Off

El control On/0ff (modo baijo) tiene el siguiente modelo:

€O, =1 CO,-1=0 (0 — Salida Control
co 1if PV <SP+ Hysleresis 14 PV <SP PV — Valor del proceso
"0 4f PV > SP+ Hysterests “|04f PV =SP SP — Punto de ajuste
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Control on/off de un proceso pH por lotes utilizando una bomba como dispositivo de dosificacion externo
La solucion de dosificacion puede ser un dcido o una hase, dependiendo de los resultados que se quiera obtener.
El modo de control puede fijarse en Alto o Bajo. Con el tipo de control On/Off habilitado en la configuracion,
el algoritmo utiliza los pardmetros configurados «punto de ajuste» e «histéresis». Consulte mds detalles en la
seccion 6.3.1 Desplazamiento por los ajustes de control.

Con el modo de control Alto, la histéresis se sitia por debajo del punto de ajuste. Con el modo de control Bajo,
la histéresis se sitGa por encima del punto de ajuste.

* En modo de control Alto, el valor del proceso controlado es demasiado elevado. La bomba de dosificacion
esfd en marcha (afadiendo un dcido para bajar el pH) hasta que el valor del proceso disminuye al punto de
ajuste menos el valor de histéresis. Por encima del punto de ajuste, el relé se activa. La bomba dosificadora
se apaga y permanece asi hasta que el valor del proceso alcanza el valor del punto de ajuste.

* En modo de control Bajo, el valor del proceso controlado es demasiado bajo. La bomba dosificadora se pone
en marcha (afadiendo una base para elevar el pH) hasta que alcanza el punto de ajuste mds histéresis. Lo
bomba permanece apagada hasta que el valor del proceso disminuye a un valor igual al punto de ajuste.

Control On/Off

Modo de control Alto Modo de control Bajo
Estado relé Estado relé
On On
Histéresis Histéresis
off off
Punto de ajuste Valor medido Punto de ajuste  Valor medido

Figure 24: Control On/Off, Modo de control Alto/Bajo
Los siguientes grdficos ejemplifican el modo en que funcionan los pardmetros de entrada.
Este es un ejemplo de salida de control sin histéresis.

T Valor del proceso
) \ M

. On
Salida de | of Modo de
control ‘ 0 control Alto
Salida de | :f Modo de
control | 0 control Bajo

Figure 25: Control On/Off general
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Al ajustar la histéresis se crea un limite de control superior y un limite de control inferior. De este modo se reducen
los variaciones alrededor del punto de ajuste.

1

Valor del proceso

SP /’ \v/ \\_/l = Histéresis
I . R
Suldo de | o ‘ ‘ ‘ ‘ ; ‘ 1 ‘L Modo de control Alto

control o o o x
Salida de | I !
ontol | O 8 ‘ } }I} ‘ : I—} Modo de control Bajo

Figure 26: Control On/Off con histéresis

La accion de control «Overtime» impide que el control On esté activado de forma continua durante un periodo
de tiempo prolongado.

Valor del proceso

P ,,,,,,, 4 ,,,,,,, — (e —— Histéresis
{0 w 1 1 1
Solidode oy \ Modo de
control control Alto

\ ‘ ‘ : ‘ ‘ p «Overtime»
Figure 27: Control On/Off, Accién de control «Overtime»

El tiempo de encendido del relé tiene un minimo garantizado para impedir tensionar eléctrica 0 mecanicamente
los actuadores.

: ! ! ! Valor del proceso
SP- //\\/ — \/ ,,,,, - Histéresis

Salida de ‘ H ‘ ‘ ‘ ‘ ‘
control |

‘ > Modo de control Alto
’—‘ ’—‘ ) Tiempo encendido min.

Figure 28: Control On/Off, Tlempo 0n minimo
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Interaccion del control On/Off con el estado del controlador

. Relé asignado . L .
Funcion / Modo (S:rlllt(:glde a salida control f:;!'#g|m:ﬂ,|ﬁ,gﬁ(§ :.i:sgtgudu a salida
punto de ajuste P |
Medir 00100 % Offu On Valor escalado de salida de control
Puesfa en 0% Off Valor escalado de salida de control
marcha
Control Hold 0% of Valor escalado de l{lnmu sa|.|du de
control o un valor fijo de salida de control
Marma® 0% of Valor escqludg de sqlldu de control 0
22 mA, si estd configurada esta opcidn
- Valor escalado de dltima salida de
0
Limpieza 0% Off control 0 un valor fijo de salida de control
Editar 0% of Valor escalado de bltima solido de
control o un valor fijo de salida de control
Calibracién 0% of Valor escalado de salida de control o un
valor fijo de salida de control
Manual 0% On u Off Cualquier valor en el rango de 0 a 22 mA
Error 0% off Valor escalado de salida de control

* Marmas de pardmetros controlados, alarmas de control «overtime», sonda desconectada

16.2.2. Algoritmo de control proporcional
Con el control proporcional («Proportional»), el controlador acciona continuamente el relé de On a Off en un
periodo de control definido. El tiempo de encendido del relé del control activado es proporcional al «valor de
desviacion», una varianza del punto de ajuste. A plena desviacion, el relé estd fotalmente encendido con la
maxima salida. A medida que la medicion se aproxima al punto de ajuste por la desviacion, disminuye el
tiempo de encendido (relé energizado). Esto proporciona un control mds preciso de una variable del proceso
en comparacion con el control On / Off.
Resulta mds il en sistemas por lotes o recirculantes que conservan la solucion durante cierfo periodo de tiempo.
Entradas

* Punto de ajuste como valor de pardmetro controlado absoluto

* Modo de control como Alto o Bajo

* Desviacion como pardmetro relativo

* Periodo de control como tiempo

* Banda muerta como valor de pardmetro relativo
Donde:
La desviacion es el intervalo alineado con el ajuste y la salida de control puede asumir valores de 0 a 100 %.
0 % indica ninguna accion y 100 % indica accion de salida de control total. Sila salida de control estd asignada
a un relé, la salida de control 0 % mantendrd el relé apagado durante el tiempo de control, mientras que el
100 % mantendrd el relé encendido todo este tiempo. Un valor bajo para este pardmetro resulta adecuado para
procesos de baja latencia, permitiendo que el sistema de control reaccione con rapidez y potencia.
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El periodo de control s el intervalo de tiempo necesario para actualizar la salida de control. Los procesos
altamente dindmicos requieren actualizaciones de control frecuentes, lo que implica periodos de control mds corfos.
La banda muerta representa una zona en la que se considera que el error entre el punto de ajuste y el valor
del proceso es 0. El drea de lo banda muerta es unidireccional. Para el modo de control Bajo es inferior al punto

de ajuste y para el modo de control Alto es superior al punto de ajuste.

Salidas
Control habilitado Perfodo de control

* Salida de control como 0 a 100 % oL L L I [
Vellocidud de actualizacion = Punto de oiustel
Perfodo de control Hodo Control
Habilitado por - Blogue de control Salida de control

* Ajustes Desviacion ) proporcional

e Estado controlador Band ,

anda muerta

«Overtime>¢ TTiempo encendido min.

Figure 29: Bloque de control proporcional

El Control Proporcional (modo Bajo) tiene el siguiente modelo:

CO,-.>0 CO,-,=0
error = SP— PV error = SP—PV
0if SP—PV <0 _Joirsp—pv<pp
T\ pEV if SP— PV = DEV DEV if SP—PV > DEV
__ error __ error
t..= CP+CO, t. = CP+CO,
Loy = CP—t, oy = CP —t.,

(0 — Salida Control -~ CP — Periodo Control
PV —Valor del proceso 1, — Tiempo que el relé estd encendido durante CP

SP—Punto de ajuste oy — Tiempo que el relé estd apagado durante CP
DB —Banda muerta 1, —Tiempo en n-1 (P

DEV — Desviacion f, — Tiempo en n (P
error = SP- PV

El control proporcional de un proceso pH por lotes utilizando una bomba como dispositivo de dosificacion externo
Aligual que con el control On/Off, para el control Proporcional, una solucion de dosificacion puede ser un dcido o
una base, dependiendo de los resultados que se quiera obtener. El modo de control puede fijarse en Alto o Baijo.

Con el control proporcional habilitado en la configuracion, el tiempo de dosificacion depende de la Desviacidn,
el Periodo de control y la separacion entre la medicion y el Punto de ajuste. El controlador variard los tiempos
de encendido y apagado durante el periodo de control definido.
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Una vez habilitado, y conforme a la Desviacion, la duracion del control activado es proporcional a la varianza; o
medida que la medicion se aproxima al punto de ajuste, el periodo de encendido (relé energizado) disminuye.

Nota: A la hora de configurar los valores de la configuracion para este control, es importante entender lo
dindmica del proceso. Esta puede determinarse aiiadiendo manualmente los productos quimicos al proceso
y comprobando cudnto tiempo tardan en reaccionar. El periodo de control debe ser, aproximadamente, 172
veces el tiempo que tarda el sistema en reaccionar. Si este tiempo es demasiado breve, una dosis adicional
causa una elevacin rdpida sobre el punto de ajuste mientras que, si es demasiado prolongado, es posible que
nunca se alcance el punto de ajuste .

Relé Potod Control Bajo para solucion de
dsnc?m(r)rol dosificacin base HI510
On
off ‘
| .
! 100% 75% 50% 25% 0%

Desviacion

Figure 30: Control Bajo con relé encendido, punto de ajuste y desviacion

. Control Alto para solucién de dosificacion base HI510
Relé Periodo de
On control
0ff

o
! 0% 25% 5% 75% 100%

Desviacion

Figure 31: Control Alto con relé encendido, punto de ajuste y desviacion

Los siguientes grdficos ejemplifican el modo en que funcionan los pardmetros de entrada.
El tiempo de relé encendido es proporcional a la varianza del punto de ajuste durante el periodo de control.

Periodo de control Valor del proceso
/\/\f 1>—Desvmc|on
Salida rele‘ off Modo de
‘ 0 control Alto
Salido relg ff Modo de
‘ control Bajo

Figure 32: Control proporcional, salida de relé - Modo control Alto / Bajo
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La salida analdgica es proporcional a la varianza del punto de ajuste durante el periodo periodo de control.

Periodo de control Valor del proceso
T =
N NS 1 e
Sclide — 20mA- ﬁj L
analgico |- /AmA- i (W Holode

| 4
Lo control Alfo
Salida _jpomA e
analdgico R Modo de
control Bajo
Figure 33: Control proporcional, salida analdgica - Modo control Alto / Bajo

La accion de control «Overtime» impide que el control On esté activado de forma continua durante un periodo
de tiempo prolongado.

Pe;h:)do:dic?nmjl o Vqurt:)el p.roc.elso
S e et LT ol e i A e S | esviacion

Salida

o s
T Control proporcional
j_- Overtime» N modo Alto
| 4

Figure 34: Control proporcional, salida de relé - Modo control proporcional Alto, «Overtime»

El tiempo de encendido del relé tiene un minimo garantizado para impedir tensionar eléctrica 0 mecanicamente
los actuadores.

- Perododecontol  Valor del proceso
T L Dy
B N e - 7 - ¢ Desviacion
el S N NS
oo Tiempo encendido min.
Lo L '
Salida relé | H H 5 H 1 EH :
Salida relé con accion " (ontrol proporcional
de control de fiempo | 00 0 >modo Alto

encendido min. ‘

Figure 35: Control proporcional, salida de relé, Modo control proporcional Alto, Tiempo On min.
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La banda muerta minimiza la influencia del rvido en la salida de control cerca del punto de ajuste.

Salida relé

Salida relé con
banda muerta OF

oo

-
i |
On'

Periodo de control

Valor del proceso

Sp
' /\/—\f unde meero
e «—

Desviacion

(ontrol proporcional
modo Bajo

Figure 36: Control proporcional, salida de relé, Modo control proporcional Bajo con banda muerta

Interaccion del control proporcional con estado del controlador

Relé asignado a salida

Funcién / Modo Salida de de control del punto Salida analdgica asignada a salida
control : de control del punto de ajuste
de ajuste
00100 % «On» | «On» durante el tiempo
Medir | desde Periodo de | que lo salida de control | Valor escalado de salida de control
control estd encendida
Puest .
o | Ve 0% off Valor escalado de salida de control
< | marcha
Hold 0% of Valor esquado de glt|mo salida de control 0
un valor fijo de salida de control
Alarma® 0% of Valor escqludg de sqlldu de control o
22 mA, i estd configurada esta opcion
Limpieza 0% of Valor esquudo de glhmo sulida de control 0
un valor fijo de salida de control
Editar 0% of Valor escq!udo de glhmo salida de control 0
un valor fijo de salida de control
Calibracién 0% of Valor escq!udo de glﬂmo sulido de control 0
un valor fijo de salida de control
Manual 0% On u Off Cualquier valor en el rango de 0 a 22 mA
Error 0% off Valor escalado de salida de control

* Marmas de pardmetros controlados, alarmas de control «overtime», sonda desconectada
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16.2.3. Algoritmo de control de Derivativa Integral Proporcional (PID)

El control PID del HI510 es un método matemdtico de control por lazo que aplica automdticamente correcciones
algoritmicas a la funcion de control.

Las acciones de control Proporcional, Infegral y Derivativo se conjuntan para crear un solo algoritmo de control PID. Los
sistemas PID utilizan algoritmos de refroalimentacion (a fravés de integracion) y prediccion (mediante diferenciacion).
El usuario debe indicar varios pardmetros de ajuste y estos habilitardn una prediccion basada en la velocidad de la
respuesta del proceso a la salida. Con un sistema bien ajustado, se eliminan las subidas rapidas, el offset y las oscilaciones.
EI PID puede usarse para sistemas de lazo cerrado (por ejemplo, depasito por lotes) y lazo abierto (por ejemplo, inyeccion
de productos quimicos en una tuberia).

Entradas

* Punto de ajuste como valor deseado para el pardmetro controlado

* Modo de control como Alto o Bajo

* Desviacion como pardmetro relativo

* Periodo de control como tiempo

* Tiempo de resefeo para componente infegrativo como tiempo

* Duracion de la compensacion para componente derivativo como tiempo

* Banda muerta como un pardmetro relativo

* Ganancia de banda muerta como 0 a 100 %
Donde:
La desviacion es el intervalo alineado con el punto de ajuste y el término proporcional de salida de control puede
asumir valores de 0 a 100 %. 0 % indica ninguna accion y 100 % indica accion de salida de control tofal. Sila salida
de control estd asignada a un relé, la salida de control 0 % mantendra el relé apagado durante el tiempo de control,
mientras que el 100 % mantendrd el relé encendido todo este tiempo. Un valor bajo para este pardmetro resulta
adecuado para procesos de baja latencia, permitiendo que el sistema de control reaccione con rapidez y potencia.
El periodo de control es el intervalo de tiempo necesario para actualizar la salida de control PID. Los procesos altamente
dindmicos requieren frecuentes actualizaciones de cdlculos PID, lo que implica periodos de control mds cortos.
El tiempo de reseteo indica la historia de la eficacia del control del proceso - la suma de errores entre el punto
de ajuste y el valor del proceso medido. Un valor bajo para este pardmetro incrementard la representacion de
errores previos en la salida de control. Esta opcion es apropiada en caso de que el pardmetro de desviacion sea
grande y/o el proceso tenga una latencia elevada.
La duracion de la compensacion es un pardmetro predictivo que indica la velocidad de la evolucion de los
errores de control. Se basa en los errores actuales y previos. Un valor elevado incrementard la respuesta de
control a perturbaciones rapidas, pero también hard que el control sea mds vulnerable al ruido. Los procesos
lentos requieren una duracion de la compensacion proxima a 0.
La banda muerta representa una zona en la que se considera que el error entre el punto de ajuste y el valor
del proceso es 0. El término infegrativo no cambia en esta drea.
La ganancia de banda muerta es un coeficiente aplicado al término integrativo PID en el drea de lo banda muerta.
0% indica que el término integrativo estd invalidado y el 100 % indica que el término forma parte de la salida de control.
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Salidas Control habilimd(i LPen’odo de control
* Salida de control como 0 a 100 %

Duracion de la compensacion «-»

Punto de ajuste

. Modo Control )
= Periodo de control —p Salida de
Desviacion control

Habilitado por .
T|empod¢eteo’ Blogue de control PID

* Ajustes ] .,
! Durcdnde o cmpensai,

* Estado controlador Band t >
anda muerta
Gononcio de bonda muet

4>

«Overtime>¢ TTiempo encendido min.

Figure 37: Blogue de control PID

La funcion de transferencia de un control PID tiene el siguiente modelo:
Kp+ Ki/s + skd = Kp(1-+1/(sTi) + sTd)

Ti = Kp/Ki, Td = Kd/Kp

con:

donde:

» el primer elemento es la accion Proporcional

» ¢l segundo elemento es la accion Integrativa

» el tercer elemento es la accion Derivativa
La accion proporcional puede ajustarse con la banda proporcional (PB). La PB se expresa en forma de porcentaje
del rango de entradas y se relaciona con Kp con:

Kp = 100/PB
'y
100% |-
Salida L
controlador |- |
i |
L I
B |
| .
0 Error

Banda proporcional

Figure 38: Accion proporcional por medio de banda proporcional

La accion proporcional se ajusta directamente como desviacion (D) en las unidades de los pardmetros de control.
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La relacion entre Dy PB es:
D = Rango * PB/100
Ti = Kp/Ki, Tiempo de reseteo
Td = Kd/Kp, Duracion de compensacion

KPM
P -~
sp__teror DB KIM
- AO
+
AT HA T
+ PWM
DBG K
DM
PV D -
Figure 39: Representacion de la estructura del controlador
SP— Punto de ajuste DBG — Ganancia de banda muerta
PV — Valor del proceso Kpy, — Representacion del término proporcional max.
P — Término proporcional PID Ky — Representacion del término integrativo max.
| —Término infegrativo PID Ky, — Representacion del término derivativo max.
D — Término derivativo PID AO — Salida analdgica
DB — Banda muerta PWM — Relés de accionamiento de salida

Control PID de un proceso pH por lotes utilizando una bomba como dispositivo de dosificacion exterior
Al'igual que con el control proporcional y On/Off, una solucion de dosificacion puede ser un dcido o una base,
dependiendo de los resultados deseados. Y el modo de control puede ajustarse en Alto o Bajo.

Con el control PID habilitado en la configuracin, el tiempo de dosificacion depende de la desviacion, el periodo
de control, el tiempo de reseteo y la separacion entre la medicion y el punto de ajuste.

Una vez habilitado, un controlador en modo proporcional/integral (modo PI) funciona de forma similar a un
controlador en modo proporcional, pero también infegra el error con el paso del tiempo para reducir el error
de la varianza a cero.

Un controlador en modo PID incorpora las tres funciones de control en un solo esquema de control. El aiadido
de la funcion derivativa al modo Pl da como resultado la capacidad para atenuar las subidas rdpidas en cierfa
medida, pero afiade el riesgo de inestabilidad en caso de que el proceso sea ruidoso.
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Funcion proporcional

Con la funcion proporcional, la salida de control es proporcional al valor de la varianza.

La Figura 40 ilustra el comportamiento del controlador del proceso con una sonda de pH. Puede aplicarse un
grdfico similar a las mediciones mV.

Sp
/lulor del proceso
| "
Error
‘ Tiempo
Salida relé )
Tiempo

| Tc
Figure 40: Funcién proporcional con sonda de pH conectada

Cuando se asigna un relé a control proporcional, el controlador calcula el tiempo de activacion del relé en
determinados momentos, por ejemplo, 10, 10+Tc, t042Tc (Tc=periodo de control).

El intervalo de encendido (dreas sombreadas) depende del valor del error.

Funcion integral

Con la funcion integral (Tiempo de reseteo), el controlador llegard a una salida mds estable cerca del punto
de ajuste, proporcionando un control mds preciso que con la accion On/Off o proporcional exclusivamente. La
funcion integral ufiliza retroalimentacion.

Funcion derivativa

La funcion derivativa (Duracion de compensacion) compensa los cambios rdpidos en el sistema reduciendo las bajadas y
subidas rdpidas del valor pH. La funcion derivativa utiliza el comporfamiento predictivo.

Durante el control PID, el infervalo de encendido depende no solo del valor de la varianza, sin también de las mediciones previas.
La Figura 41 ilustra el modo en que es posible mejorar la subida rapida de la respuesta con un ajuste adecuado
de la duracion de la compensacion.

pH

Disminucion para compensar

SP ”

Ajuste adecuado para compensar

t, LA DURACION DE LA COMPENSACION COMPENSA LOS CAMBIOS RAPIDOS  Tiempo

Figure 41: Funcion derivativa con sonda de pH conectada
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Ajuste de los pardmetros PID utilizando un dispositivo controlado con on/off de relé
Hay que ajustar los pardmetros PID a las variables del proceso del usuario. Los valores para los pardmetros PID
dependen de las caracteristicas del proceso de instalacion, por ejemplo, volumen de liquido global, flujo recirculado,
concentracion de reactivo dosificado, mezcla del flujo, valor del tampn del proceso, tiempo de respuesta del electrodo.
Es posible ajustar los valores optimos para los pardmetros PID después de un procedimiento de ajuste experimental.
Para conseguir el mejor control posible, primero hay que llevar a cabo un procedimiento de ajuste de «prueba y errory.
A continuacion aparecen listados cinco pardmetros que pueden ajustarse para conseguir un tiempo de respuesta
rdpido y una subida rapida pequefia:

P Punto de ajuste

P Desviacion

» Tiempo de reseteo

» Duracion de la compensacion

» «Control Period» (Periodo de control)

Nota: Los usuarios tienen que deshabilitar los acciones derivativa e integrativa ajustando lo duracién de
compensacion a 0 y el tiempo de reseteo al mdximo. El periodo de control y el punto de ajuste deben estar
en su valor mdximo. La desviacion deba ajustarse en el valor minimo.

Hay que recordar que este procedimiento permite Gnicamente un ajuste aproximado de los pardmetros y que no
resulta adecuado para todos los procesos. Los pardmetros Tiempo de reseteo y Duracion de la compensacion deben
ser ajustados exclusivamente por personal técnico.

1. Encienda el controlador. Ajuste el intervalo de registro a 10s.

2. Comience con una solucion que tenga un valor pH o mV suficientemente diferente del liquido dosificado
(por ejemplo, una diferencia minima de 3 pH o 150mV).

3. Encienda el dispositivo dosificador a su maxima capacidad y anote el tiempo inicial para correlacionarlo

con el reloj en tiempo real del controlador de los archivos de registro diarios.

El valor pH 0 mV comenzard a cambiar y, posteriormente, llegard a una velocidad de cambio maxima (pendiente).

En este momento, deje de dosificar reactivo.

Transfiera el archivo de registro a una unidad flash USB.

Conecte a un PCy descargue los datos de la unidad flash y prepare la grdfica del proceso.

En el grdfico, dibuje una tangente al punto maximo de la pendiente hasta que inferseccione con la linea horizontal
correspondiente al valor pH o mV inicial. Consulte el retardo del tiempo del sistema (Tx) en el eje del tiempo.
9. Es posible calcular la desviacion, el tiempo de reseteo y la duracion de la compensacion a partir de lo siguiente:
Desviacion = Tx * pendiente max. (pH o mV)
Tiempo de reseteo = Tx/ 0,4 (minutos)
Duracion compensacion = Tx * 0,4 (minutos)
10. Ajuste los pardmetros anteriores y reinicie el sistema. Si la respuesta tiene una subida rdpida excesiva u
oscila, es posible ajustar mds el sistema aumentando o disminuyendo ligeramente los pardmetros PID,
uno en cada ocasion.
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11. El grdfico del ejemplo aqui indicado se obtuvo dosificando una solucion alcalina @ una solucion débilmente
dcida en un deposito. Para ello, los ajustes iniciales han sido:
Pendiente maxima = 3 pH/5 pH
minutos = 0,6 pH/minuto
Periodo de control = Tx = aprox. 7 minutos
Desviacion = Tx * 0,6 = 4,2 pH
Tiempo de reseteo = Tx/ 0,4 = 17,5 minutos

Duracion de la compensacion =
Tx* 0,4 = 2,8 minutes

3 pH

5 min.

Tx

To Time
Figure 42: Ajuste de pardmetros PID, dosificacion en solucion alcalina a un dcido débil

Control PID
Los siguientes grdficos ejemplifican el modo en que funcionan los pardmetros de entrada.
La salida de control es proporcional a la varianza del punto de ajuste, la suma de los errores de control previos

y una estimacion de los futuros.
Valor del proceso

A Periodo de control
Desviacion
Sp +—
Salida
relé
Salida Control PID
analdgica modo Bajo

Figure 43: Modo control PID Baio, salida de relé y analdgica

El tiempo de encendido del relé fiene un minimo garantizado para impedir tensionar eléctrica o mecdnicamente
los actuadores.
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Valor del proceso
. Periodo de control ’

= f h T L . I I I . jacio
o f f ‘ ‘ \\/ : : ?‘ lDesvmcmn
Tlempo encendidb mln

solidareleﬁm | u Pl
Salida rlé L | Control PID
alida relé con accion

de control de tiempo ! . . . . I modo Bajo

encendido min. ’

Figure 44: Modo control PID Baijo, salida de relé con tiempo de encendido minimo

Para minimizar la subida rdpida, la parte del control integrativo se pone a cero a medida que se aproxima al punto de juste.
Valor del proceso

Periodo de control

A ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ o ‘ ‘ ‘ ‘ Banda

¢ g » f - //\\ ‘ — et
el ieilnly” et el el et el et ety iy Desviaion

Tiempclz encendiidio min,‘;

Salida relé ﬁﬁ l l

Salida relé ; ‘ D 1 D D D D D >

wn 0 % o (ol PID

gunancia,4—l . | . I I modo Bajo )

muerta
Figure 45: Modo control PID Bajo, salida de relé con 0 % ganancia de banda muerta

Para minimizar la subida rdpida, la parte del control infegrativo disminuye a medida que se aproxima al punto de ajuste.

Valor del proceso
\ Periodo de control P

* > e /\\ o
SP ‘ ‘ By \‘\/ ‘ ‘ ‘Bundu muerta

»

Desviacion

1Tiempolencendidolmin !

i m Wﬁﬂﬁﬂ D D DD_,

on 50 % Control PID
ganandia 74._-- . . . I JM,

muerta

Figure 46: Modo control PID Baijo, salida de relé con 50 % ganancia de banda muerta
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Interaccion del control PID con estado del controlador

Relé asignado a

Salida analdgica asignada a

Funcion / Modo Salida de Cdlculos PID salida de control salida de control del punto de
control del punto de .
. ajuste
ajuste
) «On» durante el
Medir ?1251 d(lo fr;ﬁin(): on tiempo que la | Valor escalado de salida de control
e cgntrol salida de control | en mA
estd encendido
- Puestuhen 0% Congelacion Off Valor escalado de salida de control
=| marcha — '
= Reseten 0 Valor escalado de dltima salida
Hold 0% congelacién off de control 0 un valor fijo de salida
y cong de control
Resefeo 0 0 Valor escalada de Gltima salida de
Alarma 0% congelacién Off control 0 22 mA, si la opcion estd
yong configurada
Valor escalado de dltima salida de
Limpieza 0% Congelacion Off control o0 un valor fijo de la salida
de control
Reseteo 0 0 Valor escalado de Gltima salida de
Editar 0% conaelaién off control 0 un valor fijo de la salida
yong de control
Reseteo 0 0 Valor escalado de Gltima salida de
Calibracion 0% congelacién off control o0 un valor fijo de la salida
y cong de control
Resefeo a 0 Cualquier valor del rango 0 a 22
0
Manual 0% J congelacion On v Off .
Error 0% Reseteo a 0 Off Valor escalado de salida de control

y congelacion
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17. MODO LIMPIEZA

La adquisicion de datos se lleva a cabo con sondas digitales por medio de sensores especificos.

Debido a las condiciones del proceso, los sensores pueden obturarse. Para mantener la precision y la fiabilidad
de los datos, el HI510 ha implementado la funcion de control de limpieza como funcionalidad bdsica.

En modo limpieza, el controlador activa un dispositivo exterior (por ejemplo, bombas o vdlvulas).

El blogue de control de limpieza proporciona una secuencia especifica de salidas de limpieza basada en dos
algoritmos de control: Limpieza simple y Limpieza avanzada.

Limpieza hubilimd(i LFrecuencia de muestreo

Calendario

— Salida
Temporizador Blogue de secuenciadory ~ limpiezo
4[)—>

control de limpieza
Entrada digital externa >

ﬁsmdo controlador

Figure 47: Bloque de secuenciador y control de limpieza

17.1. RESUMEN DE LOS TIPOS DE LIMPIEZA

Limpieza  Disparadores Relé asociado Pasos
Simple solo  disparadores infernos  cualquier relé no * ¢l instrumento se sitia
agua (temporizador?, asignado puede ajustarse  en modo HOLD
programa?) como relé de enjuague  © el relé o relés configarados
* disparador exterior reciben corriente
* qrranque manual
Avanzado  * Disparadores cualquier relé no * ¢l instrumento se sitia
agua con interiores asignado puede ajustarse  en modo HOLD
defergente  (temporizador, para limpieza avanzada el enjuague estd desenergizado
programa?) (es decir, como minimo,  (fuse preenjuague)
* disparador exterior  un relé de enjuague y un  © el lavado estd energizado
* arranque manual  relé de lavado) (fose detergente)

* ¢l lavado estd desenergizado
(fase posenjuague)
1" Si se fija temporizador para el disparador, la seleccién de un modo Hold que se solape con el disparador afiadird
un retardo al ciclo de limpieza.
2 Si sefija programa para el disparador, la seleccién de un modo Hold que se solape con el disparador del siguiente
tiempo de puesta en marcha y se supera el tiempo fijado, el disparador se perderd. El disparador se sequird
activando si el reloj interno no pasa un minuto sobre la hora de inicio.
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17.2. ENTRADAS Y SALIDAS DEL BLOQUE DE LIMPIEZA

Las entradas y las salidas del bloque de limpieza son comunes a la limpieza tanto Simple como Avanzada.
Entradas comunes a ambos tipos:
* (alendario
» limpieza activada en una hora y en un dia de la semana especificos. se utilizard el RTC interno como
referencia
* Temporizador
» limpieza activada a intervalos fijos. Para esto se utilizard el intervalo bdsico temporal de un
segundo.
* Entradas digitales externas
P limpieza activada en la transicion de estado inactivo a estado activo en una o mds entradas
digitales, siempre que las entradas estén asignadas para llevar esto a cabo
* Estado controlador
» la limpieza puede pararse, interrumpirse o reanudarse cuando el controlador llegue a deferminado
estado
* limpieza habilitada
» condici6n principal que permite (0 no) que se lleve a cabo la limpieza
* Frecuencia de muestreo
» la temporizacion tiene el infervalo bdsico de un segundo utilizado para la evaluacion de todas las
secuencias temporales
Las salidas estan asignadas del siguiente modo:
* Enjuague para limpieza tanto simple como avanzada donde uno o mds relés estdn asignados a la limpieza,
fase de enjuague.
* Lavado para limpieza avanzada donde uno o mds relés estdn asignados a la limpieza, fase de lavado.

17.3. SECUENCIAS DE LIMPIEZA
Las secuencias de la limpieza son especificas a cada tipo de limpieza y se definen del siguiente modo:
Limpieza simple

* Tiempo de enjuague, el tiempo que estd activo un retardo del relé de enjuague

* Tiempo de recuperacidn, el fiempo necesario para que los sensores de la sonda alcancen lecturas estables y precisas

Limpieza avanzada
* Tiempo de enjuague prelavado, el tiempo asignado al enjuague de los sensores antes del lavado
* Tiempo de lavado, el tiempo asignado a los sensores de lavado con una solucion de lavado
* Tiempo de enjuague de poslavado, el tiempo asignado a los sensores de enjuague después del lavado
* El ndmero de ciclos de lavado, el nimero de ciclos terminados con soluciones de enjuague y lavado
* Nimero de ciclos de solo enjuague, el ndmero de ciclos terminados con soluciones de enjuague Gnicamente
* Tiempo de recuperacion, el tiempo necesario para que los sensores de la sonda alcancen lecturas estables y precisas
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17.4. ALGORITMOS DE LIMPIEZA
Limpieza simple

Iniciar limpieza Final limpieza

l | ’
Secuencios de l

limpieza simple | Tiempo niuaque| T,
ecuperacion P Tiempo
I

T i
Relé enjuague Off ﬁ P Tiempo
~{-On ‘ ‘
g |0
elé Hold | o P Tiempo

Figure 48: Algoritmo de limpieza, limpieza simple
Limpieza avanzada

T Iniciar limpieza
i Fin limpieza
) | |
Secuencias ! ! *
limpieza 1 1 1 ' 1 1 ‘ 1
i Enjuague Enjuague Enjuague Enjuague ie
avanzada “ prelavado | Lavado ‘ oslavado reluvgdo vty osluv%do Rad sl Tempo
i ;
Dl | ; [ ] ! — |
i | | ! | | ! |
i i | ! | | ! |
| | | ' l | ! \
| i j ! | | ' i
|
‘ Ciclo lavado* Nomero ciclos lavado ‘ (iclo solo enjuague Nﬂmerociclossoloeniuugue‘ RS
] i i ‘ ; | ' P Tempo
| | ' ! ! | ! |
| | ' ! | | ! |
| —,
1 I 1 | : : | I
Relé | ) : ! : ‘ ' |
) ! i
enjuague ‘ L e
‘ ; ‘ ; ‘ ‘ ; > Temo
! H | | i |
Relé lovado| ! | | ! |
»
| . ‘ ! ! ! ; Pl
| | 1 ' | | ' \
Relétold | |
»
[ i ' i ; - Tiempo

Figure 49: Algoritmo de limpieza, limpieza avanzada
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17.5. DISPARADORES LIMPIEZA

Entrada externa

Las entradas digitales externas estdn ajustadas para iniciar el proceso de limpieza. La transicion de las entradas
digitales externas del nivel inactivo al nivel activo pondrd en marcha la limpieza.

A Limpieza activada por entrada externa

Entrada externa [ R

‘ | | P> Tiempo

Limpiezuig-_- - P> Tiempo

Figure 50: Disparador de limpieza, entrada externa
Temporizador interno
La limpieza se pone en marcha a intervalos fijos, activada por un temporizador interno.
A |inpieza activada por Temporizudgr interno

Temporizador | Infervlo de fimpieza

inferno ‘ ‘ P> Tiempo
|

Limpieza | - - - D Temo

Figure 51: Disparador de limpieza, temporizador interno
Programa inferno

La limpieza se pone en marcha en momentos exactos, con un maximo de tres activaciones al dia.

Limpieza activada por programa (calendario)

Semana programoda | ) ) ! | |
di Lunes H Martes 'Miértoles‘ Jueves ‘ Viermes ‘ Sdbado ‘ Dom'\ngoi wi
1 ' ; T ' W liemp

1 Inicio Inicio Inicio ! Inicio Inicio Inicio
fiempol ~ tiempo2 fiempo3 tiempol  tiempo2 tiempo3

Al fl A1 fl LD LI,

T P> liempo

Hora progromada

Limpieza <‘_-_- - I_I_III III I‘L—b Tiempo
Figure 52: Disparador de limpieza, programa interno
Intervencion del operario

La limpieza se pone en marcha pulsando la tecla virtual izquierda del teclado cuando en mend se ha seleccionado
el elemento del mend Limpieza («Cleaningy). La limpieza debe haber sido habilitada previamente.

Limpieza | - - - P T

A impieza activada por disparador inero y entrada externa
Enfrada o
externa [ H ! P> Tenpo
Temporizador i —
nfeino ‘Imewnlo de hrnplezu‘ L P T

Figure 53: Disparador de limpieza, intervencién del operador
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Activado por una combinacién de programa o temporizador interno y entrada externa

Limpieza activada por Programa (Calendario) y entrada externa
A

Semana : : : ; ; : |
A ‘ Lunes | Martes IMiélcn\es‘ Juves ‘ Viemes ‘ Stbodo anm\’ngn l »len
Dia E Inicio Inicio Inicio i\mrm Inicio Inicio i : : : ' : o
;ﬂempul fiempo2 fiempo3 ('\empnl fiempo2 tiempo3 3 i 3 ;‘ E !
Ho ‘ ‘ 0
programada i ' ! I | ' : ! ' j ' e
. . : o ] i 1
L ‘ A : : : i 5 1 3 :
Entrada i i ﬂ B 0ri ! ] ' : r
externa : : oo
Limpieza 74‘_-_- - - ! - ‘I I II I I‘I I Illu—éy : Tempe

Figure 54: Disparador de limpieza, temporizador interno y entrada externa

17.6. PARAR LIMPIEZA

& Desplazamiento
* Mantenga pulsadas las teclas (¥ J(» ) para terminar una limpieza.
* Durante la limpieza con el controlador en modo de medicion normal, el temporizador de cuenta atrds
aparecerdn en la segunda linea de la LCD.
Antes de terminar una limpieza avanzada siempre se lleva a cabo una fase de enjuague completa (fiempo de
posenjuague). Si la peticion para parar la limpieza se emite durante el enjuague, la fase de enjuague se lleva
a cabo hasta que finaliza por completo.
Nota: No es posible llevar a cabo la calibraciandurants la impieza y lo limpieza no puede activarse durante lo calibracion.
Es posible parara los ciclos de limpieza:
* Alfinalizar una secuencia de limpieza, con el siguiente ciclo activandose segin los disparadores de limpieza configurados.
* (on un comando de parada, con el ciclo actual reducido a un tiempo maximo, no superior a la suma del tiempo de un
solo enjuague y la recuperacion. £l siguiente ciclo se pondrd en marcha segin los disparadores de limpieza configurados.

A
Iniciar limpieza -
Parar limpieza

Final limpieza temprano Final limpiezo
‘ ‘
‘ |
Secuencias de i ' ' i L ' | '
limpieza avonzada oy | oo | 0 | SR | o | RS Do) L
[ Il - ] 'l ! ! ! | B |
. v I (. 1 1 i i i 1 | \
Secuencias 1 o . 1 ! |
completas de ! Lo T 1 ! |
limpieza avanzada ‘ Ciclo lavado * Nomert cidos lovodo ‘G(lﬂ solt enjuague * Nomero icos solo eniuague‘ i bi
Secuencias de oo | | T
parada de [ (N M ! : 1
limpeza ovanzad [ gl | onto] SRS [bopnin] - S
! P | ! |

Figure 55: Final limpieza, Secuencias de parada
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* En situacion de suspension, con el ciclo actual reducido a un tiempo maximo, no superior a la suma del
tiempo de un solo enjuague y la recuperacion. El siguiente ciclo se pondrd en marcha dnicamente después
de que finalice la condicion de suspension.

A
Limpieza acfivada por temporizador inferno

Temporizudol 3 Intenvelo de impieza wr
) | P>Tiempo
inferno ! ! !
Condicin de 0T i
suspension ! ! 1 lglll

Limpieza - - - )
— ! ! Tiempo

(iclo de limpieza
en condicion de

suspension - - Pliemp

Figure 56: Final limpieza, Condicion de suspensin

* En una transicion a modo manual. El ciclo de limpieza se para instantdneamente. Tras salir del modo

manual, la limpieza confinuard con un enjuague y una fase de recuperacion.

4 Limpieza activada por femporizador inferno

Temporizador ! ’—‘ :
infemo : ‘Imewn\u de hmp\ezu‘ » oo

Condicion de ﬂ
: | D—D—}l Tempo

parada ‘

Limpieza | - - - T

Ciclo de limpieza ‘
en condicion de
parada J—-—-—>Iiemp0

Figure 57: Final limpieza, Condicion de parada
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18. SISTEMA DE GESTION DE EVENTOS DEL HI510

EIHI510 dispone de un sistema de gestion de eventos intuitivo y fdcil de utilizar que facilita una identificacion
de la fuente del evento rdpida y sencilla.

Los LED de estado y Hold situados en la parte derecha del panel frontal del controlador asi como los LED de
alarma y relé ubicados en el lado izquierdo, notifican el estado del instrumento.

El sistema de notificaciones LED del HI510 es compartido por los dos bucles de control independientes que se
ejecutan simultaneamente. Es posible tener las notificaciones de alarma y advertencia en un canal y el estado
de funcionamiento, activo, en el ofro.

Estado del HI510 segin lo sefializado por la luz

LED Luz de notificacion LED de nofificacion LED
Verde (@) Modo Medir
Estado Amarillo ~ (0)* Advertencia
Rojo (@)** Errores o Alarmas
Hold Amarillo  (©) Requiere atencion del usuario
Alarma Rojo (@) Relé de alarma ON
Relé Azul (@) Estado activo

* El controlador requiere atencion del usuario
** £l controlador requiere asistencia técnica especializada

ALARMAS, ADVERTENCIAS, ERRORES

Alarmas
Una alarma es un evento que se genera cuando se cumplen las condiciones de alarma programadas.
El sistema de alarma del HI5T0 estd constituido por:
* Alarmas predeterminadas
» se generan durante un ciclo de medicion cuando los valores medidos han superado o no han llegado
a los limites de los rangos de lo sonda
* Alarmas configuradas
» se generan cuando los valores medidos han superado los valores configurados para cada pardmetro (es
decir, pH/ORP/CE/OD) y Temperatura en Configuracion, Canal, Ajustes de alarmas
* Sefial acUstica (pitido/zumbido)
» Cuando se habilita en Configuracion general, se genera cada vez que se activa una alarma. La sefial
achstica se puede cambiar pulsando cualquier tecla.
Advertencias

Las advertencias son eventos que se generan cuando se produce una situacion erronea y cuando los valores
medidos o los valores de los pardmetros configurados en el mend Principal no corresponden con el rango previsto.

Errores
Un error s un evento critico que requiere el soporte técnico de Hanna Instruments.
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ALARMAS
E
Salida Sls =
Alarma Descripcion = | Analdgica =8|
2| 2 |(A0) R
5| B 22 8
& nc_’ ) e [ |
Se genera durante la
ALARM _HIGH PRIMARY | medicion cuando la S | < On On
(ALARMA ALTO PRIMARIA) | lectura principal supera o &
el valor de Alarma Alto.
wan o S a |o
(ALARMA BAJO | incinal o | Sy oS
PRINARI] ectura principol no llego A0 asignada o o &
el valor de Alarma Bajo. Chl. Punto de
Se genera durante la medicion, ajuste— valor
ALARM HIGH SECONDARY con ajuste de control de escalado de
(1) (ALIRMA ALTO temperatura, cuando la o | o+ salida Chil. On On
SECUNDARIATT)) lectura del valor de femp. Punto de ajuste | @ | @8-
supera el valor alarma alfo
de temp. seleccionado.
Se genera durante la medicion, AO gsignada a
con ajuste de control de parametro —
ALARI_LOW_SECONDARY temperatura, cuando la | i, |valorescalodo | oy On
(T) (ALARMA_BAJO lecura del '| f SE S e parGmetro o
SECUNDARIA) | e e worderemp & o | O %
inferior ol valor alarma bajo 22mA, i estd
de temp. seleccionado. opcion esta
. habilitada
ALARM_OVER_RANGE_ | Se genera durante la medicion | | On o
PRIMARY (ALARMA cvando la lectura de lasonda | SI | SI* ° %
EXCESO_RANGO PRIMARIA) | digital supera el rango. o
ALARM. UNDER RANGE Se genera durante el ciclo 0 0
oy — | de medicion cuando la N n n
FRIMARY (ALARA lectura principal de la Sh sl o ¥

DEFECTO RANGO. PRIMARIA)

sonda es inferior al rango.

1 Todos los eventos de alarma quedan registrados en el registro de eventos

* Parada de control en bucle que controla el pardmetro primario
** Parada de control en bucle que controla la temperatura

Nota para *o **: £ LED y el relé Hold se activardn solo si el pardmetros correspondiente estd configurado como pardmetro de control

activo en Ajustes de Control (SetP1 o SetP2)
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E
Salida Sls E
Alarma Descripcion = | Analégica =B
2| = |(A0) Slel
S| E 282
& nc_’ i e ) i p— |
ALARM OVER Se genera durante el ciclo de )
RANGE SECONDARY medicion cuando la lectura N Sl On On
(T) (ALARMA_EXCESO_ | de la sonda de temperatura y (AP S
RANGO SECUNDARIA (T)) | supera el rango.
ALARM_UNDER_ Se genera durante el ciclo de | A0 asianad
RANGE SECONDARY (T) | medicin cuando la lectura S S+ CTrlu;lng[:lT(; (;]eu On On
(ALARMA_DEFECTO de la temperatura de la yr oiuéte— o | @ |
RANGO SECUNDARIA (T)) | sonda es inferior l rango. escalado de
Estd presente la condicion salida Ctrl.
de entrada HOLD (alarma g | f |Punto de ajuste | On On
hold); el mensaje del o ¥
evento es «Hold Ext.»
HOLD ALARMS Ghenleém.(iu monuulmepted gl AO gsignuda 0o on
(ALARMAS HOLD) (hold silente); mensaje de pardmetro —
evento «Hold Manual» valor escalado
Generada por cal. del de pardmefro o
usuario / mend (Hold | 22mA,siestd | off On
silente) y no registrada en opcion esfa
el registro de eventos. habiliteda
ALARM_OVERTIME Generada cuando el control
(ALARMA _ OVERTIME) no alcanza el valor SPT 0 g On On
SP1 Punto de cjuste SP2 una vez transcurrido [ BB S

SP2 Punto de ajuste 2

el tiempo configurado.

1 Todos los eventos de alarma quedan registrados en el registro de eventos

** Parada de control en bucle que controla la femperatura
***El control del pardmetro principal estd habilitado porque el pardmetro de temperatura ha sido sustituido por un valor fijo

Nota para ** o ***: FI LED y el relé Hold se activardn solo si el pardmetros correspondiente estd configurado como pardmetro de
control activo en Ajustes de Control (SetP1 o SetP2)
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E
Salida Sls =
Alarma Descripcion = | Analégica =B
2| 2 |(A0) SRR
5| E 2 2|8
& nc_’ — | | =
ALARM_MAIN POWER
i R k.
ALIMENTACION FALLO) pagace.
ALARM PROBE ) | AQ asignada o
RECONNECT (ALARMA Gegf’e“g“(;ﬁgft:efuqfoenzz S| si ol hooge | OF) O
SONDA_RECONECTAR) | "*" r ' ajuste— valor
ALARM NO PROBE Generada si no hay N | g;fﬁjlgd((;,;je On On
(ALARMA SIN_SONDA) | sonda conectada. Puno de (;iuste o &
ALARM NO PARAM Param. de la sonda no
LOADED (ARMA ST cargado fotalmente. N | On . On
PARAM, CARGADO) Comprobar cableado / AO gsignadoa | @ |-@:

- conexion de la sonda. pardmetro —
AUARIN_PROBE_ERROR | losondonostmidiondo || ‘0TSO0 gy gy
(ALARMA_SONDA_ERROR) |/ leyendo correctamente. €puramelio o | g | g

= = 22mA, si estd '
El sensor de temp. no estd opcion esfd
ALARM_TEMP_SENSOR | funcionando. La sonda esfd | o habilitada 0 o
BROKEN (ALARMA funcionando con el «Valorde | SI | ¢".... ° &

TEMP_SENSOR_ROTO)

temp. «Temp. ajustado en la
configuracion.

1 Todos los eventos de alarma quedan registrados en el registro de eventos

** Parada de control en bucle que controla la temperatura. EI LED y el relé Hold se activardn solo si el pardmetros
conrespondiente estd configurado como pardmetro de control activo en Ajustes de Control (SetP1 o SetP2)
*** H control del parGmetro principal estd habilitado porque el pardmetro de temperatura ha sido susfituido por un valor fijo
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ADVERTENCIAS
Comporta- ‘_E
mienfode | | 5| =
Advertencia Descripcion = |losalida | % =
2| 5 |ondégia | €| g | €
S| S(A0) 222
oz | o. RN [ QN [ N |
WARNING_PROBE UCAL | La calibracion del proceso/usuario of of
EXP (ADVERTENCIA ha caducado. s obligatorio volvera | NO | NO
SONDA_CALU_CADUC) | calibrar.
\Slé\fLN(Tg\rgzﬁgﬁgmNo‘ Generada antes de lo calibracion, indicando N0 | N off off
SONDA SN CALU) ™ que es obligatorio calibrar la sonda.
Habrd que realizar la calibracin del
YJvéitle)?fPS%)gﬁ_ proceso / usuario dentro de poco tiempo. of of
(ADVERTENCIA SONDA Se va a superar el perfodo de coducidad | NO | NO
CALU_ CADUC PRONTO) configurado para la calibracion (5 %
- - alarma coducidad calibracion dias antes).
\[/]VEALE\I\Y“?IAG[)T/E?{%TIE?ILA_ La puesta en marcha se retrasa y el NO | NO off Off
CONTROL RETARDO)_ control no estd en funcionamiento.
B . - Segin la
El pardmetro primario supera el onfiouradn
valor ajustado para el pardmetro g
primario ALARMA Alto. El fiempo de
WARNING HIGH ~ L
Sl enmascaramiento no ha expirado adn Off Off
E\ET”(\)AAEEIS\%R\FQIELSTENGL para generar una alarma. NO | NO
- Comprobar que los depdsitos y todos
los dispositivos instalados estén
funcionando correctamente.
El pardmetro primario no alcanza
el valor ajustado para el pardmetro
primario ALARMA Alto. El fiempo de
\(ALI\L[\)I\QI%\%(E;NCL&WEKJR(;MARY enmascaramiento no ha expirado adn N0 | o Off Off

PRIMARIA)

para generar una alarma.

Comprobar que los depdsitos y fodos
los dispositivos instalados estén
funcionando correctamente.

" Todos los eventos de alarma quedan registrados en el registro de eventos
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Comporta- _§
mientode | S| S| S
Advertencia Descripcion E | losolida = |3 o
2| 5|mdigia | 2| g| 2
S| £/(h0) 228
o= | o. — — —
WARNING HIGH El pardmetro secundario supera el
s valor ajustado para el pardmetro
?:ESE“RDTAEEYG Lo | Endio AURMA AR NO | NO Off ) | Of
SECUNDARI) ~ El fiempo de enmascaramiento adn no
ha expirado para generar una alarma.
WARNING Low El pardmetro secundario no alcanza
s — | valor ajustado para el pardmetro
SECONDARY oo off | | of
secundario ALARMA Alto. NO | NO
gAE[é\l/JE\IRDT LEIIQ\Ili\l)A B0 El tiempo de enmascaramiento an no
ha expirado para generar una alarma.
WARNING RTC SET
TO_FIRST VALUE of of
(ADVERTENCIA_RTC EI RTC estd en marcha. NO | NO
AJUSTADO A PRIMER
VALOR) o
egin o
WARNING FUSB301 FAIL S
(DVERTENC. | E1USB noestd fonconando. | O | o | " 10vrodén Off - Of
FUSB301_FALLO)
El archivo de registro por lotes
actual ha llegado a las 8600
anotaciones. Se generard
\AL(/GSI\EI:Q’\%(E;NCL&T_LL()OTGE_FULL automdticamente un archivo nugvo N0 |0 Off off
%EGISTRO o) y se borrardn los datos antiguos.
- Guarde los datos actuales en el USB
y borre el archivo para impedir lo
pérdida de datos.
WARNING LOT 106 | Se ha alcanzado el nimero mdximo
MAX_INDEX ASSIGNED | de archivos registrados al dia (100). of of
(ADVERTENCIA LOTE Guarde los datos actuales en el USB | NO | NO

REGISTRO_MAX_INDICE
ASIGNADO)

y borre el archivo para impedir la
pérdida de datos.

1 Todos los eventos de alarma quedan registrados en el registro de eventos
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Comporta- _§
mienfode | S| S E

Advertencia Descripcion E | losolida °| 8=
2| 5|mdigia | 2| g| 2
S E|(A0) 22| 8
o= | o. —_— ]

WARNING ODO CAP HI7640-58 solo OD optica

TIMEOUT (ADVERTENCIA_ | Smart Cap caducada. NO | NO Of Of

ODO_TAPA_CADUCIDAD) SUST”UVU |(] mpu.

WARNING 0DO

CAP TIMEOUT SOON HI7640-58 solo OD dptica of of

(ADVERTENCIA_0DO La Smart Cap caduca pronto. NO | NO

TAPA_CADUCIDAD_ Hay que sustituir la tapa.

PRONTO)

WARNING MAIN

OUTOFF_COMPRANGE El pardmetro principal no Seginla | of

(ADVERTENCIA corresponde con el rango de NO | NO onfiguracion

PRINCIPAL_DIFER compensacion.

RANGOCOM)

WARNING TEMP

OUTOFF_COMPRANGE La temperatura no corresponde con NO | NO Off off

(ADVERTENCIA TEMP_ el rango de compensacion

DIFER_RANGOCOM)

WARNING_TENP El sensor de temp. no estd

SENSOR_BROKEN funcionando. NO | NO Of Of

(ADVERTENCIA_ TEMP

SENSOR_ROTO)

Cambie lo sonda.

1 Todos los eventos de alarma quedan registrados en el registro de eventos
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ERRORES
Comportamiento | £
de la salida = .=
Error’ Descripcion = onalégica (A0} @ -é =
o || =< =9 2 $ e
=8| E £ > T | >
> 2| R 222
g & 2| I |F|3 S
ERROR EEP CTRL y .
CHECKSU (ERROREgp_ | Sume de ompiobadin g 1 g |y | O
(TRL_SUMACOMP) :
ERROR FLASH CTRL |lointerfozdela TARIETASD |\ | | | E On
(ERROR_FLASH_(CTRL) | no funciona correctamente. E| & |o|o®
Error del sistema de gestion de
archivos
ERROR_FLASH _CTRL_MFS | Vuelva a poner en marcharel E| E On
(ERROR_FLASH_CTRL_ | controlador. NONO|E1 € |gle
SGA) Sise soluciona el eror, guarde los = =
archivos de registro y eventosy, o
confinuacidn, borre fodos los archivos.
EERFER(’%RES“%POWER FALLO DE ALIMENTACION DE | o( | \o| 5| E On
o AN — LA INTERFAZ RS-485. s S |eo|®
ALIMENTACION) 2| 2
La temperatura del microprocesa-
dor es demasiado alta. L
ERROR_MICRO TEMP | Angque ol confolad , g £ On
_WLRY_ pague el controladory espere | S | NO | -S g
(ERROR_MICRO_TEMP) | 15 minutos. Vuelva a encenderlo. S S LR
Si persiste el error, pongase en
contacto con el sevicio técnico.
ERROR 10 POWER . y Cl o On
Calibracion de fabrica de la sonda
ERROR_PROBE NO FCAL | corrupta o on
(ERROR_SONDA NO_ | Cambie la sond. SIS0 4 °l o
(ALF) Nota: El control para SetP1 estd
deshabilitado.
ERROR_0DO_NO_TAG HI7640-58 solo 0D optica , o
(ERROR_0DO_NO_ No se ha detectado lo etique- | NO | SI'| 0 4 lele
ETIQUETA) ta de la tapa.

— 5 A ®
! Cuando se encuentra, se lleva a cabo un reset del controlador. Si persiste el error, pongase en contacto con el senvicio técnico de Hanna Instruments™
Todos los errores (eventos) quedan registrados en el registro de eventos
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Comportamiento | £
de la salida = =
Error’ Descripcion = analdgica (AD) @ % o
o | Y| < < Ll o] &
..E _g 1= 1= || >
5 BEIKR| & |2/2|2
HEEIEREREEE
ERROR 0DO BAD _ H17640-58 solo OD Gptica , On
MEMBRANE (ERROR . NO | SI 4 ol e
0DO DANO MEMBRANA) | Membrana dofiada
ERROR 0DO CORRUPT | HI7640-58 solo OD dptica 0
(AP (ERROR_0DO_ No es posible leer lo NO | Si 4 PP !
CORRUPTO_TAPA) informacion de la Smart Cap.
HI7640-58 solo OD optica
ERROR_0DO NO CAP ) No | s 4 On
(ERROR” 0DO” NO™ TAPA) | Lo Smart Cap no estd o0
- T correctamente colocada.
ERROR_0DO HI7640-58 solo OD éptica
INCOMPATIBLE CAP No | s 4 On
(ERROR 0DO La Smart Cap no es 05 oleo
INCOMPTAIBLE TAPA) | compafible.
ERROR ODO_SPI ERROR | 1|7440-58 solo OD 6ptica , On
(ERROR_ODO_SPI NO | SI 4 ol e
ERROR)™ — Generada por un error SPI.

1 _ , . ®
Cuando se encuentra, se lleva  cabo un rese del controlador. Si persiste el error, pangase en confacto con el senvicio técnico de Hanna Instruments ™
Todos los errores (eventos) quedan registrados en el registro de eventos.

ERRORES FATALES'
Comportamiento| 2
de la salida ] -
(I;I\rlg:lrkf)tsnulycédigo de Description _ analogica (AQ) % -.E %
olCl=| =« |2/ 3|2
= S| E £ >|T| >
% Elg| 8 |g/2/8
CILElS < — g a
ERROR EEP CTRLO0x00001 El circuito de la interfaz EEP ‘ On
Sl NO|SI|O 4
(ERROR_EEP_CTRL) no funciona correctamente. o o
ERROR SV POWER 000200 | 15 de alimentacion 5V | NO| ST | 0 | 4 On
(ERROR 5V ALIMENTACION) 2K )
ERROR AQ POWER 0x04000 . ., : On

1" Errores que impiden el fundonamiento del controlador.

(vando se encuentra, se levo a cabo un reset del confrolador. i persiste el error, pdngase en contacto con el servicio téenico de Hanna Instruments.
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19. MEDICION CON SONDAS pH Y ORP

19.1. CONSIDERACIONES PARA LA INSTALACION GENERAL

* Las sondas se instalan fdcilmente con la rosca exterior NPT %",

* Apriete manualmente la sonda en su posicion correspondiente. A confinuacion y dependiendo del proceso,
apriete una o dos vueltas con una llave para asegurarla en su lugar correspondiente. No supere la
especificacion del par de T0N«m (7,3 Ib-ft) para el sensor de la sonda.

* Proteja la sonda y la membrana de flujos potentes para impedir lecturas inestables.

En instalaciones con tanques de aireacion turbulenta, cologue la sonda en un dique para obtener lecturas
mds precisas.

* No instale la sonda en posicin invertida.

* Hay que prever la retirada de la sonda del proceso.

* Ala hora de elegir el emplazamiento, considere la accesibilidad a la sonda para realizar labores de
mantenimiento.

Nota: Consulte en los manuales de los sondas industriales de pH y ORP (MANTO0X6-8 y MAN20X4-8) las
especificaciones detalladas y la configuracin de las series.

19.2. ESQUEMAS DE INSTALACION Y ACCESORIOS DE MONTAJE

iLos accesorios se venden por separado!
El montaje en la linea y la instalacion de la celda de flujo requieren que el collarin y la celda de flujo estén
totalmente llenos de agua.

19.2.1. Dimensiones de la sonda

022 mm (0.9") ., .,
[ Y4'NPT o 028mm (1)

I |
F—LW mm (0.7")
38 mm (15")
182 mm (71")

Figure 58: HI1006-18zz sonda industrial de pH con cable acoplado

I

Li 182mm (71) ——

Figure 59: HI1006-1800 sonda industrial de pH con conector DIN
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3/4 NPT (27 mm)
08 mT (03" J@ 25mm (1,0")’“—

Figure 60: HI1026-1803 sonda de pH especifica para aplicaciones de carne

725 m{n (1,07

) !Il_
~= ([
45mm (1,8")

165 mm (6,5”) J

Figure 61: HI1126-1805 sonda de pH para aplicaciones de comida en general

022 mm (0.9")
3/4" NPT — 028 mm (11")

o

' 21mm (0.8")
43 mm (17 185 mm (7.3")J

Figure 62: HI2004-18zz ORP industrial con cable acoplado

: m |

185 mm (7.3") 4~J

Figure 63: HI2004-1800 ORP industrial con conector DIN

19.2.2. Conexion de la sonda

Alinee los pins y la clavija e inserte el enchufe en la toma.
Gire el collar para bloguearlo en posicion.

Nota: La conexidn de la sonda (sonda con conector DIN integrado) y el cableado de la sonda (sonda con cable
acoplado) deben llevarse a cabo con el controlador desconectado de lo corriente.
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19.2.3. Montaje en linea con collarin de la sonda

Sonda

Kit de ajuste de la sonda
Collarin

Punta del sensor
Tuberia

U s W N —

Nota: es posible girar la sonda para impedir que el
aire quede atrapado en el interior del electrodo.

Accesorios de montaje

Tamaiio de la tuberia  Cadigo del collarin  HI10x6-y8ZZ  HI20x4-Y8zz
@50 mm (27) BL120-550 ] v
063 mm (2'2") BL120-563 ] v
@75mm (3") BL120-575 ] M
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19.2.4. Tanque de inmersion con portaelectrodo sumergible

(able de la sonda

Sistema de bloqueo del cable
Tapa portaelectrodo

Nivel de inmersion ajustable
Portaelectrodos

Cuerpo de la sonda

Junta térica, @ 22,2 mm (0,87")
Punta del sensor

Tapa de cierre protectora

O (oo~ | B~ |lw || —

Las unidades HI160501/H160503 (soportes sumergibles PVC/PVDF) y HI605011 (brida de montaje) proporcionan
una carcasa muy resistente que impide que la sonda sufra dafios. Para procesos quimicos complejos o con altas
temperaturas, se recomienda utilizar accesorios PVDF.
Para instalar la sonda:

A. Desatomille la tapa de cierre protectora (9).
La tapa facilita la realizacion de las labores de mantenimiento y sustitucion de la sonda de forma rdpida
y sencilla.
Retire la tapa portaelectrodos (3).
Atornille la sonda en la tapa protectora con rosca inferna (9), paso 1.
Atornille el submontaje de tapa protectora y sonda en el soporte (5), paso II.
Pase el cable de la sonda por el soporte (5) y sdquelo por la tapa (3) y el prensaestopas situado en la
parte superior (2). El cable estd apantallado en el interior del soporte para impedir que el aislamiento
sufra dafios.
F. Apriete el prensaestopas (2), paso Hl'y vuelva a colocar la tapa (3) en el soporte (5).
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19.2.5. Instalacion de la celda de flujo
No deje que se acumulen depdsitos de sedimentos ni otros materiales extrafios en el drea de deteccion.

Controlador de procesos
(able

Sonda de pH

Adaptador de celda de flujo
Celda de flujo

Valvulas de celda de flujo
Collarin

[ 1]

~No~jluUh B W N —

DERGSITO SS

19.3. PARAMETROS DE MEDICION CONFIGURABLES
Resolucion
Opcion: 0,01 pH; 0,1 pH

* (on «Resolution» seleccionado, pulse «Modify».

» Utilice las teclas (a )Y ) para cambiar entre las dos opciones.

Praobe Infao
Cal. Timeouk
Fecalutio

ie<alution
Temp. 0f fsat

Nota: La resolucién no solo afecta a lo medicion de pH visualizada.
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«Temp. Source» (Fuente de Temp.)
Opcion: Sonda, Manual

* (on el elemento seleccionado, pulse «Modify».
* Utilice las teclas (A J(¥) para seleccionar «Probe» (sonda) o «Manual» para la fuente de temperatura.
* Pulse «Select» para guardar la opcion.

Frobe Setup Frobe Setup ol
Cal Timeauk Ca -
Rezolution Rl Manual

Ta

«Man. Temp. Value» (Valor de Temp. Manual)

El valor predeterminado es 25 °C
* Con el elemento seleccionado (y «Temp. Source» ajustado en Manual), pulse «Set» para cambiar el valor.
* Utilice las teclas (4 )] para modificar el valor intermitente.
* Pulse «CFM» para guardar los cambios.

Frobe Setup b
Resalution 0L01pH (=
Temp. 0f feat 0o-c
Temp. Source Frobne

«Cal. Buffer Group» (Cal. grupo tampén)

Solo opcion pH: Hanna, NIST
* (on el elemento seleccionado, pulse «Modify».
* Utilice las teclas (4 ) ] para seleccionar tampones Hanna o NIST.
* Pulse «Select» para guardar la opcion.

Frobe Setup [ Frobe Setup [ Frobe Setup [
Temp. 0f fset 0.0+ |~ Temp. 0f fzet 0.0+ |~ Te| (e =
Temp. Source Probe Temp, Source Probe =

Man.Tenp. Y alus

25.0°¢ |l
Cal Buffer Group IS

19.4. CALIBRACION

I Desplazamiento:

* Pulse (=) en modo Medir.

* (on «Channel» seleccionado, pulse «CAL» para acceder a la calibracion.
El modo de calibracion permite a los usuarios calibrar lo sonda instalada.

Manu
Hold Made off
Outputs
Inputs
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La sonda debe calibrarse:
* anfes de su instalacin
* siempre que se susfituya
* cuando sea necesario un mayor nivel de precision
* tras tareas de mantenimiento periddico
* una vez caducada la calibracion

194.1. Calibracion de sondas de pH

El controlador de procesos HI510 puede llevar a cabo dos tipos de procedimientos de calibracion de pH:
* Calibraciones estdndar realizadas con soluciones de tampones estdndar
» Hanna Instruments: pH 1,68; 4,01, 7,01; 10,01; 12,45
» NIST: pH 1,68; 4,01; 6,86; 9,18; 12,45
* Calibraciones del proceso realizadas con sondas calibradas en estandares e instaladas en el proceso.

Nota: Consulte lu informacion relativa al offset de temperatura en lo seccion 6.2 Ajustes de las sondas,
pardmetros generales comunes.

Instrucciones de preparacion
Las calibraciones llevadas a cabo en tampones estdndar siguen las mismas instrucciones de preparacion que
las descritas previamente.
* Vierta al menos 50 mL de las soluciones tampdn en vasos de precipitado limpios.
Utilice si s posible vasos de pldstico para minimizar las inferferencias electromagnéticas.
* Para lograr una calibracion precisa y minimizar la contaminacion cruzada, utilice dos vasos de precipitado
para cada solucion tampon: uno para enjuagar la sonda y ofro para la calibracion.
* En el controlador, vaya a «Channel setup», «Probe Setup», «Cal.Buffer Group» para seleccionar el grupo
de tampones.
* Se pueden utilizar hasta tres tampones pH para una calibracion.
Como minimo, son necesarios dos tampones para determinan una pendiente de pH.

Nota: Se recomienda seleccionar tampones que abarquen el pH previsto para el proceso.

Calibracion estandar pH

Se puede utilizar la calibracion de uno, dos o tres puntos con una de las soluciones tampdn seleccionadas de
uno de los dos grupos.

Generalmente se recomienda usar el tampon 7,01 o0 6,86 pH como primer punto de calibracion.

Cuando se sumerge el electrodo en la solucion tampdn, el controlador reconoce automdticamente el valor del tampon.
Un punto

1. Pulse «CAL» para acceder al modo calibracion.

2. Cuando se le solicite, con la contrasefia habilitada, escriba el cadigo de paso.

3. La primera solucion tampdn sugerida «7.01 pH» (si se estd utilizando el grupo de tampones de Hanna
Instruments) o «6,86 pHx (si se estd utilizando el grupo de tampones NIST) aparece en la parte superior
izquierda de la pantalla.

4. Sumerja la sonda pH aproximadamente 4 cm (1%2") en la solucion tampén y agite ligeramente.

El controlador reconoce automdticamente el estdndar y el valor del tampdn reconocido aparece en la LCD.



19 Medicién con sondas pH y ORP

5. Pulse «CLR» para borrar una calibracion previa o «Process» para acceder a la calibracion del proceso.

Calibr-ate 15t paink

28.0°C
6. Cuando la lectura sea estable, aparecerd en pantalla «CFM». Pulse «CFM» para guardar los cambios.
Aparece «Wait» en la parte inferior de la pantalla LCD hasta que se guarda la calibracion.
Una vez aceptado el primer punto, aparece el mensaje «Calibration point is accepted and saved» (el punto
de calibracion ha sido aceptado y guardado).
7. Seleccione «Next» para continuar con una calibracion de dos puntos o «Exit» para guardar la calibracion
y regresar al meng.

Calibrate 15t poink | Calibrate 15t poink User calibration
%*.7.01pH %+ 701pH Ca!:ilbratiog point is accepted
and sawed.
v 6,94 PH sy 6,94 PH
28.0°C LEL 28.0°C
[ _Exit J Hewt ]
Dos puntos

1. Tras finalizar la calibracion de un punto, pulse «Next» para continuar calibrando con un segundo tampn.
2. Sumerja la sonda de pH en el segundo tampdn de calibracion.
La solucion tampon es 4,01 pH, que aparece intermitentemente, pero cambiard al tampon utilizado una
vz reconocido.
3. Cuando se reconoce el tampon y la lectura es estable, el valor del tampodn deja de parpadear y aparece
en pantalla «CFM». Pulse «CFM» para guardar los cambios.
Aparece «Wait» en la parte inferior de la pantalla LCD hasta que se guarda la calibracion.
Una vez aceptado el segundo punto, aparece el mensaje «Calibration point is accepted and saved».
4. Seleccione «Next» para continuar con una calibracion de tres puntos o «Exit» para regresar al mend.

Calibrate 2nd point Calibr-ate 2nd point User calibration
$.4.01pH, + 401pH Ca!:iibratic-dn Faint 1= atcepted
and £ awed.
183 my 3.96 DH 183 mY 3.96 DH
26.0°C W ait 26.0°C
[_Exit J Het ]

Tres puntos
1. Siga los pasos de la calibracion de dos puntos y pulse «Next» cuando se le solicite.
2. Sumerja lo sonda de pH en el tercer tampdn de calibracion. Se reconocerd la solucion tampdn y aparecerd
intermitentemente.
3. Cuando la lectura es estable, el valor del tampdn deja de parpadear y aparece en pantalla «CFM». Pulse
«CFM» para guardar los cambios.

Aparece «Wait» en la parte inferior de la pantalla LCD hasta que se guarda la calibracion.
Aparece el mensaje de confirmacion «DONE» en la dltima linea de la LCD.

Calibr-abe 3d paink ? Calibr-abe 3d paink Calibr-abe 3d paink
£10.01pH,, H #10.01pH H Calibrati
alibr-ation
-180m‘.l'10.12 p '130“1"."10.12 p DOME
25.0°C ! ait 25.0°C
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Nota: La calibracion de un punto evalda el offset del electrodo, mientras que una calibracion de dos o tres
puntos evalia fanto el offset del electrodo como la pendiente.

Si se selecciona «Next» para continuar con una calibracion de dos o tres puntos, el valor tampdn propuesto a
continuacion aparece intermitentements, hasta que lo sonda se sumerge en la solucidn fampdn seleccionado.
Fl usuario puede seleccionar cualquiera de las soluciones tampdn no utilizadas adn para la calibracion.

Calibracion del proceso pH
Antes de llevar a cabo una calibracion del proceso, utilice una sonda y un medidor de pH portdtil calibrado para
determinar el pH del proceso y anote el valor.
La calibracion del proceso pH es una calibracion de un solo punto realizada mientras la sonda permanece
instalada en el proceso. Los usuarios pueden ajustar el valor pH del proceso medido (== 0,5 pH), de modo que
corresponda con el valor determinado con el instrumento de referencia.

1. Pulse «CAL» para acceder al modo calibracion.

2. Cuando se le solicite, escriba el codigo de paso.

3. Una vez deshlogueado, vuelva a pulsar «CAL».

4. Pulse «Process» para acceder a la calibracion del proceso.

Calibr-ate 1k poink f" Calibr-ake 1k poink f" Process Calibr-ation f"

F01pH H FO1pH H * TE3pH

3wy LoDl P 3wy LoDl P 758 m
25.0°C 25.0°C Sek Calibration Point 26.0°0

5. Utilice las teclas (Ca () para ajustar el valor al determinado con el medidor portdtil.

Process Calibr-ation
¥ 7.30pH

6. Cuando la lectura sea estable, aparecerd en pantalla «CFM. Pulse «CFM» para guardar la calibracion.
Aparece «Wait» en la parte inferior de la pantalla LCD hasta que se guarda el punto de calibracion.
El mensaje de confirmacion «DONE» aparece en pantalla durante unos segundos.

Process Calibration Process Calibr-ation Process Calibr-ation
= 7.30pH = 7T.30pH P | paint: 7,20 pH
rocess cal. point: 7.30 pl
7.8 7.8 OF Faek: 282 my
o ait 25.0°C 25.0°C DOHE

Nota: La calibracion del proceso evalia el offset del electrodo.
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194.2. Calibracion de sondas ORP

La calibracion ORP es una calibracion de un solo punto que puede llevarse a cabo con la sonda instalada en
el proceso o con la sonda retirada del proceso.

Instrucciones de preparacion
Sonda retirada del proceso
* Enjuague la sonda con agua desionizada y séquela con pafio sin pelusa antes de proceder a la calibracion.
* Sumerja la punta del electrodo (4 cm/1'4") en la muestra que va a analizar.
* No deje que la sonda toque el fondo ni los laterales del recipiente.
* Elimine las burbujas de aire que pueda haber debajo de la punta de la sonda. Agite la muestra a una
velocidad entre lenta y moderada y espere unos sequndos para que la lectura se estabilice.

Nota: Los estdndares de calibracion ORP pueden utilizarse con la sonda directamente, es decir, 240 mV
(HI7021 solucidn de prueba ORP para electrodos de platino y oro) 0 470 mV (HI7022 solucidn de ensayo y
ORP para electrodos de platino y oro).

Sonda instalada en el proceso
* Utilice un medidor de ORP portdtil calibrado para determinar el valor del proceso y anote el valor.

Measure ORP

92"

25.0"

Nota: las mediciones mV son generadas por el electrodo ORP y se visualizan con una resolucion de T mV.

Procedimiento
La calibracion ORP es una calibracion de un punto. Se visualiza el valor del punto de calibracion, que puede
ajustarse =+ 60 mV respecto a los mV medidos.
Si se utiliza un estdndar de calibracion ORP, hay que retirar la sonda del proceso, limpiarla y, a continuacion,
colocarla en un vaso de precipitado con el estdndar.

1. Pulse «CAL» cuando el instrumento esté en modo medicion mV. Aparece el valor mV.

2. Pulse lus teclas Ca )(Y ) para ajustar el valor.

3. Una vez estabilizada la lectura y el offset mV se sitée en la ventana de offset, aparece la tecla virtual

«CFM». Pulse «CFM» para confirmar la calibracion ORP.

El instrumento regresa al mend principal.

Process Calibration Eﬂ Process Calibration ? Process Calibr-ation ?
* 318wV * 318wV *  32EmV
319 m¥ 319 m¥ 319 mv

St Calibration Paint Set Calibration Paint

Process Calibration Process Calibr-ation

v Y P I point: 328 my

rocess cal. paint: I
319 mv Offaek. -9 v
o' aik O0OMHE
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194.3. Borre la calibracion pH (ORP)

1. Pulse «CAL» para acceder al modo calibracion.
2. Laopcion «CLR» aparece en pantalla durante unos segundos.

Frocess Calibration Zﬁ Process Calibration f—"
* T.23pH F 229wV
7.23 M 239 my
Set Calibration Point 26.0%C Set Calibration Paint
3. Pulse «CLR» para borrar la calibracion previa.
Warning Warning
Ar-e wou supe you Ar-e wou supe you
A weank ko delete Usar A weank ko delete
calibration®? Process
calibration™
[_vEs ] [_vEs ]

4. Pulse «YES» para confi

rmar el borrado.

19.4.4. Mensajes de calibracion de pH y advertencias

Mensaje y descripcion

Accion recomendada

«Invalid Slope» (Pendiente no

vdlida)

La pendiente del electrodo supera el

Calibrate 2nd point
4.01pH H
140m' 4.63 p
Ireealid Slope 26.0°C
Calibrate 3rd point
10,01 pH H
21eny 10,98 P
Inwalid Slope 26.0°C

limite de pendiente aceptado.
No es posible confirmar la calibracion.

Verifique que la sonda esté en el
tampon seleccionado y que esté
$60 NUEVO.

«Clean Eledrode» (Limpiar electrodo)

Calibrate 15t poink

El offset, evaluado en el primer punto de

F0ipH

wny B.72 PH

Clean Electrode 24450

calibracion, supera lo ventana aceptada
0 las pendientes, evaluadas entre los
puntos de calibracion superan el limife

Limpie la sonda para mejorar
la respuesta del electrodo de
pH. Consulte mds datos en
19.5 Acondicionamiento y
manfenimiento.

aceptado.

[ CFH ] . . . . s ;
inferior aceptado. Repita la calibracion después de
Es posible confirmar la calibracion. la limpieza.
e e «Wrong Old» (Antiguo erréneo)
. La pendiente eval in g
e pH a pendiente evaluada basdndose Borre la calibracion y lleve a cabo
ey 1 2.7 en una comporacidn enfre punfosde | - o
Wrong ”' 250°C | cqlibracion nuevo y antiguo supera los '
= limites aceptados.
e P «Temperature Error»
701pH (Error de tfemperatura) C
y . ompruebe la temperatura del
sy 200 PH | Lo temperatura de la solucin tampon tam[?()n J epit Iupme dicién
Temperature error -4.0°0 i .
supera el intervalo de temperatura
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19.5. ACONDICIONAMIENTO Y MANTENIMIENTO

Mantenimiento general
* La sonda debe calibrarse tras la limpieza o si llevan mucho tiempo guardada.
* Tras el uso, lave la sonda con agua corriente y séquela.
* Compruebe que los conectores de los sensores no estdn corroidos y cambielos si es necesario.

Mantenimiento periddico
* Inspeccione el electrodo en busca de grietas o rayaduras. Cambie el electrodo si encuentra estos desperfectos.
* Inspeccione el cable. El cable de conexion debe estar infacto.
* Elimine los depdsitos de sal con agua.

Mantenimiento del sensor de pH y ORP

* Quite la tapa de proteccion del sensor. No se alarme si encuentra depdsitos de sal. Es normal con las sondas
de pH/ORP y desaparecen al lavarlos con agua.

* Agite la sonda para eliminar las burbujas de ire del interior del bulbo de vidrio.

* Si el bulbo o la uni6n estdn secos, sumerja el electrodo en la solucion de almacenamiento HI70300
durante al menos 30 minutos.

* Para obtener una respuesta rapida, la union y el bulbo de vidrio deben mantenerse himedos; no debe
permitir que se sequen. Esto se logra instalando el electrodo de modo que siempre esté situado en la celda
de flujo o la tuberia llena con la muestra.

* Guarde el sensor en la tapa de proteccion con unas pocas gotas de la solucion de almacenamiento HI70300
0 en la tapa de proteccion pH 4.01.

* Electrodos ORP

» En caso de errores o lecturas fallidas/fluctuantes, pula suavemente la punta metdlica con una lija poco
abrasiva, teniendo cuidado para no rayar la superficie. A confinuacion, lave con abundante agua.

Nota: No utilice jamds agua destilada o desionizada para el almacenamiento.

Procedimiento de limpieza pH
1. Sumerja el sensor en la solucion de limpieza de electrodos para uso general HI7061 o en la solucion de
limpieza especifica para la aplicacion durante 15 minutos (es decir HI7073 Limpieza de proteinas, HI7074
Limpieza de inorgdnicos, HI7077 Solucién de limpieza de aceite y grasas).
2. Enjuague el sensor con agua.
3. Sumerja el electrodo en la solucion de almacenamiento HI70300 durante, al menos, 30 minutos, enjuague
con agua y calibre antes de utilizar.

Procedimiento de limpieza de proteinas, inorgdnicos, aceite o grasas
1. Sumerja el sensor en la solucion de limpieza de electrodos especifica a la aplicacion durante 15 minutos (es decir,
HI7073 Limpieza de proteinas, HI7074 Limpieza de inorgdnicos o HI7077 solucion de limpieza de aceite y grasas).
2. Enjuague el sensor con agua.
IMPORTANTE: Después de llevar a cabo cualquiera de los procedimientos de limpieza, lave bien lo sonda con
agua y sumérjala en la solucién de almacenamiento HI70300 durante of menos 30 minutos antes de calibrarlo.

Almacenamiento
* (uando la sonda ha quedado fuera del proceso durante mds de 1 hora, hay que llenar la fapa protectora con solucion
de almacenamiento HI70300 y colocarla en el sensor. Nunca guarde la sonda en agua desionizada o destilada.
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20. MEDICION CON SONDAS CE

20.1. CONSIDERACIONES PARA LA INSTALACION GENERAL

* Las sondas se instalan fdcilmente con la rosca exterior NPT %"

* Apriete manualmente la sonda en su posicion correspondiente. A confinuacion y dependiendo del proceso,
apriete una o dos vueltas con una llave para asegurarla en su lugar correspondiente. No supere la
especificacion del par de TON*m (7,3 Ib-ft) para el sensor de la sonda.

* Ala hora de elegir el emplazamiento, considere la accesibilidad a la sonda para realizar labores de
mantenimiento.

Nota: Consulte en los manuales de las sondas industriales CE (MAN7630-8) lus especificaciones detalladas y
los opciones de configuracin de las series.

20.2. ESQUEMAS DE INSTALACION Y ACCESORIOS DE MONTAJE

iLos accesorios se venden por separado!
El montaje en la linea y la instalacion de la celda de flujo requieren que el collarin y la celda de flujo estén
totalmente llenos de agua.

20.2.1. Dimensiones de la sonda

010 mm (0,4)
347 NPT 028,4mm (1,1")

.

!

<—-L?3mm(
+4444J45
m( 189 mm (7.4")

Figure 64: HI7630-28zz sonda CE de dos electrodos con cable acoplado

S —

89 mm (7.4)———|
Figure 65: HI7630-2800 sonda CE de dos electrodos con conector DIN

012mm (0,5”) 3/4” NPT 028mm (1,1”)

=1

72mm(28)

216 mm (8,5") ——|

Figure 66: HI7630-48zz sonda CE de cuatro anillos con cable acoplado
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M

‘ 216 mm (8.5
Figure 67: HI7630-4800 sonda CE de cuatro anillos con conector DIN

20.2.2. Conexion de la sonda

Alinge los pins y la clavija e inserte el enchufe en la toma.
Gire el collar para bloguearlo en posicion.

Nota: La conexion de la sonda (sonda con conector DIN infegrado) y el cableado de la sonda (sonda con cable
acoplado) deben llevarse a cabo con el controlador desconectado de lo corriente.

20.2.3. Montaje en linea con collarin de la sonda

iﬁ Iy I 1 Tuberia

2 Punta del sensor

3 Collarin

4 Kit de ajuste de la sonda
5 Sonda

Nota: Para impedir que quede aire atrapado en el interior del electrodo, es posible girar la sonda y se
recomienda utilizar la opcion de montaje horizontal.

Accesorios necesarios

Tamano de la tuberia  Codigo del collarin  HI7630-28zz  HI7630-48zz

050 mm (2°) BL120-550 v
063 mm (2) BL120-563 v
075mm (3") BL120-575 v

20.2.4. Codo de instalacion

* Instale la sonda en un codo, horizontalmente, y dirija el flujo hacia la abertura situada en el fondo de la sonda.
* Siempre hay que garantizar que la direccion del flujo sea hacia arriba.

* Mantenga un caudal estable para minimizar inferferencias de las burbujas y la deposicion de particulados.
* Aplique cinta PTFE a los accesorios y roscas de la sonda antes de proceder al montaje.
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20.2.5. Tanque de inmersion con portaelecirodo sumergible

Codo %4 NPT

Orificio de ventilacin
Junta torica

Sonda

s lw Iy —

S|

I

Cable de la sonda

Prensaestopas

Tapa portaelectrodo

Nivel e inmersion ajustable
Portaelectrodos

Cuerpo de la sonda

Junta térica, @ 22,2 mm (0,87")
Punta del sensor

Tapa de cierre protectora

OO No~juU | B lLW N —

Las unidades HI60501/H160503 (soportes sumergibles PVC/PVDF) junto con las unidades HI60501-2 o
HI60503-2 (tapones de cierre de proteccion PVC/PVDF) y HI605011 (brida de montaje) proporcionan una
carcasa muy resistente que impide que la sonda sufra dafios. Para procesos quimicos complejos o con altas
temperaturas, se recomienda utilizar accesorios PVDF.
Para instalar la sonda:

A. Desatornille la tapa de cierre protectora (9).
La tapa facilita la realizacion de las labores de mantenimiento y sustitucion de la sonda de forma rdpida y sendilla.
Retire la tapa portaelectrodos (3).
Atornille la sonda en la tapa protectora con rosca inferna (9), paso 1.
Atornille el submontaje de tapa protectora y sonda en el soporte (5), paso I1.
Pase el cable de la sonda por el soporte (5) y sdquelo por la tapa (3) y el prensaestopas situado en la parte superior (2).
El cable estd apantallado en el interior del soporte para impedir que el aislamiento sufra dafios.
F. Apriefe el prensaestopas (2), paso 11, y vuelva a colocar la tapa (3) en el portaelectrodo (5).
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20.2.6. Instalacion de la celda de flujo

* Sitée y oriente la sonda de modo que no atrape burbujas de aire en el drea de deteccion.
* No deje que se acumulen depdsitos de sedimentos ni otros materiales extrafios en el drea de deteccion.

Controlador de procesos
Cable

Sonda CE

Adaptador de celda de flujo
Celda de flujo

Valvulas de celda de flujo
Collarin

~N (O~ U B LW —

@

DEPOSITO §S

20.3. PARAMETROS DE MEDICION CONFIGURABLES

«Meas. Mode» (Modo Medir)

Opcion: CE, TDS, RES, Sal %, Sal ppt, Sal psu

DS

Un valor calculado basado en la conductividad de la solucion (TDS = factor x ECys). Un factor TDS es un factor de conversion
utilizado para cambiar una medicion CE a una medicion ppm. I factor TDS tipico para soluciones idnicas potentes es 0,50
(basado en doruro de sodio), mientras que para las soluciones idnicas débiles es 0,70 (basado en dloruro de potasio).
Sal psu

La salinidad prdctica del agua de mar se relacionada con la relacion entre la conductividad eléctrica de una
muestra de agua de mar normal a 15 °Cy 1 atmdsfera con una solucion de cloruro de potasio (KCl) con una
masa de 32,4356 g/Kg de agua con lo misma temperatura y presion. En estas condiciones la proporcion
es igual a 1y S=35. La escala de salinidad prdctica puede aplicarse a valores entre 0y 42,00 psu a
temperaturas de 0 a 35 °C.
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Sal ppt
Las mediciones expresadas en ppt estdn basadas en la Escala de Agua de Mar Natural que abarca de 0,00 a
80,00 g/Ly de 10 a 31 °Cde temperatura. Determina la salinidad en base a una relacion entre la conductividad
de la muestra y el «agua de mar estandar» a 15 °Cy un valor de salinidad aproximado de 35 en el agua de mar.
Sal %
En esta escala, un salinidad del 100 % equivale a apenas un 10 % de solidos.

* (on el elemento seleccionado, pulse «Modify»para que aparezca la lista desplegable de opciones.

* Utilice las teclas (4 )] para cambiar de opcion.

* Pulse «Select» para guardar los cambios.

«Temp.Comp.» (Compensacion de temperatura)
Opcidn: «Linear», «Naturaly, «Standard», «None» (Lineal, Natural, Estdndar, Ninguna)
Nota: Cuando se ajusta el modo Medir en Sal %, Sal psu, o Sal ppt, lo dnica opcion disponible es «Linear».

Un sensor de temperatura integrado mide la temperatura del proceso y ajusta la conductividad medida a
una temperatura de referencia aplicando estdndares de compensacion especializados:
* «Linear»: apropiado cuando se asume que el coeficiente de temperatura de la variacion tiene el mismo
valor para todas las temperaturas medidas
* «Standard»: apropiado para mediciones de agua de alta pureza y documentada en la norma ASTM
D5391-14. Este ajuste debe utilizarse para las mediciones de la resistividad.
* «Natural»: apropiado para agua de superficie, pozo o subterrdnea natural (o agua con una composicion
similar) de acuerdo con la norma 1S07888.
El resultado es una conductividad electrolitica (CE) fiable, TDS (total de solidos disueltos), resistividad o salinidad
de agua de mar en forma de unidades porcentuales, psu o ppt.

* (on el elemento seleccionado, pulse «Modify»para que aparezca la lista desplegable de opciones.
* Pulse lus teclas (A )Y ) para cambiar de opcion.
* Pulse «Select» para guardar los cambios.

Frobe Setup [ Frobe Setup [
Meas.Mode EC [~ Me Bac
0ffset Te| Hatural "L |m
Standard =
. Temp, Source Frobe
o [ Gelect ]

«Temp. Source» (Fuente de Temp.)

Opcion: Sonda, Manual
* (on el elemento seleccionado, pulse «Modify»para que aparezca la lista desplegable de opciones.
* Utilice las teclos Ca JC¥ ) para cambiar de opcion.
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* Pulse «Select» para guardar los cambios.

Frobe Setup b Frobe Setup b
MeasMode EC [~

Temp. 0f feat 0.0°C |y

T

Standard
F

«Man. Temp. Value» (Valor de Temp. Manual)
El valor predeterminado es 25 °C
* (on el elemento seleccionado, pulse Ajustar para cambiar el valor.

* Utilice las teclas (Ca (v ) para modificar el valor intermitente, bajar al minimo o subir al maximo los
limites de la sonda (-20 a 120 °C/68 a 248 °F).

* Pulse «CFM» para guardar los cambios.
Esta temperatura se utiliza cuando la fuente de temperatura estd ajustada en manual.

Frobe Setup [
Temp. 0f et 0.0 *C (&
Temp. Comp. Standard |g
Temp. Source

Frabe

«Ref.Temp.» (Temperatura de referencia [°C])
Opcion: 15,0 °Ca 25,0 °C
Este valor se emplea para la compensacion de temperatura de la conductividad. Todas las mediciones de CE
hardn referencia a la conductividad de una muestra a esta temperatura.
* (on el elemento seleccionado, pulse «Set» para realizar cambios.

El valor intermitente indica que es posible modificarlo con las teclas Ca J(Y ).
* Pulse «CFM» para guardar los cambios.

Probe Setup [
Temp. Comp. Standard [~
Temp, Source

Man.Temp. Y alue

«Temp.Coef» (Coeficiente de temperatura [%/°(])
Opcion: 0,00 a 10,00%/ °C

El coeficiente de temperatura es una funcion de la solucion medida. Para las muestras de agua de mar, el
coeficiente de temperatura es de, aproximadamente, 1.90 %/ °C.

* (on el elemento seleccionado, pulse «Set» para realizar cambios. El valor intermitente indica que es posible

modificarlo con las teclos (a)(v ).
* Pulse «CFM» para guardar los cambios.

Frobe Setup
Temp. Source
Man.Temp. Value 26.0%C
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«TDS Factor» (Factor TDS)
Opcion: 0,004 1,00
* (on el elemento seleccionado, pulse «Set» para realizar cambios. El valor infermitente indica que es posible
modificarlo con las teclas (a (v ).
* Pulse «CFM» para guardar los cambios.

Frobe Setup [
Man.Temp. Value 26.0°C (=
Ref Temp. 26.0°C
Temp.Coafl¥#*C]
T0% factor

«Measurement Unit» (Unidad de medicion)
Opcion: S (CE), mg/L o ppm (TDS), Q (RES), Sal% (Sal%), Salppt (Sal ppt), Salpsu (Sal psu)
Con el modo Medir ajustado en TDS, utilice la tecla virtual para cambiar de opcion.

Frobe Setup [
Ref Temp. 26.0°C (&
Temp.Coafl#*C] 1.80

TOS factor 050 (g

20.4. CALIBRACION

El controlador HI510 permite dos tipos de procedimientos de calibracion de CE:
* Estdndar Calibracion de conductividad de dos puntos con estdndares para la determinacion del factor de la celda:
» 0,000 wS/cm para offset
» 84,0 uS/cm, 1413 uS/em, 5,00 mS/cm,12,88 mS/cm para la celda 0,1/cm
» Estandares adicionales 80,0 mS/cm, 111,8 mS/em para la celda 1,0/cm
* Estandar Calibracion de salinidad de un punto en estdndar de salinidad 100 %, con el controlador
ajustado en modo de medicion Sal % una vez calibrado el rango CE
* Proceso calibracion de un punto realizada con sondas calibradas instaladas en el proceso
Nota: El modo de medicion CE («Meas.Mode») es compatible con la calibracidn de un punto con una solucion
con conductividad conocida sin compensacion de temperatura.
* (on «Mode» seleccionado, vaya a «Probe Setup» (Configuracion de sonda) y pulse las teclas (a )(Y)
para seleccionar «Temp. Comp.»
« (on el pardmetro resalfado, pulse «Modify» para que aparezca la ista desplegable de opciones.
* Pulse lus teclas de direccin (4 )Y para seleccionar «None» (Ninguno).

20.4.1. Calibracion (CE) de la conductividad estdndar

Preparacion
* Limpie siempre la sonda con agua destilada, elimine las gotas de agua y deje secar antes de proceder a
la calibracion.
* Cuelgue la sonda en el ire y utilice 0,000 2S/cm como primer punto de calibracion.
* Inspeccione si la sonda tiene algin residuo o blogueo.
* Utilice un estandar de calibracion CE con un valor cercano al de la muestra.
* Asegurese de que los orificios de la sonda estén totalmente sumergidos.
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* Dé varios golpecitos a la sonda para eliminar las burbujas de aire que puedan quedar retenidas en el
interior de la funda.

* Para minimizar la contaminacion cruzada, cuando sea necesaria una calibracion de dos puntos, utilice dos
vasos de precipitados: Uno para enjuagar la sonda y ofro para la calibracion.

* Vaya a «Probe Settings» (Ajustes de la sonda) en «Channel Setup» (Configuracion de canal) y ajuste «Meas.
Mode» (Modo Medir) en CE.

Procedimiento

Un punto
1. Pulse «CAL» para acceder al modo calibracion.
2. Cuando se le solicite, con la contrasefia habilitada, escriba el cdigo de paso.
3. Suspenda la sonda en el aire. Espere a que se estabilice la lectura.
4. Pulse «CLR» para borrar una calibracion previa o «Process» para acceder a la calibracion del proceso.
5. Cuando la lectura sea estable y corresponda con los limites, aparecerd en pantalla «CFM». Pulse «CFM»
para guardar los cambios.

Calibrate 15t poink

Calibrate 15t poink X Calibrate 15t poink

0.000 pSicm 0.000 pSicm 0.000 pSicm
0.000 rsiem 0.000 rsiem
26.0°C 26.0°C

Aparece «Wait» (Espere) hasta que se acepta y guarda el primer punto de calibracion (calibracion Offset).

Calibr-ate 1k poink User calibration
0.000 p5sfcm Calibr-ation point is accepted
.000 nSiem and £awed.
Wal 2e.0°C
[_Exit J Het ]

6. Pulse «Next» (siguiente) para continuar con un segundo punto (o «Exit» (Salir) para regresar al mend).

Dos puntos
7. Subay baje la celda de conductividad en el vaso de precipitado de enjuague y, a continuacion, descarte.
8. Sumerja el sensor en estandar CE. El controlador reconocerd automaticamente el estandar. Espere o que
se estabilice la lectura.
9. Pulse «CFM» cuando aparezca para confirmar el segundo punto y guardar la calibracion.

Calibr-abe 2nd paink X Calibr-abe 2nd paink
1415 mfom 14135 mfom
. 6 mi/cm 1 .266 mi/cm
234G 234G

El mensaje «Wait» (Espere) seguido por la pantalla de confirmacion «Calibration DONE» (Calibracion
FINALIZADA) notifica al usuario que ha terminado calibracion de dos puntos. El controlador regresa al men.

Calibr-ate 2nd point X Calibr-ate 2nd point
1413 mfom

Calibr-ation
. mi/cm DOE

wait 234°C
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20.4.2. Calibracion del proceso

Una calibracion del proceso s una calibracion de un punto realizada con la sonda instalada en el proceso. Esfe
tipo de calibracion permite al usuario ajustar el valor medido de salinidad del agua de mar o CE de modo que
corresponda con el valor determinado con un medidor de referencia calibrado.

Preparacion

Utilice un instrumento de referencia para determinar el valor de salinidad o CE del proceso y anote el valor.
* Vaya al elemento del mend «Channels, pulse la tecla virtual «Setup» y seleccione «Probe Settings».
* Vuelva a pulsar «Setup» y utilice las teclas (a ) ) para desplazarse al elemento «Meas.Mode.
* Sino estd configurado, pulse «Modify» para ajustar el modo CE.

Procedimiento
1. Pulse «CAL» para acceder al modo calibracion.

2. Cuando se le solicite, con la contrasefia habilitada, escriba el codigo de paso.
3. Pulse «Process» cuando aparezca para acceder a la calibracion.

Calibrate 1k poink Process Calibration X
1228 mSscm F 1292mS s cm
2.92 m5/cm

Set Calibration Point 24.9°C

4. Pulse los teclas de direccion (A J(Y ) para ajustar el valor del proceso de acuerdo con el valor
predeterminado.

5. Cuando la lectura sea estable, aparecerd «CFM». Pulse «CFM» para guardar los cambios.
Aparece «Wait (Espere) seguido de «DONE» (Terminado) cuando se confirma y guarda la calibracion del proceso.

Process Calibration
= 12.95m% om

Process Calibration Frocess Calibration
* 12.95m% om

Process cal: 12,95 mSfom
Cell fackor: 0092 cm
' aik 24.9°C OOMHE

mi/cm

Nota: Para la calibracion del proceso, la lectura de la entrada debe ser superior a 0,1 yS/cm y el valor del
punto de ajuste no debe ser inferior a 0,065 pS/cm.

20.4.3. Calibracion de la salinidad (solos series H17630-48zz)

La calibracion de la salinidad puede realizarse con el controlador ajustado en modo de medicion Sal % una
vez calibrado el rango CE

Procedimiento
1. Pulse «CAL» para acceder al modo calibracion.
2. Cuando se le solicite, con la contrasefia habilitada, escriba el cadigo de paso.
3. Suba y baje la celda de conductividad en el vaso de precipitado de enjuague del estandar de salinidad
y, 0 continuacion, descarte.
4. Sumerja el sensor en estandar de salinidad. El controlador reconoce automdticamente el estandar. Espere
a que se estabilice la lectura.
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5. Pulse «CFM» cuando aparezca para confirmar y guardar la calibracion.
=

Calibr-ate 15t paink X Calibr-ate 15t paink ?
100.05al % 100.05al %
9.8 Sal% 99.8 Sal%
20.3°C 20.3°C

Aparece «Wait» (Espere) sequido de «Calibration DONE» (Calibracion terminada) cuando se confirma y
quarda la calibracion del proceso. El controlador regresa al mend.

Calibr-ate 1k poink ? Calibr-ate 1k poink
100.05al %5 calbrati
y alibr-ation
99.8 s~ DANE
W ait 20.3°C

20.4.4. Medidciones en agua ultrapura

La resistividad es lo contrario a la conductividad y sus escalas recalcan diferentes dreas del rango de medicion. La
resistividad se utiliza comGnmente con agua ultrapura, mientras que las cantidades importantes de contaminantes
se miden mejor con el modo de medicion de la conductividad (CE). Posteriormente, el usuario puede cambiar
el modo Medir a RES para medir en unidades de resistividad (MQ«cm).
El agua ultrapura se ioniza en iones de ™y OH"y tiene una conductividad de 0,055 1S/cm o una resistividad
de 18,18 MQ-«cm a 25 °C. La autoionizacion del agua es extremadamente dependiente de la temperatura.
El ajuste de compensacion de temperatura recomendado para este tipo de mediciones con sondas HI7630-28
exclusivamente es «Estdndar, ya que ufiliza al algoritmo de compensacion correcto.
Recomendaciones para la calibracion

* Retire lo sonda del proceso y elimine todo el agua de la sonda agitdndola.

* Espere hasta que se evapore fotalmente la humedad de la sonda antes de proceder a la calibracion.

* Cuelgue la sonda en el aire y utilice 0,000 uS/cm 0 0,0 uS/cm como primer punto de calibracion.

* Utilice el estandar 84 S/cm para lograr la mejor calibracion.
Calibracién del proceso (con calibracién de condudtividad terminada exclusivamente)
Para acceder a la calibracion de resistividad, el valor de entrada de la resistividad debe ser superior a 50 Q«cm
(k=0,1/cm) 0 15 Qecm (k = 1.0/cm).

1. Coloque la sonda limpia en linea, en agua sin gas en movimiento.

2. Espera a que la sonda se aclimate al agua y a la temperatura del agua.

3. Vuelva a situar el modo Medir en RES.

4. Verifique que la compensacion de temperatura esté ajustada en «Standard».

Verifique que la temperatura corresponda con la medicion de referencia.
5. Utilice el offset de temp. para ajustar la temperatura.
Es posible calibrar la celda con un sistema de mediciones de referencia in situ o con un estdndar trazable.
6. Pulse la tecla directa (=] y, a continuacion, la tecla virtual «CAL.
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Frocess Calibration ﬁﬂ
*  FOE fecm
706

Lt-cm
Set Calibration Paint 21.9°C

7. Utilice lus teclas de direccion (_a )() para ajustar el valor del proceso de acuerdo con el valor del estandar.
8. Pulse «CFM» cuando aparezca para confirmar y guardar la calibracion.

Process Calibration

Aparece «Wait» (Espere) seguido de «DONE» (Terminado) cuando se confirma y guarda la calibracion del
proceso. El controlador regresa al mend.

Process Calibration Frocess Calibration
* P0G feom P LG &
. Focess cal: “Chn
f-cm Cell factor- 0103/ cn
' aik 21.9°C O0MHE

Recomendaciones para la instalacion
El controlador HI510, junto con una sonda HI7630-28zz, estd disefiado para satisfacer los requisitos de la
norma ASTM D5391- 99 relativos a la resistividad y la conductividad eléctrica de muestras de agua de alta
pureza en movimiento.
* La instalacion debe excluir el contacto entre el aire y la muestra.
* Instale la sonda en un codo, horizontalmente, y dirija el flujo hacia la abertura situada en el fondo de la
sonda. Alternativamente, lo sonda puede instalarse en una celda de flujo
* Mantenga un caudal constante para minimizar las interferencias de las burbujas y la deposicion de
particulados y conseguir una respuesta mds rdpida.
* L sonda estd especificadas hasta 6 bar @325 °C.

204.5. Borrar la calibracion

1. Enla pantalla de calibracion, pulse «CLR» cuando aparezca.

2. Pulse «YES» para confirmar el borrado.

3. Aparece la pantalla de confirmacion «Calibration Erased» y, a continuacion, el controlador vuelve a
acceder al modo calibracion.

Calibrate 15t paink
0.000 p&sfom

Warning Calibr-ate 15t paink X
Ara 'El!i"-l;'-llr‘? EILCI'U 0.000 p&fom
wank ko delete Usear

A calibr-ation? 0.000 pSfem

| Calibration Erased  250°C
B
4. Pulse la tecla (=] (atrds) para regresar al men.
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20.4.6. Mensajes de calibracion y advertencias

Mensaje y descripcion

Accion recomendada

Calibr-ate 15k poink

o

«Wrong Std» (Estdndar erréneo)

Compruebe que se haya utilizado lo

Temper-ature errar -4.9°C

el infervalo de compensacion de
temperatura.

A La lectura supera el valor previsto
. nSfem N e confirmar | " | solucin de calibracion correcta y/o
Wirana St 2agc | Noes posible confirmar lo limpie In sondo
calibracion. '
e «Temperature Error»
12,88 mss I!Ii Error de temperatura s - .
" % 8Q msicm ( p ) Utilice una solucion de calibracion nueva
. L temperatura de la solucion supera

y/o limpie el sensor de temperatura.

Frocess Calibration
=+ 057 pSlom

PEicm
24.9°C

-
Mazimum window

-

«Maximum windows
(Ventana mdxima)

Durante un proceso de calibracion,
el valor de la calibracion supera el

Cambie el valor del punto de calibracion,
borre la calibracion o salga pulsando la
fecla atrds.

valor limite.

20.5. MANTENIMIENTO

* Limpie la sonda periddicamente para impedir que se acumulen residuos entre los anillos o se obture el
orificio de ventilacion (sondas de cuatro anillos).

* Enjuague abundantemente la sonda, ya que es posible que haya residuos de agua invisibles.

* Compruebe que los conectores de los sensores no estén corroidos y sustitdyalos si es necesario.

Limpieza

Las sondas sucias o sin limpiar adecuadamente pueden dar lugar a lecturas errdticas e imprecisas.
* Retire e inspeccione la sonda durante los intervalos de servicio programados.
* Limpie el sensor con un cepillo de cerdas suaves para eliminar todos los residuos.

Para una limpieza mds profunda:

* Utilice un pafio y agua templada con surfactante jabonoso para limpiar y enjuague abundantemente con agua
purificada (desionizada). Asegurese de que no haya sustancias extrarias en los orificios y el canal de la celda del sensor.

* Aclare con agua purificada después de la limpieza.

Limpieza de sondas de cuatro anillos

* Retire e inspeccione la sonda durante los intervalos de servicio programados.

* Limpie lo funda exterior con un pafio suave y solucion surfactante.

* Enjuague lo sonda colocdndola bajo el grifo para eliminar la sal y los minerales.

* Haga pasar el chorro de agua corriente por la abertura para eliminar todos los residuos.

* Si es estrictamente necesario, retire cuidadosamente la funda de pldstico exterior para desmontar la sonda.
Limpie con una mezcla e agua templada y surfactante y, a continuacion, enjuague con agua purificada.
Deje que las piezas se sequen y vuelva a montar.

Almacenamiento
* Las sondas CE deben guardarse siempre secas después de limpiarlas con agua destilada.
* Después de la limpieza o de permanecer mucho tiempo almacenadas, es necesario calibrarlas.
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21.

MEDICION CON SONDAS DE OXiGENO DISUELTO (OD) GALVANICAS

21.1. PREPARACION Y ACONDICIONAMIENTO DE LAS SONDAS

* Las sondas de Hanna Instruments™ s envian secas.
* Antes de utilizarlas, quite la tapa de pldstico roja y negra.
* La tapa de membrana y el depdsito del electrolito deben llenarse con solucion electrolitica HI7042B 0D

galvdnica antes del primer uso. Consulte la seccion 21.6.2. Recomendaciones para la sustitucion del
electrolifo y la tapa de membrana.

Procedimiento para el (re)llenado de elecirolito
1. Desatomille y retire el tomillo del electrolito y la junta térica situada en el lateral del cuerpo de la sonda

11.
12.

13.
14.

(ver figura). Deje a un lado.

Abra el paquete de la membrana y saque una junta torica y una tapa de membrana.

Cologue la junta térica sobre el dnodo y las roscas de la tapa para que se sitde a ras contra el cuerpo de la sonda.
Enjuague la tapa de membrana nueva con parte del electrolito y descarte.

Acople la punta en forma de cono suministrada (/con la sonda, sondas vendidas por separado) a la jeringa.
Llene totalmente una jeringa tirando del émbolo.

Dispense parte del electrolito hasta llenar por la mitad la tapa de membrana con la solucion.

Golpee ligeramente la tapa para eliminar las burbujas de aire atrapadas. Deje que las burbujas suban
a la superficie.

Dirija la sonda hacia abajo y atornille la tapa, forzando la entrada del electrolito en el depdsito y dejando
que el aire atrapado escape por el orificio del tornillo del electrolito. Apriete lo tapa de membrana de
modo que quede a ras con el cuerpo de la sonda.

. Sostenga la sonda de lado (ligeramente hacia abajo) y utilice la jeringa para llenar el depdsito con el resto

de la solucion de electrolito. Aspire y luego dispense mds liquido hasta que el exceso de electrolito salga,
permifiendo que el aire afrapado escape. La sonda se llena con aprox. 7 ml de electrolito .

Vuelva a colocar la junta torica del orificio de llenado y apriete correctamente el tornillo.

Golpee firmemente los laterales de la sonda para comprobar que no hayan quedado burbujas de aire
atrapadas en el interior de la tapa.

Mantenga la sonda en el agua durante unos segundos para que se aclimate.

Calibre antes de proceder a la instalacion.
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21.2. CONSIDERACIONES PARA LA INSTALACION GENERAL

* Las sondas se instalan fdcilmente con las roscas exteriores NPT %"

* No instale la sonda en posicion inverfida.

* Apriete manualmente la sonda en su posicion correspondiente. A confinuacion y dependiendo del proceso,
apriete una o dos vueltas con una llave para asegurarla en su lugar correspondiente. No supere la
especificacion del par de TON e m (7,3 Ib-ft) para el sensor de la sonda.

* El sensor consume oxigeno. Asegirese de que haya un movimiento adecuado de agua de aprox. 0,03 my's pasada el drea
de defeccion, sea cual sea el fipo de instalacion, para evitar el agotamiento local de oxigeno y lecturas erroneamente baias,

* Lamembrana debe permanecer himeda para impedir que el vapor de agua atraviese la membranay que el electrolito
se agote.

* Proteja lo sonda y la membrana de flujos potentes para impedir lecturas inestables. En instalaciones con
tanques de aireacion turbulenta, coloque la sonda en un dique para obtener lecturas mds precisas.

* Protejo la membrana de objetos romos.

* Mantenga limpia la membrana para permitir el intercambio libre de oxigeno.

* Evite caudales rdpidos (riesgo de cavitacion) y lentos (riesgo de agotamiento de oxigeno).

* Hay que prever la retirada de la sonda del proceso.

* Alahora de elegir el emplazamiento, considere la accesibilidad a la sonda para realizar labores de mantenimiento.

Nota: Consulte en los manuales de los sondas industriales 0D (MAN7640-18) las especificaciones detalladas

y las opciones de configuracion de las series.

21.3. ESQUEMAS DE INSTALACION Y ACCESORIOS DE MONTAJE
iLos accesorios se venden por separado!
21.3.1. Dimensiones de la sonda

017 mm (0.7") 028 mm (11")
[ 3/4"NPT | et

i 1 B mm .

53 mm (2.0"
(20 165 mm (6.5")

Figure 68: HI7640-18zz sonda de OD galvdnica con cable acoplado

=0 - e

L7178 mm (70")

Figure 69: HI7640-1800 sonda de OD galvdnica con conector DIN

21.3.2. Conexion de la sonda

Alinge los pins y la clavija, e inserte el enchufe en la toma.
Gire el collar para bloguearlo en posicion.

Nota: La conexidn de la sonda (sonda con conector DIN integrado) y el cableado de la sonda (sonda con cable
acoplado) deben llevarse a cabo con el controlador desconectado de lo coriente.
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21.3.3. Montaije en linea con collarin de la sonda

Sonda

it de ajuste de la sonda
Collarin

Tapa de membrana
Tuberia

Ul B w N —

Tamaiio de la tuberia  Codigo del collarin -~ HI7640-18zz

@50 mm (2) BL120-550 |
063 mm (2'4") BL120-563 V1
075mm (3") BL120-575 V1

21.34. Inmersion de rosca superior, montaje del usuario

Prensaestopas

Tapa de tuberia (conexion toma o roscado)

Brida Van Stone (un tamaio inferior al de la tuberia)

2 o similar, tuberia PVC (programa 80 PV()

U B~ lw || —

Cojinete reductor

* 1oscas interiores para adecuarse a las roscas %"
NPT de la sonda

* roscas exteriores para adecuarse a la conexion de
la toma o tuberia

6 Sonda OD galvanica
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D.
E.

A. Aplique cinta PTFE alrededor de las roscas %" NPT superiores (6) de la sonda.
B.
(. Pase el cable de la sonda por toda la longitud de la tuberia suministrada por el usuario (4) con rosca

Acople un cojinete reductor suministrado por el usuario (5) en las roscas superiores (6) de la sonda (paso ).

exterior NPT, de forma que corresponda con el reductor.
Inserte la tuberia en las roscas superiores del reductor (5).
Selle la parte superior de la tuberia (paso ) para impedir la entrada de agua en caso de que la instalacion sea exterior.

F. Acople la tuberia a un pasamanos.

Nota: Utilice un soporte o un accesorio de codo roscado suministrado por el usuario (a la tuberia) para orientar
lo sonda de modo que el tapdn de la membrana esté dirigido hacia lo entrada de flujo.

21.3.5. Instalacion de la celda de flujo

* Sitte la sonda de modo que no atrape burbujas de aire en la tapa de membrana.
* Ajuste el caudal a aprox. 150 I/hora (40 galones/hora) para proporcionar al sensor de OD el movimiento

de agua necesario.

* Lastuberfas de circulacion (del depésito a la celda de flujo) deben estar térmicamente aisladas. Evite los diferencias

de temperatura superiores a 2 °C (36 °F) entre el contenido del depdsito y la muestra de la celda de flujo.

* Proteja el montaje de la luz directa del sol.
* No deje que se acumulen depdsitos en el drea de la membrana.

Controlador de procesos
Cable

Sonda de OD

Adaptador de celda de flujo
Celda de flujo

Vélvulas de celda de flujo
Collarin

~N | o~uU B LW N

~

DEPOSITO




Medicién con sondas de oxigeno disuelto (OD) galvdnicas 140

21.3.6. Codo de instalacion, suministrado por el usuario

* Oriente lo sonda con el sensor dirigido hacia el flujo.
* Aplique cinta PTFE a los accesorios y roscas superiores de la sonda antes de proceder al montaie.

1 Codo
2 Adaptador

3 Sonda
Accesorios de montaje
Tamaiio accesorio codo | Tamaiio del adaptador
1 de 1”7 a %" NPT
N, 114 de 1 1/4" 0% NPT
11/2" de 11/2" a %" NPT
2’ de 2" a %" NPT

21.4. PARAMETROS DE MEDICION CONFIGURABLES

«Temp. Source» (Fuente de Temp.)

Opcion: Sonda, Manual
* (on el elemento seleccionado, pulse «Modify»para que aparezca la lista desplegable de opciones.

* Utilice las teclas (A () para cambiar de Sonda a Manual.
* Pulse «Select» para guardar los cambios.

p. S0UFCe Probe
Man.Temp. Value 20070
Saliniby Factarlalll 1}
MeasMode O0_%5ak

Valor «Man Temp.» (Temp. manual) «Value» (Valor)

El valor predeterminado es 25 °C
* (on el elemento seleccionado, pulse Ajustar para cambiar el valor.
* Utilice las teclas (_a ) ) para modificar el valor intermitente.
* Pulse «CFM» para guardar los cambios.

«Temp. Source» tiene que ajustarse en Manual.

Frobe Setup 4|
Temp, Source FProbe [~

Salinity Factaorlall 1
MeasMode O0_%5ak
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Factor de salinidad[g/I]
Opcion: 00 70 g/L
El factor de salinidad es la relacion entre la solubilidad del oxigeno en agua a una determinada salinidad con
su solubilidad en agua dulce o una presion barométrica y una temperatura del agua idénticas.

* (on el elemento seleccionado, pulse Ajustar.

* Utilice las teclas (Ca ) para modificar el valor intermitente.

* Pulse «CFM» para guardar el valor.

Temp. Source Probe
il

Temp. Value

«Meas. Mode» (Modo Medir)

Opcion: DO %Sat, DO Conc

Permite a los usuarios seleccionar entre saturacion 0D y concentracion OD.
* (on el elemento seleccionado, pulse «Modify»para que aparezca la lista desplegable de opciones.
* Utilice las teclas (4 )(v) para cambiar de opcidn.
* Pulse «Select» para guardar los cambios.

Frobe Setup [ Frobe Setup [
Man. Temp. ¥alue 26.0°C |~ Ma| [REEE T - |~
Saliniby Factorla/l] _ 0 Sal D_Conc I
Meas. Unit ] Mea=Trm ok

«Meas. Unit» (Unidad de medicion)

Opcion: mg/L o ppm (con el modo Medir ajustado en DO_Conc)
Nota: Con el modo Medir ajustado en DO_%Sat, las mediciones se visualizan en %Sat.

Frobe Setup [ Frobe Setup [
Salinity Fackorlall] Salinity Fackorlall] =
Meas Mode 00_%5ak
i k

Aweraging Samples # Aweraging Samples # 1

«Averaging Samples» (Promediacion de muestras)

Opcion: 1a 60

El promedio de las muestras es un filtro de software que minimiza el ruido del sensor y proporciona lecturas mds
estables. Permite a los usuarios obtener una lectura representativa del valor «promedio» de una corriente de agua.

La promediacion afecta a la medicion. Si se requiere una respuesta rdpida, mantenga bajo este valor.

* (on el elemento seleccionado, pulse «Set».
* Utilice lus teclas (Ca )Y ) para modificar el ndmero de muestras que se van a promediar.
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* Pulse «CFM» para guardar los cambios.

Frobe Setup b Frobe Setup b
Saliniby Factorlalll Iy = Saliniby Factorlalll Iy =
MeasMode O0_%5ak MeasMode O0_%5ak

Me 3= i ssat [l (| measnit 252t |[]

A 1 Huwer-aging Samples § ]

21.5. CALIBRACION

El controlador HI510 permite dos tipos de procedimientos de calibracion de oxigeno disuelto:
* Estandar calibracion de uno o dos puntos utilizando aire saturado en agua o agua saturada en aire y una
solucion de oxigeno cero para verificar que la sonda esté funcionando corectamente y deferminar una pendiente
* Proceso calibracion de un punto realizada con la sonda calibrada (dos puntos) instalada en el proceso.
La calibracion del proceso permite al usuario ajustar el valor medido de oxigeno disuelto de modo que
corresponda con el valor determinado con un dispositivo de referencia.

Notas: Consulte en lo seccion 6.1 Desplazamiento por los ajustes de la sonda e/ apartado Offset de
temperatura y procedimiento de calibracion de lo temperatura. Para calibrar el sensor de presion inferno,
consulfe la calibracién de la presion en lo seccion 11 Mend técnico.

21.5.1. Calibracion del usuario al 100% y % saturacion

Preparacion
* Compruebe (inspeccion visual) que no hayan quedado atrapadas burbujas entre el cdtodo y la membrana
y que la sonda esté correctamente cableada y conectada al controlador.
* Verifique que la temperatura se esfé leyendo correctamente. El valor de la temperatura puede ajustarse en
el mend Ajustes de lo sonda del controlador, en configuracion del canal.
* Compruebe la lectura de la presion barométrica del controlador con un medidor de referencia. El valor de
la presion puede ajustarse en el mend técnico del controlador.
* Vaya a ajustes de la sonda en configuracion del canal para ajustar el modo Medir («Meas.Mode») y la
unidad de medicion («Meas.Unit). Elija entre:
» DO %Sat (% saturacion), con la unidad visualizada en %Sat
» DO_Conc (concentracion), con la unidad visualizada en mg/L o ppm
* Ajuste el valor de salinidad si la sonda va a quedar expuesta a aguas ocednicas o salobres.

Procedimiento
Una calibracion de dos puntos utiliza una solucion de cero oxigeno y ire saturado en agua para llevar a cabo
la calibracion.
1. Pulse «CAL» para acceder al modo calibracion.
2. Cuando se le solicite, con la contrasefia habilitada, escriba el cadigo de paso.
El controlador reconoce la unidad de medicion seleccionada actualmente.
3. Para calibrar una saturacion 100 % (o 8,26 mg/L), deje suspendida la sonda en aire sobre una superficie
de gua y espere, como minimo, 15 minutos para que el aire se sature con vapor de agua.
4. Pulse CAL.
5. Pulse «CFM» cuando aparezca (una vez estabilizada la lectura) y, a confinuacion, «Next».
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6. Sumerja la sonda en la solucion con oxigeno cero HI7040 y agite con suavidad entre 2 y 3 minutos.
Espere hasta que los valores de temperatura y de la sonda se estabilicen.
El controlador reconoce automdticamente el estdndar 0 % (ppm) y se visualiza el valor.

7. Cuando la lectura sea estable, aparecerd en pantalla «CFM». Pulse «CFM» para guardar los cambios.

Calibrate 2nd point X Calibrate 2nd point
0.0 #5at 0.0 #5at
*5at *5at
soenng Do 5 PvS—— N 8 R
28.1°C 28.1°C

Aparece «Wait» en la parte inferior de la pantalla LCD hasta que se guarda la calibracion.
Aparece el mensaje «DONE» y el controlador regresa al mend.

Calibr-abe 2nd paink Calibr-abe 2nd paink
0.0 #5at
“5at Calibr-ation
soennie (00 52 DANE
wait 25.1°C

21.5.2. Calibracion del proceso
Una calibracion del proceso es una calibracion de un punto realizada con la sondainstalada en el proceso. Este fipo de calibracion
permite al usuario ajustar el valor OD medido de modo que corresponda con el valor determinado con el medidor de referendia.
Preparacion
* Determine el valor OD del proceso utilizando una sonda y un medidor de referencia calibrado.
* El controlador del proceso y la sonda debe haber sido calibrados previamente con dos estdndares (pendiente
de sonda determinada).
Procedimiento
1. Pulse «CAL» para acceder al modo calibracion.
Cuando se le solicite, con la contrasefia habilitada, escriba el codigo de paso.
2. Pulse «Process» para acceder a la calibracion del proceso.

Calibr-ate 1k poink ? Process Calibr-ation ?
100.0 #£5ak F 100.0%5at
¥“5at Y5at
prvm— L= R o 99,3 s
28.1°C Sel Calibr-ation Poink 26.1°C
1

3. Utilice los teclas de direccion (_a ) ) para ajustar el valor del proceso de acuerdo con el valor predeterminado.
4. Cuando la lectura sea estable, aparecerd en pantalla «CFM. Pulse «CFM» para guardar la calibracion.
Aparece «Wait» en la parte inferior de la pantalla LCD hasta que se guarda la calibracion.
Aparece en pantalla el mensaje «DONE» y el controlador regresa al mend.

Process Calibration Process Calibration Process Calibr-ation
¥ 930%5at ¥ 930%5at P L 990 %5t
. . rocest cal: 99.0 %52
99,3 zsat 99,3 zsat Slope: 1120 %
25.1°C wait 25.1°C DOHE

Nota: La calibracin del proceso evaliia el offset de la sonda si lo entrada que se estd leyendo es inferior al
20 % o lo pendiente de la sonda, si los valores son superiores al 20 %.
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21.5.3. Borrar la calibracion

1. Pulse «CAL» para acceder al modo calibracion.

. La opcion «CLR» aparece en pantalla durante unos segundos.

2

3. Pulse «CLR» para borrar la calibracion previa.

4. Pulse «YES» para confirmar el borrado. Aparece el mensaje «Calibration Erased» (Calibracion borrada)
durante unos segundos y, a confinuacion, el controlador regresa al modo de calibracion del usuario.

Calibrake 15t point Warning Calibrate 15t poink X
100.0 *5at Ar-e ﬁu;ulr? gﬁ-u 100.0 *55at
wsat weank bo delete User wsat
somnnna 100,072 A calibration? sosnns 100,072
25 10 Calibr-ation Erased 2617
[Frocesc] [_rmo J vEs ]

5. Pulse la tecla (=) (atrds) para regresar al mend.

Mensajes de calibracion y

advertencias

Mensaje y descripcion

Accion recomendada

Calibrate 15t poink

«Wrong Std» (Estdndar erréneo)

2.2EFpm
sssnne . 1 LOGPP™
‘wirong Shd. 26.1°C

La lectura supera el valor previsto.
No es posible confirmar lo

calibracion.

Compruebe que se haya utilizado la
solucion de calibracion correcta y/o
limpie la sonda.

«Temperature Error» (Error de

Calibr-ate 15k poink

PEFM

0.00prm 0.00

ESEmmHa
Temperature error -4.9°0

temperatura)
La temperatura de la solucion supera

el infervalo de compensacion de

femperatura.

Utilice una solucion de calibracion
nueva y/o limpie el sensor de
femperatura.

21.6. MANTENIMIENTO

21.6.1. Limpieza de la membrana de la tapa y la sonda

* Inspeccione, limpie y calibre lo sonda a intervalos regulares.

* (on la tapa de membrana montada, enjuague la sonda con agua limpia. Seque la sonda con un pafio suave
0 un pafiuelo de papel. Manipule la sonda y la membrana con cuidado para evifar dafiarlas.

* No se recomienda la limpieza mecdnica de la membrana con abrasivos.

* impie el exterior de la sonda con una mezcla de agua y jabon. Elimine suavemente las manchas persistentes.
Enjuague con agua limpia.

* Sustituya la tapa de membrana y el electrolito si persiste la suciedad o la membrana presenta dafios evidentes.
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21.6.2. Sustitucion del electrolito y la tapa de membrana

La tapa de membrana y el electrolito estan disefados para proporcionar un funcionamiento sin problemas
durante unas ocho semanas. Las susfituciones son necesarias cuando:

* La tapa de membrana estd fisicamente dafiada

* o respuesta de la sonda es lenta

* Las lecturas o la calibracion de la sonda de OD muestran una deriva superior a la normal

* La tapa de membrana permanece sucia después de limpiarla
Procedimiento

1. Extraiga la sonda de la instalacion.

2. Desatomille y retire el tornillo del electrolito y llene el orificio de la junta torica situado en el lateral del

cuerpo de la sonda.

3. Sostenga la sonda en posicion vertical (punta de defeccion hacia abajo) y desatornille la tapa de membrana.
Descarte la tapa utilizada.
Retire la junta térica del cuerpo de la sonda y agitela para vaciar el depdsito de electrolito.
Lave el cuerpo de la sonda y el depdsito con agua de grifo.
Compruebe que el canal al depdsito de electrolito no esté obturado.
Limpie suavemente los depdsitos del dnodo de zinc con un paiio sin pelusa o un pafivelo de papel.
Compruebe si las juntas toricas tienen desgaste o mellas. Sustituya y descarte la junta térica dafiada.
9. Si estd deslustrada o manchada, limpie suavemente el cdtodo de plata con un pafio sin pelusa.

21.6.3. Almacenamiento de larga duracion
Limpie del depasito cualquier resto de solucion de electrolito, lave el cuerpo de la sonda y el depdsito con agua.
Seque la sonda y gudrdela con la tapa protectora colocada.
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22. MEDICION CON SONDAS DE OXIGENO DISUELTO (OD) GALVANICAS

22.1. PREPARACION Y ACONDICIONAMIENTO DE LAS SONDAS
Nota: Lea lus siguientes instrucciones antes de comenzar a preparar fa sonda.

1. Invierta la sonda de modo que los cables queden orientados hacia el suelo.

2. Retire la tapa de proteccion.

3. Localice la junta torica que se asienta en el cuerpo de la sonda.
Lubrique moderadamente la junta térica con una fina pelicula de la grasa suministrada. Evite que la grasa
0 las huellas dactilares entre en contacto con la ventana dptica.

4. Retire la Smart Cap del recipiente.

Alinee la muesca en forma de hendidura de la Smart Cap con la guia correspondiente del cuerpo de la sonda.

6. Deslice y presione la Smart Cap contra el cuerpo de la sonda hasta que la tapa encaje en su posicion.
Una vez instalado, el sensor no debe refirarse a menos que se requiera uno nuevo.

7. Mantenga sumergida la sonda en agua purificada durante 2 horas como minimo para hidratar la Smart
Cap antes de utilizarla.

Nofas:

!.J‘!

Si la sonda no va a instalarse inmediatamente, coléquela en un vaso de calibracion/almacenamiento con
agua dulce para protegerla de posibles darios e hidratar lo tapa.

Antes de proceder a lo inicializacion de lo sonda, verifique que lo fecha y lo hora estén comectomente
configuradas en el mend de configuracion general.

1 Smart Cap

2 Marca de alineacion
3 Cuerpo de la sonda
4 Sensor de temperatura
5
b
/

Luminofor de deteccion de O, integrado con
capa protectora permeable al oxigeno insoluble

Etiqueta de comunicaciones
Ventana Gptica
8 Cierre con junta torica

Figure 70: Detalle de la Smart Cap
H17640-58 0D optica industrial

22.2. CONSIDERACIONES PARA LA INSTALACION GENERAL

* Las sondas se instalan fdcilmente con las roscas exteriores NPT %4”.

* Apriete manualmente la sonda en su posicion correspondiente. A confinuacion y dependiendo del proceso,
apriete una o dos vueltas con una llave para asegurarla en su lugar correspondiente. No supere la
especificacion del par de T0Nem (7,3 Ib-f) para el sensor de la sonda.

* Proteja la sonda y la Smart Cap de flujos potentes para impedir lecturas inestables. En instalaciones con
tanques de aireacion turbulenta, coloque la sonda en un dique para obtener lecturas mas precisas.

* Sitle lo sonda de modo que no atrape burbujas de aire en la Smart Cap.

* No hay que dejar que se acumulen depdsitos de materia extrafia en el drea de deteccion.
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* Proteja la superficie de defeccion contra objefos romos y manténgala limpia.
* Hay que prever la retirada de la sonda del proceso.
* Ala hora de elegir el emplazamiento, considere la accesibilidad a la sonda para realizar labores de

mantenimiento.
Nota: Consulfe en los manuales de las sondas industriales OD dpticas (MAN7640-58) lus especificaciones
detalladas y los opciones de configuracin de las series.

22.3. ESQUEMAS DE INSTALACION Y ACCESORIOS DE MONTAJE
iLos accesorios se venden por separado!

22.3.1. Dimensiones de la sonda

017 mm (0,7") 028mm (1,1%)
3/4 NPT I

; =)
43 mm|(1,7" t
Wy ]

172 mm (6,7)
Figure 71: HI7640-58ZZ OD optica con cable acoplado

||

e mm 67—

Figure 72: HI7640-5800 OD éptica con conector DIN

3/4” NPT

22.3.2. Conexion de la sonda

Alinge los pins y la clavija e inserte el enchufe en la toma.
Gire el collar para bloguearlo en posicion.

Nota: La conexidn de la sonda (sonda con conector DIN integrado) y el cableado de la sonda (sonda con cable
acoplado) deben llevarse a cabo con el controlador desconectado de lo corriente.
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22.3.3. Montaje por el usuario, instalacion por inmersion de rosca superior

|
Cab o
@/Qzﬁ%“

Prensaestopas

Tapa de tuberia (conexion toma o roscado)

Brida Van Stone (un tamaio inferior al de la tuberia)

2 o similar, tuberia PVC (programa 80 PVC)

Cojinete reductor

— * rosca interior para adecuarse a las roscas %" NPT
de la sonda

* rosca exterior para adecuarse a la conexion de la
toma o tuberia

6 Sonda OD dptica

AR

A. Aplique cinta PTFE alrededor de las roscas % NPT superiores de la sonda (6).

B. Acople un cojinete reductor suministrado por el usuario (5) en las roscas superiores (6) de la sonda (paso ).

(. Pase el cable de la sonda por toda la longitud de la tuberia suministrada por el usuario (4) con rosca
exterior NPT, que forma que corresponda con el cojinete.

D. Inserte la tuberia en las roscas superiores del reductor (5) acoplado a la sonda.

E. Selle la parte superior de la tuberia (paso 1) para impedir la entrada de agua en caso de que la instalacion
sea exterior.

F. Acople la tuberia a un pasamanos.

22.3.4. Instalacion por inmersion de rosca inferior

La unidad HI60501 (soporte sumergible PVC) junto con la HI60501-2 (tapa de cierre de proteccion) y la
HI605011 (brida de montaje) proporcionan una carcasa de proteccin muy resistente disefiada para la instalacion
por inmersion de rosca inferior.
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22.3.5. Instalacion de la célula de circulacion

* Los tuberias de circulacion del depdsito a la celda de flujo deben estar térmicamente aisladas. Evite las diferencias
de temperatura superiores a 2 °C (36 °F) entre el contenido del depasito y la muestra de la celda de flujo.
* Proteja el montaje de la luz directa del sol.

1 Controlador de procesos
2 (able

\@ 3 Sonda 0D optica

Adaptador de
celda de flujo

5 Celda de flujo
N 6 Vdlvulos de celda de flujo
D 7 Collarin

i =

VALVULA 2

DEPOSITO SS

22.4. PARAMETROS DE MEDICION CONFIGURABLES

«Temp. Source» (Fuente de Temp.)

Opcion: Sonda, Manual
* (on el elemento seleccionado, pulse «Modify»para que aparezca la lista desplegable de opciones.
* Utilice las teclas (4 ) para cambiar de Sonda a Manual.

* Pulse «Select» para guardar los cambios.

p. S0l
Man.Temp.
Salinity Fackorlall]
MeasMode

[ Select ]
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Valor «Man Temp.» (Temp. manual) «Value» (Valor)
El valor predeterminado es 25 °C
* (on el elemento seleccionado (y «Temp. Sourcex (Fuente temp.) ajustado en «Manual»), pulse «Set»
para cambiar el valor.
* Utilice las teclas (_a )] para modificar el valor intermitente.
* Pulse «CFM» para guardar los cambios.
Frobe Sety

Salinity F actorlall]
Meas.Mode 00_%:5ak

Factor de salinidad[g/I]
Opcion: 0a 70 g/L
El factor de salinidad es la relacion entre la solubilidad del oxigeno en agua a una determinada salinidad con
su solubilidad en agua dulce a una presion barométrica y una temperatura del agua idénticas.
* Con «Salinity Factor» (Factor de salinidad) [g/L] seleccionado, pulse «Set».
* Utilice las teclas (_a )] para modificar el valor intermitente.
* Pulse «CFM» para guardar el valor.

Temp. Source Probe
il

Temp. Value

«Meas. Mode» (Modo Medir)

Opcion: DO_%Sat, DO_Conc

Permite a los usuarios seleccionar entre saturacion 0D y concentracion OD.
* (on el elemento seleccionado, pulse «Modify»para que aparezca la lista desplegable de opciones.
* Utilice las teclas (A () para cambiar de opcion.
* Pulse «Select» para guardar los cambios.

Probe Setup Probe Setup b

Man.Temp. Walue 25, Ma| [T | |~

Salinity Fackorlalll Sal 00 _Canec I
Uit MeazT0n hat

[ _Gelect ]

«Meas. Unit» (Unidad de medicion)
Opcion: mg/L o ppm (con el modo Medir ajustado en DO_Conc)
Nota: Con el modo Medir ajustado en DO_%Sat, los mediciones se visualizan en %Sat.

Probe Setup b Probe Setup

[
Salinity Factor[asl] 0 | Salinity Factorlalsl] 0=
Meas.Mode 00_Conc Meas.Mode 00_%5ak
Meas.Unit ]| (I Ireaz Unit 3554t |
Aweraging Samples # 1 Aweraging Samples # 1 [+

|
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«Averaging Samples» (Promediacion de muestras)
Opcion: 1a 60
El promedio de las muestras es un filtro de software que minimiza el rvido del sensor y proporciona lecturas mds
estables. Permite a los usuarios obtener una lectura representativa del valor «promedio» de una corriente de agua.
La promediacion afecta a la medicion. Si se requiere una respuesta rdpida, mantenga bajo este valor.

* (on el elemento seleccionado, pulse «Set».

* Utilice las teclas (Ca )Y ) para modificar el ndmero de muestras.
* Pulse «CFM» para guardar los cambios.

Probe Setup [ Probe Setup [
Salinity Fackorlall] o= Salinity Factorlall] =
Meas Mode O0_%55ak Meas Mode O0_%55ak
Heas Unit ssat |l [ Heasnit

22.5. CALIBRACION

El controlador de procesos HI510 permite dos fipos de procedimientos de calibracion de oxigeno disuelto:
* Estandar calibracion de uno o dos puntos utilizando aire saturado en agua o agua saturada en aire y

una solucion de oxigeno cero para verificar que la sonda esté funcionando correctamente y determinar
una pendiente

* Proceso calibracion de un punto realizada con la sonda calibrada (dos puntos) instalada en el proceso.
La calibracion del proceso permite al usuario ajustar el valor medido de oxigeno disuelto de modo que
corresponda con el valor determinado con un dispositivo de referencia.

Notas: Consulte en lo seccion 6.1 Desplazamiento por los ajustes de la sonda e/ apartado Offset de

temperatura y procedimiento de calibracion de la temperatura.

Para calibrar el sensor de presidn inferno, consulte la calibracion de lo presidn en la seccion 11 Mend téenico.

22.5.1. Calibracion del usuario al 100% y % saturacion

Preparacion
* Extraiga la sonda del proceso.
* Lave la sonda y la tapa con un chorro de agua limpia.
* Compruebe si hay rayaduras o desperfectos en la superficie de la tapa.
* Sustituya la tapa si es necesario.
* Agite la sonda para eliminar cualquier resto de solucion. No debe quedar ninguna gota en la superficie de
deteccion OD antes de llevar a cabo el procedimiento de calibracion.

* Compruebe la lectura de la presion barométrica del controlador con un medidor de referencia. El valor de
la presion puede ajustarse en el mend técnico del controlador.

* Verifique que la femperatura se esté leyendo correctamente. El valor de la temperatura puede ajustarse
en el mend de ajustes del controlador.
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* Vaya o ajustes de la sonda en configuracion del canal para ajustar el modo Medir («Meas.Mode») y la

unidad de medicion («Meas.Unit»). Elija entre:
» DO %Sat (% saturacion), con la unidad visualizada en %Sat
» DO_Conc (concentracion), con la unidad visualizada en mg/L o ppm

* Ajuste el valor de salinidad si la sonda va a quedar expuesta a aguas ocednicas o salobres.

Procedimiento

1.

Pulse «CAL» para acceder al modo calibracion.

2. Cuando se le solicite, con la contrasefia habilitada, escriba el cadigo de paso.
3.
4. Para calibrar a 100 % saturacion (0 8,26 mg/L) suspenda la sonda en aire saturado en agua.

El controlador reconoce la unidad de medicidn seleccionada actualmente.

Esto corresponde a un 100 % de aire saturado con agua a la temperatura de medicion.

Se recomienda utilizar el vaso de precipitados de calibracion con agua o material absorbente humedecido.
Atornille ligeramente el vaso a la sonda (solo la primera rosca).

Espere 15 minutos para que el aire del interior del vaso de precipitados se sature con agua.

Pulse «CAL» para acceder al modo de calibracion una vez transcurrido este intervalo de 15 minutos.

. Cuando la lectura se estabilice, aparecerd la tecla virtual «CFM».

Pulse «CFM» para guardar el punto de calibracion.
Estdn disponibles las teclas «Exit» y «Next». Al pulsar «Exit» se guarda una calibracion de un punto.
Pulse «Next» para seguir con la calibracion del segundo punto.

. Para calibrar a 0 % (0 0 mg/L), sumerja la sonda en la solucion con oxigeno cero HI7040 y agite con

suavidad entre 2 y 3 minutos. Elimine las burbujas que puedan adherirse a los sensores.
El controlador reconoce automdticamente el estandar 0 % (ppm) y el valor se visualiza en la 1CD.

. Cuando la lectura sea estable, aparecerd en pantalla «CFM». Pulse «CFM» para guardar los cambios.

Calibr-ake 2nd paink X Calibr-ake 2nd paink
0.0 #5at 0.0 #5at
¥%5at ¥%5at
e 0 I ssennna 0,0 %52
26.1°C 26.1°C

Aparece «Wait» en la parte inferior de la pantalla LCD hasta que se guarda la calibracion.
Aparece el mensaje «DONE» y el controlador regresa al mend.

Calibr-ake 2nd paink Calibr-ake 2nd paink
0.0 #5at
“5at Calibr-ation
soennie (00 52 DANE
wait 25.1°C
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22

.5.2. Calibracion del proceso

Antes de llevar a cabo la calibracion de un proceso, hay que utilizar una sonda y un medidor de referencia (u
otro método) para determinar el valor OD del proceso.

Preparacion
* Determine el valor OD del proceso ufilizando una sonda y un medidor de referencia calibrado.
* El controlador del proceso y lo sonda debe haber sido calibrados previamente con dos estandares (pendiente

de sonda determinada).

Procedimiento

1.

22

Pulse «CAL» para acceder al modo calibracion.

Cuando se le solicite, con la contrasefia habilitada, escriba el codigo de paso.

Pulse «Process» para acceder a la calibracion del proceso.

Utilice las teclas (Ca ('Y ) para ajustar el valor del proceso de acuerdo con el valor predeferminado.

Calibr-ate 15t paink ? Frocess Calibration ?

100.0 #5at * 1000%Eat

E9EnimHa 99.3 ?'5:"' 99,3 wsat

26.1°C Set Calibration Point 26.1°C

P

Cuando la lectura sea estable, aparecerd en pantalla «CFM. Pulse «CFM» para guardar la calibracidn.
Aparece «Wait» en la parte inferior de la pantalla LCD hasta que se guarda la calibracion.
Aparece en pantalla el mensaje «DONE» y el controlador regresa al mend.

Process Calibration Process Calibration Process Calibration
¥ 99.0%5at ¥ 99.0%5at P L 390 %sat
. . rocess cal: 53.0 %52
99,3 zsat 99,3 zsat Slope: 112.0 %
28.1°C W' ajk 28.1°C OOHE

Nota: La calibracidn del proceso evaliia el offset de la sonda si lo entrada que se estd leyendo es inferior al
20 % o la pendiente de la sonda, si los valores son superiores al 20 %.

.5.3. Borrar la calibracion

Pulse «CAL» para acceder al modo calibracion.

La opcion «CLR» aparece en pantalla durante unos segundos.

Pulse «CLR» para borrar la calibracion previa.

Pulse «YES» para confirmar el borrado. Aparece el mensaje «Calibration Erased» (Calibracion borrada)
durante unos segundos y, a continuacion, el controlador regresa al modo de calibracion del usuario.
Pulse la tecla (=) (atrds) para regresar al men.

Calibrate 15k point Warning Calibr-ate 15k poink =
100.0 2 5at Are !ﬁ-u;ulr*? chluu 100.0 %5at
wsat wank to delete User wsat
sosnnns 100,075 A calibration? samnnpa 100,075

26170 Calibration Erased  26.1°0
[_vEs ]
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Mensajes de calibracion y advertencias

Mensaje y descripcion Accion recomendada

Calibr-ate 15k poink

B26pem «Wrong Std» (Estdndar erroneo) | Compruebe que se haya utilizado
casnmtiad 1.E98P™ | Lo lectura supera el valor previsto. No | la solucién de calibracion correcta

Wrang Std. 1T ) gs posible confirmar la calibracion. | y/o limpie la sonda.
Calibrate 1t point «Temperature Error» " ., G
0.00ppm Utilice una solucion de calibracién

00 rem (Error de temperatura)
ESEmmHa » d | | ! |
Temperature error -4.9°C La temperTUm 6 10 solucion supera e

intervalo de compensacion de temperatura.

nueva /o limpie el sensor de
temperatura.

MANTENIMIENTO

Mantenimiento general
* Compruebe si lus juntas tricas tienen desgaste o mellas. Se aconseja sustituir la junta torica.
* No utilice otras grasas ni lubricantes, ya que podrian hinchar la junta torica.
* Después de la limpieza o de permanecer mucho tiempo almacenadas, es necesario calibrar la sonda.
* Tras el uso, lave la sonda con agua corriente y séquela.
* La tapa OD debe mantenerse hidratada.

Limpieza de la Smart Cap

* Use un detergente suave y un cepillo de cerdas suaves para la limpieza.
* Enjudguela con agua después de la limpieza y séquela con papel para laboratorio.
* Hidrdtela con agua purificada antes del uso.

Nota: Hay que sustituir la Smart Cap todos los aios.

Sustitucion de la Smart Cap

Cuando lo aproxima la caducidad anual de la tapa, aparece en pantalla una advertencia que notifica al usuario
la necesidad de sustituirla.

Pulse la tecla (2 =) para ver los dias que faltan para la fecha de caducidad. Cunado se llega al afio, el mensaje cambia
a «Cap Expired» (Tapa caducada). Para mantener la precision de la medicion, es obligatorio sustituir la Smart Cap.
Compruebe que sigue correctamente todos los pasos para la susfitucion de la tapa.

1. Antes de sustituir la tapa, verifique que la fecha y la hora estén correctamente ajustadas en el men de
configuracion del controlador.

2. Apague el controlador o desenchufe el conector del terminal extraible marcado como PROBE (sonda)
aflojando los cuatro tornillos y llegando al interior de la envolvente.

3. Limpie el cuerpo de la sonda y seque con un pafio.

4. Retire la Smart Cap caducada de la sonda apretdndola por la muesca en forma de flecha y extrayéndola
del cuerpo de la sonda (sin girarla).

5. Retire la junta térica usada girandola para extraerla del sensor.
6. Limpie la ranura para la junta torica y la lente con un pafio suave y, a continuacidn, con la toallita para impiar lentes.
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. Saque la nueva junta torica del paquete y deslicela sobre la punta de la sonda (sin girar ni retorcer la

junta torica).

. Utilice una jeringa llena con grasa de silicona y lubrique moderadamente la junta térica con una fina

pelicula de grasa. Evite que la grasa entre en confacto con la ventana optica y evite dejar sus huellas
dactilares sobre la misma.

Saque del paquete la nueva tapa dptica y alinee la muesca en forma de flecha de la Smart Cap con la
quia correspondiente en el cuerpo de la sonda.

. Deslice y presione la Smart Cap contra el cuerpo de la sonda hasta que la tapa encaje en su posicion.

Una vez instalado, el sensor no debe retirarse a menos que se requiera uno nuevo.

. Sumerja lo sonda en agua purificada para hidratar la Smart Cap antes del uso durante un minimo de

2 horas.

. Encienda el controlador o enchufe el conector del terminal de la sonda y apriete totalmente los cuatro

tornillos cautivos.

. Calibre la sonda y el controlador antes de volver a instalarlos en el proceso.
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23.
1.

7.

USO DE LA APLICACION HI92500

Utilice el adaptador RS-485 y conecte el controlador a un PC (Windows XP o posterior, utilizando la
aplicacion H192500).

Conecte el controlador a la corriente.

Compruebe que esté habilitada la opcion de control remoto (marca de verificacion visible) y que la
direccion de red y la velocidad de transmision estén correctamente ajustadas en el mend de configuracion
de protocolo de comunicaciones.

Genet-al Setup = p Genet-al Setup b Comi Probocal Seby

Contraller Info Contraoller Password O

Contraller Password ] Contraller 1D oot Baud Rate

Controller 10 1234 |m Remote Conbeal Parity
[=] [ Shop Bits

Ponga en marcha la aplicacion PC HI92500.

Compruebe la localizacion y edite la configuracion.

Seleccione el puerto y la velocidad de transmisidn, asegurandose de que sean idénticas a las seleccionadas
en el instrumento.

Seleccione la direccion. La imagen del controlador aparecerd en pantalla.

H192500 — Software PC Hanna

La aplicacion PC HI92500 facilita las comunicaciones entre el controlador y un PC.

El software compatible con PC estd disponible para su descarga en http://software.hannainst.com. Seleccione
el codigo del producto y haga dlic en «Download Now. Una vez finalizada la descarga, utilice el archivo setup.
exe para instalar el software.

Con la aplicacion PC HI92500, los usuarios pueden acceder a la monitorizacion remota (a través de la LCD
virtual) que se limita @ un solo control remoto en foda la red.

Los datos pueden exportarse a los programas de hojas de cdlculo mds comunes para su posterior andlisis.
Para conectar el instrumento a un PG, utilice un cable USB. Con el instrumento apagado, enchufe un conector
del cable al puerto USB del instrumento y el otro, al puerto serie o USB del PC.
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24. GUIA PARA LA RESOLUCION DE PROBLEMAS

Sintoma Problema

Solucion

Electrodo de pH sucio

Lentitud de respuesta /

Sumerja la punta en la solucion de
limpieza del electrodo HI7061 durante
30 minutos y, a continuacion, lleve a
cabo el procedimiento de limpieza pH.

deriva excesiva. )
Sonda CE sucia

Retire y limpie el manguito. Compruebe
que los anillos de la sonda estén limpios.

Sonda 0D sucia

Quite la tapa. Inspeccione y limpie 0
sustituya, si es necesario.

Union de electrodo pH obturada /
sudia.

Limpie el electrodo.

El manguito de la sonda CE no estd
correctamente insertado; burbujas de
aire dentro del manguito.

La lectura fluctda arriba y
abajo (rvido)

Asegurese de que el manguito de la

sonda esté correctamente insertado.

Dé ligeros golpecitos a la sonda para
eliminar las burbujas de aire.

El electrolito de la sonda OD
contiene burbujas de aire.

Quite el tapon. Vuelva a llenar, dé unos
ligeros golpcitos y reinstale.

El controlador no logra
calibrar (o indica lecturas ~ Sonda rota
eroneas)

Cambie la sonda.

Membrana (o union) seca

Sumerja el electrodo en solucion de
almacenamiento HI70300 durante, al
menos, 30 minutos.

La pantalla muestra la

lectura infermitentemente. Lectura CEfuera de rango

Retire y limpie el manguito. Compruebe
que los anillos de la sonda estén limpios.

Lectura OD fuera de rango

Quite el tapdn. Inspeccione y limpie o
sustituya, si es necesario. Remueva o
incremente el caudal.

Mensaies de error Solucion estandar o tampdn
visualizados durante la -~ erroneos (contaminados)
calibracion Sonda sucia (rota)

Compruebe que la solucion de
calibracion sea la correcta y sea nueva.
Compruebe la sonda.

Nota: Electrodos ORP: pula suavemente la punta metdlica con una lija poco abrasiva, teniendo cuidado para

no rayar la superficie. A continuacion, lave con abundante agua.

Nota: Se recomienda tener a mano, como minimo, un electrodo de repuesto. Cuando los problemas no se
solucionen con un procedimiento de mantenimiento sencillo, cambie lo sonda y vuelva a calibrar.
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25. CONFIGURACION APLICACION (CABLEADO SONDA, RS-485, ENTRADA Y ANALOGICA)

JOSN3S T3IATT \

PROCESS TANK

5
= X
>= z
G807 £
<& o 4
% ks H- 2
2 o )
) z
7
=
oL ,
Oi ¥ — e
o< 1 L 2o
o I Z 3%
1 < 22\ y
i ' o g
1 o
: | g
€ e AVTIE WY o
z OFE) [T =Emod = X USRI |
8 V139 INdIno' o £ H
o|f| |esg FEma) g £ z
@ QWE| [SIndIno v | g i
i SIndNT 7§ L g .
Q 539094 | | %)) s 23,
2 1 U ZEZ
E 2] H T2
P S—
| LU TOSNTS TIATT Eriy
I O o
X (@) INAINE i
1 nd : T LZD
: o “gosNTS EATT | I ° g
| Za o4
] T :3 a
| w20 =i b4
I ES= o <
1 nZ= o
, — OF3 9
was 2ES Z
EE : £ig z
OO'_ B W w w
L3z ' . g2 ol | 3
I 3
5 PR L |k
>
-
3| 2
z4 w O]
z gl | w
wo ol | x
Sz a
i go o
. o~ z
: o= E
=l <
=
o

Figure 73: Configuracion HI510
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26. ACCESORIOS

26.1. Soluciones de calibracion pH

Informacion de pedido Descripcion del producto Cantidad
HI7004M o HI7004L Solucion tampan 4,01pH 2300500 mL
HI7006M o HI7006L Solucion tampdn 6,86 pH 250 0500 mL
HI7007M o HI7007L Solucion tampon 7,01pH 2300500 mL
HI7009M o HI7009L Solucion tampon 9,18 pH 250 0 500 mL
HI7010M o HI7010L Solucion tampdn 10,00 pH 2300500 mL
26.2. SOLUCIONES ORP
Informacion de pedido Descripcion del producto Cantidad
HI7021M o HI7021L Solucion ensayo, 240 mV 2300500 mL
HI7022M o HI7022L Solucion ensayo ORP. 470 mV 2300500 mL
HI7091L Solucion reduccion pretratamiento 500mL+ 14¢
HI7092M o HI7092L Solucion oxidacidn pretratamiento 250 0 500 mL
26.3. SOLUCIONES CONDUCTIVIDAD
Informacion de pedido ~ Descripcion del producto Cantidad
HI7030M o HI7030L Solucion estandar 12880 uS/cm 250 0 500 mL
HI7031M o HI7031L Solucion estandar 1413 uS/cm 230 0500 mL
HI7033M o HI7033L Solucion estandar 84 1S/cm 230 0500 mL
HI7034M o HI7034L Solucion estandar 80000 wS/cm 250 0500 mL
HI7035M o HI7035L Solucion estdndar 111800 uS/cm 2300500 mL
HI7037M o HI7037L Solucion estandar agua de mar 100 % NaCl 250 0 500 mL
HI7039M o HI7039L Solucidn estdndar 5000 /S/cm 250 0 500 mL
26.4. SOLUCIONES OD Y ACCESORIOS
Informacion de pedido Descripcion del producto Cantidad
HI7040L Solucion oxigeno cero 500mlL + 12¢g
HI7042B Solucion electrolito OD galvanica 30 mL
HI731350 Punta pldstico 25 piezas
HI740226 Jeringa graduada 5 mL 1 pieza
HI76409A/P Membrana de sustitucion 5 piezas
26.5. SOLUCIONES DE ALMACENAMIENTO DE ELECTRODOS
Informacion de pedido  Descripcion del producto Cantidad
HI70300M o HI70300L  Solucion de almacenamiento 2300500 mL
HI7082 Electrolito 3,5M KCI 4x30mL
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26.6. SOLUCIONES DE LIMPIEZA DE ELECTRODOS

Informacion de

pedido Descripcion del producto Cantidad

HI7061M o HI7061L  Solucion limpieza para fines generales 230 0 500 mL
HI7073M o HI7073L  Solucion limpieza para proteinas 250 mL+3 saquitos 0 500 mL + 6 suquifos
HI7074M o HI7074L  Solucion limpieza para inorganicos 230 0 500 mL
HI7077M o HI7077L  Solucin limpieza para acsites y grasas 250 0 500 mL

26.7. CABLES DE CONEXION

Informacion de

pedido Descripcion del producto

H176510-05 (able conexion, 5 m (165”)
HI76510-10 (able conexion, 10 m (32'9”)
HI76510-15 Cable conexidn, 15 m (49'2")
HI76510-25 Cable conexion, 25 m (82')
HI76510-50 Cable conexion, 50 m (164")

26.8. PORTAELECTRODOS

Informacion de pedido Descripcion del producto
HI60501 Portaelectrodos inmersion PVC
H160503 Portaelectrodos inmersion PVDF
H160542 Portaelectrodos en linea, instalacion directa en tuberia
Especificaciones
Material Temperatura Longitud inmersion|  Presion
Cuerpo | Junta térica Min. Max. Min. / Max. Mdx.
HI60501 | PVC NBR  |-10°C(14°F)| 60°C(140°F) | 10cm/ 69 cm WA
HI60503 | PVDF NBR | -15°C(5°F) |100°C(212°F)| (39"/27,1")
8 bar (116 psi)
SN R 025°C(77°R)
HI60542 | PVC NBR  |-10°C(14°F)| 60 °C(140 °F) N/A 3 bor (43,5 ps)
a50°C(122 °F)
Accesorios
Informacion de pedido Descripcion del producto Cantidad
H160501-0 Juntas tdricas para portaelectrodos HI60501 1 juego
HI60501-2 Tapa de cierre protectora PVC, altura interior 68 mm (2,6”) 1 pieza
H160503-2 Tapa de dierre protectora PVDF, altura interior 68 mm (2,6”) 1 pieza
HI605011 Brida de montaje PVC para portaelectrodos HI60501 1 pieza
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HI60501 Portaelectrodos inmersion PVC

Sistema de
bloqueo del
cable

Tapa
Regulador
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Brida de montaje
H1605011 £
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H160542 Portaelectrodos en linea, instalacion directa en tuberia

Electrodo
} @ { 88 mm
(=71 7] {10mm
] =
Junta torica — L ‘ [ J 12mm
: 3/4"
Portaelectrodos — NPT
2" NPT
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26.9. COLLARIN DE CELDA DE FLUJO Y ACCESORIOS

BL120-400 BL120-500

Kit adaptador sonda Kit de ajuste de la

celda flujo sonda

BL120-401 BL120-501

Valvula celda flujo Tapa collarin
profeccion,

1 rosca V4"

BL120-402 BL120-550

Tubo celda flujo Collarin sonda para

(10m) tuberia @ 50 mm, 1
rosca V4"

BL120-410 BL120-563

Celda flujo para Collarin sonda para

BL120, BL121, fuberia @ 63 mm,

BL122, BL123 1 rosca V4"

BL120-450 BL120-575

Kit celda flujo para Collarin sonda para

tuberio @ 50 mm tuberio @ 75 mm,
1 rosca 4"

BL120-463 BL120-601

it celda flujo para Boguilla plastico

tuberia @ 63 mm 2x 4" con juntas
toricas

BL120-475 BL120-602

it celda flujo para Bogquilla metal

tuberia @ 75 mm 12 x ' (2 piezas)
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BL120-603

Codo para
celda flujo vidrio

> BL120-604

Juntas téricas para o

celda flujo vidrio

26.10. ACCESORIOS KIT MONTAJE
HI510-01 kit montaje panel

Ve W Vet

Nomero Descripcion del producto

Cantidad suministrada

1 Soporte panel 2 piezas
2 Tomillo M4 x 45, cabeza Phillips 4 piezas
3 Arandela plana para tornillo Mé 4 piezas
4 Aandelo muelle, M6 4 piezas
5 Tornillo Mé x 12 mm (DIN7985) 4 piezas
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HI510-02 kit montaje pared

\
N
=
Nomero Descripcion del producto Cantidad suministrada
1 Soporte para caja zin, zincado 1 pieza
2 Aandela plana para tornillo Mé 4 piezas
3 Arandela muelle, M6 4 piezas
4 Tornillo M6 x 12 mm (DIN7985) 4 piezas
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HI510-03 kit montaje pared

S
@)

=

Nomero Descripcion del producto Cantidad suministrada
1 Tuerca hexagonal, M8 4 piezas
2 Soporte para caja zinc, zincado 1 piezas
3 Arandela plana para tornillo M8 4 piezas
4 Aandela muelle, M8 4 piezas
5 Aandela plana para tomillo Mb 4 piezas
6 Arandela muelle, M6 4 piezas

Pemnoen U 1” 2 piezas
7 PemoenU 12" 2 piezas
Pemno en U 2'4" 2 piezas
8  Tomillo M6 x 12 mm (DIN 7985) 4 piezas
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27. ANEXO

27.1. VALORES DE LOS TAMPONES A DIVERSAS TEMPERATURAS

La temperatura afecta al pH. Las soluciones tampdn se ven menos afectadas por la temperatura. Durante la

calibracion de tampan de dos o tres puntos, el controlador ufiliza el autorreconocimiento del tampon.

El siguiente grdfico se incluye Gnicamente a titulo informativo.

Temperatura Valores pH

°C °F 4,01 6,86 7,01 9,18 10,01
0 32 4,01 6,98 7,13 946 10,32
5 4] 4,00 6,95 7,10 9,39 10,25
10 50 4,00 6,92 7,07 933 10,18
15 59 4,00 6,90 7,05 927 10,12
20 68 4,00 6,88 7,03 922 10,06
25 77 4,01 6,86 7,01 9,18 10,01
30 86 4,02 6,85 7,00 9,14 9,96
35 95 4,03 6,84 6,99 9,11 9,92
40 104 4,04 6,84 6,98 9,07 9,88
45 13 4,05 6,83 6,98 9,04 9,85
50 122 4,06 6,83 6,98 9,01 9,82
55 131 4,08 6,84 6,98 8,99 9,79
60 140 4,09 6,84 6,98 8,97 9,77
65 149 41 6,84 6,99 8,95 9,76
70 158 4,12 6,85 6,99 8,93 9,75

Por ejemplo, i lo temperatura del tampdn es de 25 °C, la pantalla debe mostrar tampones pH 4,01; 7,01 o
10,01 para fampones 4, 7 o 10 pH, respectivamente.

A 20 °C, la pantalla debe mostrar 4,00; 7,03 0 10,06 pH.
A 50 °C, la pantalla debe mostrar 4,06; 6,98 0 9,82 pH.
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27.2. GLOSARIO

captura de datos
banda muerta
ganancia de banda muerta

desviacion

alarma de desblogueo ante fallos

histéresis

limpieza

tiempo de encendido minimo
«overtime»

matching pin de potencial
punto de ajuste
compensacion de la solucion

umbral

disparador

transformacion de sefiales analdgicas recibidas desde el sensor de la sonda
en representaciones digitales que pueden ser procesadas por un ordenador

una zona en la que se considera que el valor absoluto del error entre el
punto de ajuste y el valor del proceso es 0

un coeficiente aplicado al término integrativo PID (proporcional, integral,
derivativa) en el drea de la banda muerta

un infervalo alineado con el valor del punto de ajuste, donde la salida de
control puede asumir valores del 0 % al 100 %. Se mide en PVU (unidades
valor de proceso).

sefializacion de la alarma mediante la interrupcion de la energia a la
alarma en lugar de energizandola. Protege contra fallos de tension e
interrupciones de los cables externos de los relés de las alarmas.

intervalo que debe superar la magnitud controlada en la direccion opuesta
tras haber activado un relé, antes de desactivarlo, con el fin de evitar una
activacion o desactivacion ininterrumpidas del relé

procedimiento automdtico para parar el control, limpiar el electrodo y, a
continuacion, volver a activar el control

el plazo de tiempo minimo que debe permanecer encendida la salida de
control para proteger los elementos que se estdn accionando

un parametro de sequridad proporcionado para ajustar el control de tiempo
continuo maximo funcionando a su valor mdximo

es un fitanio que debe sumergirse en el fluido que se va a medir. Se
utiliza junto con una entrada diferencial para evitar dafiar el electrodo de
referencia debido a corriente de bucle de fierra.

valor deseado para el pardmetro controlado.

técnica para compensar las diferencias de pH de la solucion que se esté
midiendo cuando varia la temperatura

valor por encima / debajo del cual se activa o desactiva un relé de alarma

evento o comando que actia como disparador mecdnico para iniciar un
proceso
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CERTIFICADOS

Todos los productos de Hanna Instruments cumplen las directivas europeas de la CE.
RoHS
compliant

Eliminacion de equipos eléctricos y electronicos. El producto no se debe tratar como basura doméstica. Se
debe entregar en el punto de recogida apropiado para el reciclaje de equipos eléctricos y electranicos, lo cual
ayudard a la conservacion de los recursos naturales.

Al garantizar la eliminacion adecuada del producto y de las pilas, se evitan las consecuencias negativas
potenciales para el medio ambiente y lo salud humana. Para més informacion, pongase en contacto con su
ciudad, su sewvicio local de eliminacion de residuos domésticos o el lugar de compra.

RECOMENDACIONES PARA LOS USUARIOS

Antes de utilizar este producto, asegirese de que es completamente apto para su aplicacion especifica y para
el entorno donde piensa utilizarlo. Cualquier cambio que el usuario haga en el equipo suministrado puede
deteriorar el rendimiento del controlador. Para su seguridad y la del controlador, no utilice ni almacene el
instrumento en entornos peligrosos.

GARANTIA

EI HI510 cuenta con dos afios de garantia que cubre los defectos de mano de obra y materiales, siempre que
se utilice para los fines previstos y se mantenga segin las instrucciones. No cubre los dafios provocados por
accidentes, usos y manipulaciones indebidos ni por la omision del mantenimiento obligatorio.

Si necesita mantenimiento, pongase en confacto con su oficina local de HANNA Instruments. Si el instrumento
estd en garantia, indique el nimero de modelo, la fecha de compra, el nimero de serie y el tipo de problema.
Si la reparacion no estd cubierta por la garantia, se le comunicard el importe de los gastos correspondientes.
Para devolver el instrumento a HANNA Instruments, debe obtener primero un nimero de Autorizacion para la
Devolucion de Productos (RGA) del departamento de servicio técnico y, a continuacion, envielo con los gastos
de envio pagados. Asegirese de empaquetar bien cualquier instrumento que vaya a enviar para protegerlo
debidamente.
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